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Warnings:

The MINDY AO02 control unit has been designed for the control of a sin-  with electromechanical limit switches designed to limit their movement.
gle-phase asynchronous motor used for the automation of shutters,  Keep in mind that these automation systems must be installed by qual-
overhead garage doors, gates, rolling shutters or awnings. ified personnel in compliance with current laws and regulations.

Any other use is improper and prohibited. The motors must be equipped

1) Product description

/The Mindy AO2 control unit enables the control of single-phase asynchronous motors powered by the electrical mains, with “COMMON” “OPEN” \
“CLOSE” type connections. It is designed for the automation of shutters, overhead garage doors, gates, rolling shutters or awnings. The control

unit incorporates a radio receiver operating at a frequency of 433.92 MHz, which is compatible with the following types of transmitters:

Table “A1” As the type of coding is different, the first transmitter mem-

Coding TX Line Transmitters orized also determines the type of transmitters that may be
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 memorized later, see “code” in table A1.
VERY VERY VE Up to 254 transmitters can be memorized.
NICE WAY | WM080G, WM240C (code C) The management of the radio transmitters is made easier
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R by the SMU, TTP or TTI programming units.
VERY VERY VR After each command, the motor is powered for the set
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 “working time” and programmed during the installation
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME stage. The limit switch incorporated in the motor stops the
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WM080G, WM240C (code A or B) movement when the desired position is reached. The
SMILO SMILO SM2, SM4 “pause time” can be programmed after which automatic
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D) closure occurs.

n o« n o«

The control unit is equipped with a number of inputs used to activate commands such as “step-by-step”, “open”, “close”, as well as signals
for the triggering of safety devices such as photocells or stop commands. The control unit can be connected to TTBUS systems.

C D E F A Line fuse (bA)
- B “close” relay
B - - Q@@ C “open” relay
@ G D low voltage transformer
@ ) E microprocessor
| H F connector for SMU programmer
- G programming dip-switch
— g | H “radio” LED
A - D I “radio” pushbutton
@ O MHQ/M// L L “stop”, “photo” and “step-by-step” inputs LED
D op-T M terminal for radio aerial
|-~ +—M N “step by step” pushbutton
3 a2 O . T O low voltage input terminals
FLASHY C A®® L N - f;’ 5 LQ P line, motor and flashing light connection terminals
P O N

- /

2) Installation

/AThe electrical systems and the automations must be
installed by qualified and experienced personnel in com-
pliance with current legislation. Before you proceed to L

make any connections make sure that the mains power 0
supply is disconnected.

To proceed with the installation, secure the container as shown in fig-
ure 1. When you drill a hole in the container for installation and wiring,
take the necessary precautions to guarantee the required IP protec-
tion class. The wires must always be threaded from below.

N
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2.1) Electrical connections

ACarefuIIy follow all the connection instructions. If you
have any doubts do not make experiments but consult the
relevant technical specifications sheets which are also

\

An incorrect connection may cause serious damage to the
control unit. Do not connect multiple motors in parallel
unless specifically required by the type of motor; if neces-
sary, use the appropriate expansion cards.

\available on the web site www.niceforyou.com.

2.1.1) Wiring diagram
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2.1.2) Description of the connections

AN

Terminals Function Description

1-2 Flash = 230V flashing light

3-4-5-6 Motor = motor control output (close, common, open, earth)

7-8-9 Power supply = mains power supply line (earth, phase, neutral)

10-11 24Vdc = 24Vdc output (services) max 50mA

12 Stop = safety device input (Stop/sensitive edge)

13 Photo = photocell input

14 Step-by-step = input for cyclic command (open-stop-close-stop) or TTBUS connection
15-16 Aerial = radio receiver aerial input

/2.1.3) Notes regarding connections

The control unit features two low voltage (24Vdc) supply terminals (10-
11) for the services (photocell). Three additional terminals (12-13-14)
are designated for the command and/or safety inputs; as for the latter,
the 0 volt terminal (10) is the common one. Some of these inputs have
functions that depend on the programmed settings.

STOP input

This input is designated for the connection of safety devices such as
sensitive edges.

The input can be used with normally closed (NC) as well as normal-
ly open (NO) contacts or constant resistance contacts (8.2KQ). To
set dip-switches 3-4 based on the type of input used, refer to the
“Programmable Functions” chapter.

Warning: the minimum resistance level required by law can only be
guaranteed by the constant resistance input (dip-switch N°3=0N).
Normally the activation of the device connected to the Stop input
causes the stop of the movement with a short inversion. To deacti-
vate this inversion caused by the activation of the safety device,
when the sensitive edge touches the ground for example, a contact
“S” can be used in series with a 8.2KQ resistance connected in par-
allel with the sensitive edge (see figure 2).

Contact “S” is positioned such that the last 30-40 cm of the closing
\movement close before the sensitive edge activates.

AN

When contact “S” is closed and the sensitive edge is activated by
the floor, the automation blocks without inversion keeping the door
completely closed. Only the opening operation can be performed
from this situation.
The Stop input status is signalled by the “stop” led as illustrated in
the following table.

Table “A2”
LED “STOP” STOP input status
ON Active (allows manoeuvre)
OFF Inactive (blocks manoeuvre)
50%0N+50%0FF | Inversion deactivated
20%ON+80%OFF Not active with the inversion deactivated
(allows opening only)
8,2KQ
10 Sensitive Edge
12 .

L

8,2KQ2
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STEP-BY-STEP input

Each command on this input activates the open - stop - close - stop
sequence. In this mode, if the command is maintained for over 3
seconds (but less than 10), an opening manoeuvre will always be
activated; if it is maintained for over 10 seconds, a closing manoeu-
vre will always be activated. This function can be useful to “synchro-
nise” multiple control units, commanded in parallel, in the same
direction regardless of their current status.

The step-by-step input is also the TTBUS communication input.
The “TTBUS” is a bus that has been developed for the management
of control units for awnings, rolling shutters and preset motors.

\

This Bus enables separate control of up to 100 control units by con-
necting them in parallel using only 2 wires.

Further information is contained in the instructions for the remote con-
trols via “TTBUS”.

PHOTO input

This input is designated for the connection of photocells with NC
contacts.

Only the opening manoeuvre can be performed if consent is not giv-
en, if consent is not given during closure, an inversion is performed.

3)

Testing

/

Once the connections have been made the system can then be test-
ed.

A The automation system must be tested by qualified and
experienced personnel who must establish what tests
should be conducted based on the risks involved.

Testing is the most important part of the whole automation process.
Each single component, for example the motor, safety devices, pho-
tocells, etc... may require a specific test; please follow the proce-
dures described in the operating instructions for each component.

Particular care must be given to the installation of the motor that
must have electromechanical limit switches that limit the movement
between the set positions. The motor limit switches must be regu-
lated before testing.

The behaviour of the control unit is also connected to the program-
ming that has been performed.

Proceed as follows for the testing of the system.

In order to perform the manoeuvres, the STOP and PHOTO inputs
must give their consent, which is signalled when the related led
lights.

1 Rotation direction control

Since in some cases the behaviour of the safety devices depends on

the manoeuvre direction, the correct connection of the motor must

be ensured.

- Turn the power off to the control unit and then on again after a few
seconds.

- Give a command with the T1 button or Step-by-Step input (termi-
nal 14).

- Check that the automation moves in an opening direction, if a clos-
ing movement occurs, turn off the power supply to the control unit
and invert the wires of the motor connected to terminals 3 and 5.

2 Manoeuvre duration control

- Give an opening command and check that the power to the motor

is turned off (“open” relay = OFF) a few seconds after the manoeu-

vre has been completed.

If the working times of the control unit are unsatisfactory they must

be programmed as described in chapter 4.1 “Programming of

working time”

- From a completely open position, give a closure command and
check that the power to the motor is turned off (“close” relay =
OFF) a few seconds after the manoeuvre has been completed.

3 Inputs operation control

Check that a command on the Step-by-Step input (terminal 14) per-
forms the following sequence: open-stop-close-stop (if dip-switch 1
and 2 = OFF).

4 Photocells opreation control (if connected)

- Give a closure command and check that when the beam of the
photocell is broken the control unit inverts the manoeuvre to open-
ing.

- Give an open command and check that when the beam of the
photocell is broken the control unit continues with the opening
operation.

5 Safety devices operation control (if connected) on the
STOP input

Give a closure command and check that, during the manoeuvre, the
activation of a device connected to input 12 (STOP):

- causes the immediate stop of the movement with a short inversion
Give an opening command and check that, during the manoeuvre,
the activation of a device connected to input 12 (STOP):

- causes the immediate stop of the movement with a short inversion

6 Inversion exclusion control (if contact “S” is present):

- give a closure command and activate the inversion exclusion con-
tact “S”. At this point activate the device connected to the Stop
input and check that the manoeuvre stops instantly and no inver-
sion is performed.

7 Impact force control (if required)
Perform the “impact force” test as required by the EN 12445 stan-
dard.

H



4) Programming

(The control unit allows you to program some parameters and select some of the functions that are described below.

-

4.1) Programming of the working time

The “Operating Time” is the maximum time in which the control unit controls the motor until it reaches the Up or Down limit switch; the fac-
tory setting or after the memory has been cancelled is approximately 120 seconds. The operating time can be modified from a minimum of
5 to a maximum of 120 seconds if required. The programming procedure is performed in “self-recognition”, being the measurement of the
time necessary to perform a complete manoeuvre.

The most demanding manoeuvre for the motor must be measured (which is obliviously slower), this is normally re-winding and starting with
the motor in correspondence with a limit switch. The operating time should ideally be programmed with a few extra seconds to that of the
time actually necessary for the manoeuvre.

To proceed with the programming process, follow the steps in the table below.

Table “A3” Programming of the working time Example
1. Press and hold down the T1 key on the control unit to start the motor 4
2. After holding down the T1 key for 5 seconds, start to memorize the time of the manoeuvre v
5s
3. When the T1 key is released the motor will stop and the new working time will be memorized 4
(Warning: wait for at least 4 seconds before starting a manoeuvre)

Note: If you wish to modify the working time, repeat the above procedure starting from step 1 up until point 3 if the automatic closure is not
\required, or continue up to point 5 in table A4 if the automatic closure is required

4.2) Programming of the automatic closure pause time

A “pause time” can be programmed from a minimum of 1 to a maximum of 120 seconds. After opening, closure is automatically actuated at the
end of the “pause time”.

Table “A4” Programming of the automatic closure pause time Example
Program the working time up to point 3 as described above (Table A3)

4. Push and hold T1 within 2 second after the manoeuvre has stopped, at this point the A4
memorisation of the “pause time” commences. 2s
5. When the T1 key is released the control unit memorises the “pause time” and starts the 4
motor in the opposite direction.

\Note: the pause time must be cancelled in order to eliminate the automatic closure, programming the “pause time” up until point 3.

/
\

4.3) Programmable functions

The control unit has 4 dip-switches that allow altering certain functions to make the system more appropriate for particular needs.
Warning: Certain programmable functions are linked to safety features; evaluate them carefully also based on the
required safety level.

Switch 1 Off = STEP-BY-STEP input for “step-by-step” operation
On = STEP-BY-STEP input for “open” operation
Switch 2 Off = Condominium function off
On = Condominium function on
Switch 3-4 Off Off = STOP input with NO contact
Off On = input with NC contact
On Off = STOP input with 8.2KQ constant resistance contact without inversion excluded
On On = STOP input with 8.2KQ constant resistance contact with inversion excluded

\_
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4.4) Description of functions

Step-by-step input:

This input that normally performs the sequence “open-stop-close-
stop”, can be programmed as “open” (dip-switch 1 ON), in this case
the sequence becomes “open-stop-open-stop”.

With the step-by-step input programmed in this way and the "con-
dominium” function on, the closure cannot be controlled, but can
only occur in case of automatic closure or radio control closure

Condominium function:

With the condominium function on an open or step-by-step com-
mand cannot stop or invert the manoeuvre during an opening
manoeuvre until the said manoeuvre has been completed.

An open or step-by-step command causes an inversion of the
manoeuvre during a closing operation.

STOP input

This input can be programmed in different ways by means of dip-
switch 3 and 4 depending on the type of safety device connected:
NO contact (Normally Open)

NC contact (Normally Closed)

8.2KQ constant resistance contact without inversion excluded
8.2KQ constant resistance contact with inversion excluded

\

Y4

4.5) Memorizing the transmitters

The control unit recognizes various types of transmitters (see table A1);
as the coding system is different, the first transmitter memorized deter-
mines the type of those that may be memorized afterwards.

If you wish to change the type of transmitter, first you need to erase
the memory (see table A7).

Table “A5”
1 “radio led” flash

FLO type transmitters memorized

You can check what type of transmitters are memorized in the control
unit to see what type of transmitters can be added. To do this, check
how many times the “radio LED” flashes when the control unit is
switched on.

Checking what type of transmitters are memorized

2 “radio led” flashes

FLOR type transmitters memorized

3 “radio led” flashes

SMILO type transmitters memorized

5 “radio led” flashes

Empty memory (no memorized transmitter)

The transmitters can be memorised by means of the T2 key on the
control unit (required for the first transmitters) or by remote memori-
sation if a previously introduced transmitter is available.

The transmitters can be memorised in two modes:

mode |

In this mode, the function of the transmitter keys is fixed: key 1 com-
mands the opening manoeuvre, key 2 commands a stop, key 3
commands the closing manoeuvre, and key 4 commands a stop. A
single memorization stage is carried out for each transmitter; during
this stage it does not matter which key is pressed, and only one
space is occupied in the memory.

mode Il

In this mode each transmitter key can be associated with one of the
four commands available: “step-by-step”, “open”, “close”, “stop”.
In this case each transmitter command to be activated must be
memorized by pressing the desired key. Only one command can be
associated with a key, whereas the same command can be activat-
ed using different keys. One space for each memorized key is occu-
pied in the memory.

Table “A6”

Example | Memorization mode |l
AO02 N°1 A02 N°2 AO02 N°3
Key 1 Open
Key 2 Close
Key 3 Step-by-step
Key 4 Step-by-step

To proceed with the memorization of the transmitters refer to the following tables.

Table “A7” Memorization mode Il Example
1. Press and hold down key T2 for at least 3 seconds L 4
3s
2. When the “radio LED” lights up, release the key Se 4
T
3. Within 10 seconds, press any key on the transmitter to be memorized and hold it down 4
for at least 3 seconds 3s

Note: If the memorization procedure has been successful the “radio LED” will flash three times. If additional transmitters need to be memo-
rized, repeat step 3 within the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will end.

Table “A8” Memorization mode Il Example
1. Press and release the T2 key as many times as the number corresponding to the 4 4
desired function: 1 = “step-by-step” 2 = “open” 3 = “close” 4 = “stop”
2. Make sure that the “radio LED” flashes as many times as the number corresponding to the NIz
desired function D(
3. Within 10 seconds press the transmitter key you wish to memorize and hold it down for at A 4
least 3 seconds 3s

Note: If the memorization procedure has been successful the “radio LED” will flash slowly three times If additional transmitters need to be

\memorized, repeat step 3 within the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will end.

AN
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4.6) Remote memorization

It is possible to enter a new transmitter in the memory of the control
unit without using the T2 programming key directly.

There must be a transmitter already memorized and operating.

The new transmitter will “inherit” the characteristics of the previous-
ly memorized one. Therefore, if the first transmitter was memorized

this case you must pay attention to the keys you use on the 2 trans-
mitters, since the key that you use on the new transmitter will per-
form the same function as the key pressed on the old transmitter.

Holding the two transmitters, the NEW one to be memorized and the
OLD one already memorized, stand within the operating range of the

in mode |, the new one will also be memorized in mode |, and you
can use any of the transmitter keys. If the first transmitter was mem-
orized in mode Il, the new one will also be memorized in mode I; in

remote controls and carry out the steps described in table A9.

Table “A9” Remote memorization Example
1. Press the key on the NEW transmitter for at least 5 seconds, then release it L 4 4
5s @
2. Press the key on the OLD transmitter 3 times, slowly 4 4 4
1s 1s 1s
3. Press the key on the NEW transmitter once, slowly, then release it

V4
X1

Note: If there are other transmitters that need to be memorized, repeat all the steps described above for each new transmitter

Table “A10” Erasing the memory of a single transmitter Example
1. Press and hold the T2 key until the radio led lights A 4 7\‘5/7
M
2. with the led on and the key pushed, transmit with the TX you wish to erase 4 Yo ¥
I
3. 5 flashes signal the cancellation of the code N 4
Release the key during the 5 flashes Et X5

If only 1 flash occurs, the transmitter is not in the control unit's memory
Note: if there are other transmitters to erase repeat the steps for each transmitter. If a transmitter is memorised in mode Il, each memorised
key must be erased.

Y4

4.7) Erasing the memory

You can erase the memorized transmitter codes or the entire memory by restoring the control unit's factory settings.
When all the transmitters have been erased, it is also possible to modify the type of transmitters that can be used.
To erase all the data contained in the memory follow the procedure described below:

Table “A11” Erasing the memory of all transmitters and/or memorised parameters Example

1. Press and hold down key T2 on the control unit 4

2. While holding down key T2, wait for the “radio LED” to light up, then wait until it goes off ¥ N
and then starts flashing TN u \

3. Release the key exactly at the third flash if you only wish to erase the transmitters, N 4
Release the key exactly at the fifth flash in order to erase the entire memory D: X3/x5  (Crzd

Note: During the erasing procedure the “radio LED” will flash rapidly: 5 flashes will signal that the procedure has been completed.
The deletion of all the data from the memory will also modify any programmed settings (working time, TTBUS address,....) and restore the
\control unit to the factory settings.

/
\
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5) Optional accessories

/

A The SMU programmer only enables the management of
the radio control codes. The “read” and “write” functions

The Mindy AO2 control unit features a connector for connection to
the SMU programmer. The programmer can be used to enter, erase,

search for and copy the transmitter codes.

Other functions can be performed by the TTP and TTI programming
units through the TTBUS input.

Refer to the SMU programmer instructions for detailed information
\on how to use it.

alone can read and copy the entire contents of the mem-
ory of the control unit, therefore also the parameters and
configurations (working time, TTBUS address...). When
using these commands make sure that they are performed
on compatible products.

\




6) What to do if...

/

The manoeuvre does not start even by operating the T1
key on the card.

Make sure that the card is properly powered and that the fuse is not
blown. Between terminals 8 and 9 there must be mains voltage and
between terminals 10 and 11 you must read a continuous voltage of
approx. 24 Vdc.

No manoeuvres can be commanded and the led related to
the STOP input flashes rapidly.

It is possible that a short circuit has occurred and/or an overload on
the services output. The control unit has a fuse that automatically
resets, try switching off the power, wait a few seconds and switch it
on again.

The power supply voltages are correct, yet the manoeuvre

will not start

The Stop and Photo inputs must give their consent to activate the
\manoeuvre: make sure that the LED corresponding to these inputs

are on. Make sure that dip-switches 3-4 correspond to the type of
input used. If it is a 8.2kQ input the voltage between terminals 10-12
must be between 6Vdc and 18Vdc

You are unable to memorize a new transmitter.

Make sure that the type of transmitter is compatible with those
already stored in the memory. Switch the control unit off and then
back on, and check the flashing of the “radio LED” to see what type
of transmitters are already memorized.

The type of transmitter to be memorized is correct, but
you are unable to memorize it

Make sure that the card's receiving circuit operates properly: use a
functioning transmitter. If the control unit correctly receives a radio
code which is not, however, stored in the memory, it signals this con-
dition with a flash of the “radio LED”. If you have already memorized
the maximum number of transmitters (254), this event is signalled by
6 flashes.

\
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7) Technical characteristics

/

Electronic control unit

Power supply:
on label)

230 Vac 50/60 Hz or 120Vac 50/60Hz depending on the version (see value

Maximum motor power:

B600W for 230 Vac version; 400W for 120 Vac version

Command signal voltage:

approx. 24Vdc

Services (terminals 8-9):

voltage 24Vdc +30%; max current 50mA

Stop input: configurable between NO, NC or 8.2kQ +-25%
Working time: programmable from 5 to 120 seconds
Pause time: programmable from 1 to 120 seconds or excludable

Operating temperature:

-20 + 50 °C

Dimensions / weight:

128 x 112 x 43mm 350gr

IP protection class: 44

Radio receiver

Frequency: 433.92 MHz

Coding: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

Maximum number of transmitters that can be memorized: 254

\Nice S.p.a reserves the right to modify its products at any time it deems necessary.

\

/" EC Declaration of conformity
EC Declaration of conformity with Directive 1999/5/EC

NOTES: The content of the present declaration corresponds to the latest
available revision, before the printing of the present manual, - of the document
registered at the head offices of Nice S.p.a.. The original text of this manual
has been readapted for publishing reasons.

Number: 241/A02; Revision: 0

The undersigned, Lauro Buoro, in the role of Managing Director, declares
under his sole responsibility, that the product:

Manufacturer's name: NICE s.p.a.
Address: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italy
Type: Control unit for single 230V ac motor.

Models: A02 - Accessories: Radio control series FLO, FLOR, Smilo

Conform with the requirements of the following EC directive:

e 1999/5/EC; DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND
COUNCIL of 9 March 1999 regarding radio equipment and telecommunica-
tions terminal equipment and the mutual recognition of their conformity.
According to the following harmonised standards: EN 300220-3
V1.1.1:2000,

\_

The product also complies with the requirements of the following EC directives,
as amended by Directive 93/68/EEC of the European Council of 22 July 1993:

e 73/23/EEC; DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE EUROPEAN COUNCIL of 19
February 1973 regarding the approximation of member state legislation relat-
ed to electrical material destined for use within specific voltage limits
According to the following harmonised standards: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (as applicable), EN 60335-2-97:2000 (as applicable),
EN 60335-2-103:2003 (as applicable), EN 60950-1:2001 (as applicable)

89/336/EEC; DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE EUROPEAN COUNCIL of 3
May 1989, regarding the approximation of member state legislation related
to electromagnetic compatibility

According to the following standards: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-
3:2002

L ey

Lauro Buoro
(Managing director)

Oderzo, 2 January 2006

J
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Avvertenze:

La centrale MINDY A02 ¢ destinata al comando di un motore asincrono  limitano il movimento. Ricordiamo che gli impianti di automazione devo-
monofase utilizzato per automatizzare il movimento di serrande, bascu-  no essere eseguiti da personale qualificato ed esperto, nel rispetto di
lanti, cancelli, tapparelle o tende da sole. Ogni altro uso € improprio e leggi € normative.

vietato. | motori devono disporre di finecorsa elettromeccanici che ne

1) Descrizione del prodotto

\

La centrale di comando mindy AO2 permette di comandare motori asincroni monofase a tensione di rete con collegamenti tipo COMUNE,
APRE, CHIUDE. Si presta ad essere utilizzata per automatizzare serrande, basculanti, cancelli, tende o tapparelle. La centrale incorpora un
ricevitore radio che opera alla frequenza di 433.92 MHz compatibile con le seguenti tipologie di trasmettitori:

Tabella “A1” Poiché il tipo di codifica & diverso, il primo trasmettitore

Codifica | Linea TX Trasmettitori inserito determina anche la tipologia di quelli che si potran-
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 no inserire in seguito, vedere “codifica” in tabella A1. Pos-
VERY VERY VE sono essere memorizzati fino a 254 trasmettitori.
NICE WAY | WM080G, WM240C (codice C) La gestione dei trasmettitori radio € facilitata con I'utilizzo
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R delle unita di programmazione SMU, TTP o TTI.
VERY VERY VR Dopo ogni comando il motore viene alimentato per il “tem-
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 po lavoro” previsto e programmato durante la fase di
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG6, PLANOTIME installazione. Il finecorsa elettromeccanico presente nel
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMO080G, WM240C (codice A o B) motore arresta il movimento in corrispondenza della posi-
SMILO SMILO SM2, SM4 zione regolata. E possibile programmare il “tempo pausa”
NICE WAY | WMO080G, WM240C (codice D) dopo il quale avverra la richiusura automatica.

» o« "o«

La centrale dispone di alcuni ingressi su cui si possono attivare comandi tipo “passo-passo”, “apre”,
rezze tipo fotocellule o comandi d'arresto. La centrale pud essere collegata a sistemi TTBUS.

chiude” e segnali d'intervento di sicu-

c D E F

B OO
01

Fusibile di linea (5A)

Relé “chiudi”

Rele “apri”

Trasformatore bassa tensione
Microprocessore

Connettore per programmatore SMU
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2) Installazione

/AGIi impianti elettrici e le automazioni devono essere .
eseguite da personale esperto e qualificato nel rispetto /
delle norme di legge. Tutti i collegamenti devono essere AT ’

eseguiti con alimentazione di rete non presente. i

Per procedere all'installazione, fissare il contenitore come da figura.
1. Quando si effettua la foratura del contenitore per il fissaggio e il
passaggio dei cavi, prendere le opportune precauzioni per garantire
il grado di protezione IP richiesto. L'entrata dei cavi deve avvenire
sempre dal basso.




/

2.1) Collegamenti elettrici

ARispettare scrupolosamente i collegamenti previsti, in
caso di dubbio non tentare invano, ma consultare le appo-
site schede tecniche di approfondimento disponibili anche
su sito www.niceforyou.com.

\

Un collegamento errato puo provocare guasti gravi alla
centrale. Non collegare piu motori in parallelo se non
espressamente previsto dal tipo di motore, eventualmen-
te utilizzare le apposite schede di espansione.

\
/
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2.1.1) Schema elettrico r
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2.1.2) Descrizione dei collegamenti

AN

Morsetti Funzione Descrizione

1-2 Flash = lampeggiante 230V

3-4-5-6 Motore = uscita comando motore (chiude,comune,apre,terra)

7-8-9 Alimentazione = linea di alimentazione da rete (terra, fase, neutro)

10-11 24Vdc = uscita 24 Vdc (servizi) Max 50mA

12 Stop = ingresso per dispositivi di sicurezza (Alt/Bordo sensibile)

13 Photo = ingresso per fotocellule

14 Passo-passo = ingresso per comando ciclico (apre-stop-chiude-stop) o collegamento TTBUS
15-16 Antenna = ingresso antenna ricevitore radio

-
/

2.1.3) Note sui collegamenti

La centrale prevede 2 morsetti (10-11) di alimentazione in bassa ten-
sione (24Vdc) per i servizi, ad esempio fotocellule. Altri 3 morsetti (12-
13-14) sono destinati agli ingressi di comando e/0 sicurezza; per que-
sti ultimi il comune ¢ il morsetto a 0 volt (10). Alcuni di questi ingressi
hanno funzioni che dipendono dalle programmazioni impostate.

Ingresso STOP

Questo ingresso € destinato al collegamento dei dispositivi di sicu-
rezza, ad esempio bordi sensibili. L'ingresso pud essere utilizzato
con contatti sia normalmente chiusi (NC) che normalmente aperti
(NA) o a resistenza costante (8,2KQ); fare riferimento al capitolo
“Funzioni programmabili” per impostare il dip-switch 3-4 in base alla
tipologia di ingresso usato.

Attenzione: solo I'ingresso a resistenza costante (dip-switch N°3=0N)
garantisce il livello minimo di resistenza ai guasti richiesto dalle norma-
tive. Normalmente l'intervento del dispositivo collegato all'ingresso
Stop provoca I'arresto del movimento con una breve inversione; per
disattivare questa inversione all'intervento del dispositivo di sicurezza,
ad esempio quando il bordo sensibile tocca il pavimento, & possibile
utilizzare un contatto “S” con in serie una resistenza da 8,2KQ2 da col-
legare in parallelo al bordo sensibile (vedi figura 2). Il contatto “S” va
posto in modo che si chiuda gli ultimi 30-40mm nel movimento in
chiusura, prima che intervenga il bordo sensibile.

AN

Quando il contatto “S” & chiuso e il bordo sensibile interviene ad
esempio sul pavimento, I'automazione si blocca senza inversione
mantenendo la porta completamente chiusa.

Da questa situazione € permessa la sola manovra di Apertura.

Lo stato dell'ingresso stop viene segnalato dal led “stop” come indi-
cato nella seguente tabella.

Tabella “A2”
LED “STOP” Stato ingresso STOP
ON Attivo (consenso alla manovra)
OFF Non attivo (manovra bloccata)
50%O0ON+50%O0FF Disattivazione dell'inversione
20%ON+80%OFF Non attivo con disattivazione dell'inversione

(consentita solo I'apertura)

8,2KQ

10 Bordo Sensibile
12 Py

8,2KQ2

L

\
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Ingresso PASSO-PASSO

Ogni comando su questo ingresso esegue la sequenza apre-stop-
chiude-stop. In questa modalita, se il comando viene mantenuto per
piu di 3 secondi (ma meno di 10) si attiva sempre una manovra di
apertura; se il comando supera i 10 secondi si attiva sempre una
manovra di chiusura. Questa particolarita pud essere utile per sin-
cronizzare piu centrali, comandate in parallelo, verso la stessa dire-
zione indipendentemente dallo stato in cui si trovano.

L'ingresso passo-passo & anche I'ingresso di comunicazione “TTBUS”.
Il “TTBUS” & un bus sviluppato per controllare centrali di comando
per tende e tapparelle e motori predisposti.

\

Il bus prevede la possibilita di controllare singolarmente fino a 100
unita collegandole semplicemente in parallelo con 2 soli conduttori.
Ulteriori informazioni sono contenute nelle istruzioni dei comandi via
“TTBUS”.

Ingresso PHOTO

Questo ingresso € destinato al collegamento di fotocellule con con-
tatto di tipo NC.

In assenza di consenso puO essere eseguita solo la manovra di
apertura, se il consenso manca durante la chiusura, viene effettuata
una inversione

3)

Collaudo

Terminati i collegamenti € possibile procedere con il collaudo dell'im-
pianto.

AII collaudo dell'automazione deve essere eseguito da
personale qualificato ed esperto che dovra farsi carico di
stabilire le prove previste in funzione del rischio presente.

Il collaudo ¢ la parte pit importante di tutta la realizzazione dell'au-
tomazione.

Ogni singolo elemento, ad esempio motore, dispositivi di sicurezza,
fotocellule ecc... puo richiedere una specifica fase di collaudo e per
questo si consiglia di seguire le procedure riportate nei rispettivi
manuali d'istruzione

Particolare attenzione deve essere posta all'installazione del motore
che deve avere dei finecorsa elettromeccanici che ne limitano il
movimento tra gli estremi di corsa previsti. | finecorsa del motore
devono essere regolati prima di proseguire con il collaudo.

Il comportamento della centrale & legato anche alle programmazioni
effettuate.

Per il collaudo dell'impianto procedere come di seguito descritto.

Per consentire le manovre & sempre necessario che gli ingressi
STOP e PHOTO diano il consenso; evidenziato dal fatto che i corri-
spondenti led sono accesi.

1 Verifica del senso di rotazione

Poiché, in alcuni casi, il comportamento delle sicurezze dipende dal-

la direzione di manovra, € necessario verificare il corretto collega-

mento del motore.

- Togliere alimentazione alla centrale e ridarla dopo qualche secondo.

- Dare un comando utilizzando il tasto T1 o l'ingresso Passo-Passo
(morsetto 14).

- Verificare che |'automazione si muova nel senso fisico d'apertura,
se il movimento ¢ in chiusura, togliere alimentazione alla centrale
ed invertire i cavi del motore collegati ai morsetti 3 € 5.

2 Verifica durata manovra

- Comandare una manovra di apertura e verificare che qualche
secondo dopo che la manovra si € conclusa, venga tolta alimen-
tazione al motore (relé “apre” = OFF).

- Se i tempi lavoro della centrale non sono soddisfacenti occorre
riprogrammare il tempo lavoro come descritto nel capitolo 4.1
“programmazione del tempo lavoro”.

- Partendo da una situazione di completa apertura comandare una
manovra di chiusura e verificare che qualche secondo dopo che la
manovra si € conclusa, venga tolta alimentazione al motore (rele
“chiude” = OFF).

3 Verifica funzionamento ingressi

Verificare che un comando sull'ingresso Passo-Passo (morsetto 14)
esegua la sequenza: apre-stop-chiude-stop (se dip-switch 1 e 2 =
OFF).

4 Verifica funzionamento fotocellule (se collegate)

- Far partire una manovra di chiusura e verificare che interrompendo
il fascio delle fotocellule la centrale inverta il senso di marcia in
apre.

- Far partire una manovra di apertura verificare che interrompendo il
fascio delle fotocellule la centrale continui a procedere in apertura.

5 Verifica funzionamento dei dispositivi di sicurezza (se
collegati) sull'ingresso STOP

Far partire una manovra di chiusura e verificare che, durante la

manovra, l'intervento di un dispositivo collegato sull'ingresso 12

(STOP) provochi:

- I'arresto immediato del movimento con breve inversione.

Far partire una manovra di apertura e verificare che, durante la

manovra, l'intervento di un dispositivo collegato sull'ingresso 12

(STOP) provochi:

- l'arresto immediato immediato del movimento con breve inversio-
ne.

6 Verifica dell'esclusione dell'inversione (se presente il
contatto “S”):

- far partire una manovra di chiusura e attivare il contatto “S” di
esclusione dell'inversione, a questo punto provocare l'intervento
del dispositivo collegato all'ingresso stop e verificare che la mano-
vra si fermi istantaneamente e non avvenga alcuna inversione.

7 Verifica forze d'impatto (se richiesto)
Eseguire le prove per la misura delle “forze di impatto” come previ-
sto dalla norma EN 12445.




4) Programmazione

( La centrale permette di programmare alcuni parametri e di selezionare alcune funzioni che verranno ora descritte in dettaglio.

-

4.1) Programmazione del tempo lavoro

Il “Tempo Lavoro” & il tempo massimo nel quale la scheda elettronica comanda il motore affinché raggiunga il finecorsa di salita o discesa; il
valore di fabbrica o dopo una cancellazione della memoria € di circa 120 secondi. Se si desidera, & possibile modificare il tempo lavoro da
un minimo di 5 secondi ad un massimo di 120. La procedura di programmazione si effettua in “auto apprendimento”, cioé misurando il tem-
po necessario per effettuare l'intera manovra.

E' necessario misurare la manovra piu gravosa per il motore (e quindi piu lenta), normalmente il riavvolgimento e partire con il motore in cor-
rispondenza di un finecorsa. E' consigliabile programmare il tempo lavoro qualche secondo in piu rispetto al tempo strettamente necessario
alla manovra.

Per procedere alla programmazione seguire i passi della tabella seguente.

Tabella “A3” Programmazione del tempo lavoro Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto T1 sulla centrale per far partire il motore L 4
—
2. Dopo 5 secondi con il tasto T1 premuto inizia la misura della durata della manovra A 4
—
55
3. Quando il tasto T1 viene rilasciato, il motore si arresta e viene memorizzato il nuovo tempo 4
lavoro. (Attenzione: attendere piu di 4 secondi prima di avviare una manovra)

Nota: Se si vuole modificare il tempo lavoro basta ripetere la procedura partendo dal punto 1, fermandosi al punto 3
Se non si desidera la richiusura automatica, oppure continuando fino al punto 5 in tabella A4 se si desidera la richiusura automatica

o

)

4.2) Programmazione del tempo pausa, per la richiusura automatica

E possibile programmare un “tempo pausa” da un minimo di 1 ad un massimo di 120 secondi. Dopo un apertura, al termine del “tempo pau-
sa” viene comandata automaticamente una chiusura.

Tabella “A4” Programmazione del tempo pausa per la richiusura automatica Esempio

Programmare il tempo lavoro come descritto sopra (Tabella A3) fino al punto 3

4. Entro 2 secondi dall'arresto della manovra ripremere T1 e mantenerlo premuto, da questo
istante inizia la misura del “tempo pausa” 2s
5. Quando il tasto T1 viene rilasciato la centrale memorizza il “tempo pausa” e fa ripartire il 4
— =
motore nel senso opposto

Nota: Se si vuole eliminare la richiusura automatica occorre cancellare il tempo pausa, programmando il “tempo lavoro” fermandosi al pun-
to 3 (tabella A3).

/
\

/4.3) Funzioni programmabili
La centrale dispone di 4 dip-switch che permettono di personalizzare alcune funzioni in modo da rendere I'impianto pit adatto alle esigenze.

Attenzione: alcune funzioni programmabili sono legate ad aspetti di sicurezza, valutare con attenzione queste pro-
grammazioni in base anche al livello di sicurezza richiesto.

Switch 1 Off = ingresso PASSO-PASSO funzionamento: “passo-passo”
On = ingresso PASSO-PASSO funzionamento: “apre”
Switch 2 Off = Funzione condominiale non inserita
On = Funzione condominiale inserita
Switch 3-4 Off Off = ingresso STOP con contatto NA
Off On = ingresso STOP con contatto NC
Oon Off = ingresso STOP con contatto a resistenza costante 8.2KQ senza esclusione dell'inversione
On On = ingresso STOP con contatto a resistenza costante 8.2KQ con esclusione dell'inversione

/
\
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4.4) Descrizione delle funzioni

Ingresso Passo-passo:

Questo ingresso, che normalmente effettua la sequenza: apre-stop-
chiude-stop, pud essere programmato come “apre” (dip-switch 1
ON), in questo caso la sequenza diventa: apre-stop-apre-stop.

Con l'ingresso passo-passo cosi programmato e la funzione “con-
dominiale” inserita, non € possibile comandare la chiusura, che potra
avvenire solo per richiusura automatica o con comando via radio.

Funzione condominiale:

Con la funzione condominiale inserita si impedisce che, durante una
manovra di apertura, un comando di apre 0 passo-passo possa far
fermare o invertire la manovra fino a quando essa non & conclusa.

Durante una manovra di chiusura, un comando di apre 0 passo-
passo provoca un’inversione in apertura.

Ingresso Stop

Questo ingresso puo essere programmato per mezzo dei dip-switch
3 e 4 in modalita diverse a seconda del tipo di dispositivi di sicurez-
za collegati:

Contatto NA (Normalmente Aperto).

Contatto NC (Normalmente Chiuso).

Contatto a resistenza costante 8.2KQ senza esclusione dell'inver-
sione.

Contatto a resistenza costante 8.2KQ con esclusione dell'inversio-
ne.

AY4

4.5) Memorizzazione dei trasmettitori

La centrale riconosce vari tipo di trasmettitori (vedere tabella A1).
Poiché il tipo di codifica € diverso, il primo trasmettitore memorizzato
determina anche la tipologia di quelli che si potranno memorizzare in
seguito. Se si volesse cambiare tipologia di trasmettitori & prima
necessario cancellare tutta la memoria (vedere tabella A7).

Tabella “A5”
1 lampeggio “led radio”

Verifica del tipo di trasmettitori memorizzati

Trasmettitori memorizzati tipo FLO

AN

E possibile verificare il tipo dei trasmettitori memorizzati nella centrale
e quindi il tipo di trasmettitore che pud essere aggiunto; a questo sco-
po ¢ sufficiente controllare il numero di lampeggi del “led radio” quan-
do la centrale viene alimentata

2 lampeggi “led radio”

Trasmettitori memorizzati tipo FLOR

3 lampeggi “led radio”

Trasmettitori memorizzati tipo SMILO

5 lampeggi “led radio”

Memoria vuota (nessun trasmettitore memorizzato)

| trasmettitori possono essere memorizzati agendo direttamente sul
tasto T2 della centrale (obbligatorio per il primo trasmettitore) o
mediante la tecnica della memorizzazione a distanza nel caso si
abbia a disposizione un trasmettitore gia inserito.

Sono possibili 2 modalita per memorizzare i trasmettitori:

modo |

In_guesta modalita la funzione dei tasti del trasmettitore e fissa: il
tasto 1 comanda |'apertura, il tasto 2 comanda uno stop, il tasto 3
comanda la chiusura, il tasto 4 comanda uno stop. Si esegue una
unica fase di memorizzazione per ogni trasmettitore. Durante questa
fase non ha importanza quale tasto viene premuto e viene occupa-
to un solo posto in memoria.

Per procedere alla memorizzazione dei trasmettitori fare riferimento alle tabelle seguenti:

modo Il

In guesta modalita ogni tasto del trasmettitore pud essere associato
ad uno dei 4 possibili comandi: “passo-passo”, “apre”, “chiude”,
“stop”. In questo caso bisogna memorizzare il trasmettitore, pre-
mendo il tasto desiderato, per ogni comando da attivare. Natural-
mente ad ogni tasto pud essere associata un solo comando, men-
tre lo stesso comando pud essere attivato da piu tasti. Nella memo-
ria viene occupato un posto per ogni tasto memorizzato.

Tabella “A6”

Esempio | Memorizzazione modo |l
A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
Tasto 1 Apre
Tasto 2 Chiude
Tasto 3 Passo-passo
Tasto 4 Passo-passo

Tabella “A7” Memorizzazione in modo | Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto T2 per almeno 3 secondi L 4
3s
2. Quando il “led radio” si accende rilasciare il tasto Se 4
G
3. Entro 10 secondi premere per ameno 3 secondi un tasto qualsiasi del trasmettitore da 4
memorizzare 3s

Nota: Se la memorizzazione & andata a buon fine il “led radio” fara 3 lampeggi. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere il pas-
so 3 entro altri 10 secondi altrimenti la fase di memorizzazione termina.

Tabella “A8” Memorizzazione in modo li
1. Premere e rilasciare il tasto T2 un numero di volte pari alla funzione desiderata: 4 4
1 = “passo-passo” 2 = “apre” 3 = “chiude” 4 = “stop”
2. Verificare che il “led radio” emetta un numero di lampeggi pari alla funzione desiderata NIz
AN
3. Entro 10 secondi premere per ameno 3 secondii il tasto del trasmettitore che si vuole A 4
. —
memorizzare 3s

Nota: Se la memorizzazione € andata a buon fine il “led radio” fara 3 lampeggi lenti. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere il
\passo 3 entro altri 10 secondi altrimenti la fase di memorizzazione termina. /
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4.6) Memorizzazione a distanza

E possibile inserire un nuovo trasmettitore nella memoria della cen-
trale senza agire direttamente sul tasto T2 di programmazione.

E necessario disporre di un trasmettitore gia memorizzato e funzio-
nante. Il nuovo trasmettitore “ereditera” le caratteristiche di quello gia
memorizzato quindi, se il primo trasmettitore € memorizzato in modo
I, anche il nuovo sara memorizzato in modo | e si potra agire su uno
qualunque dei tasti dei trasmettitori; se il primo trasmettitore &

In questo caso bisognera prestare attenzione a quali tasti si utilizze-
ranno nei 2 trasmettitori, infatti, il tasto che si usera nel nuovo tra-
smettitore, effettuera la stessa funzione del tasto premuto nel vec-
chio trasmettitore.

Con i 2 trasmettitori che chiameremo NUOVO quello da inserire, e
VECCHIO quello gia memorizzato, porsi nel raggio d'azione dei tele-
comandi e eseguire i passi riportati in tabella A9.

memorizzato in modo Il anche il nuovo sara memorizzato in modo II.

Tabella “A9” Memorizzazione a distanza Esempio
1. Premere per almeno 5 secondi il tasto sul NUOVO trasmettitore, poi rilasciare 4 4
5s @
2. Premere e rilasciare lentamente per 3 volte il tasto sul VECCHIO trasmettitore V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Premere lentamente per 1 volta il tasto sul NUOVO trasmettitore, poi rilasciare V4
X1

Nota: se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere tutti i passi per ogni nuovo trasmettitore

Tabella “A10” Cancellazione della memoria di un solo trasmettitore Esempio
1. premere e tenere premuto il tasto T2 fino all'accensione del led radio ¥ Ny
— .
m
2. con led acceso e tasto premuto trasmettere con il TX che si vuole eliminare \ 4 7\‘5/7 A 4
2 1 D
3. 5 lampeggi segnalano la cancellazione del codice, rilasciare il tasto entro i 5 lampeggi. \tﬁ 4
Se si verifica solo 1 lampeggio, il trasmettitore non & presente nella memoria della centrale N X5

esattamente al 5° lampeggio per cancellare completamente la memoria
Nota: Se ci sono altri trasmettitori da cancellare ripetere tutti i passi per ogni trasmettitore.
Se un trasmettitore & memorizzato in modo Il occorre fare una cancellazione per ogni tasto memorizzato.

\
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4.7) Cancellazione della memoria

E possibile cancellare la memoria, limitatamente ai codici dei trasmettitori.o completamente, riportando la centrale alla configurazione di fab-
brica. Una volta cancellati tutti i trasmettitori & possibile modificare anche il tipo dei trasmettitori che possono essere utilizzati.
Per cancellare la memoria seguire la procedura seguente:

Tabella “A11” Cancellazione della memoria Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto T2 della centrale 4
=
2. Mantenendo premuto il tasto T2 aspettare che il “led radio” si accenda, poi aspettare che si ¥ N L
. . . L . — = ’D’ .
spenga, quindi che incominci a lampeggiare an \
3. Rilasciare il tasto: esattamente al 3° lampeggio per cancellare solo i trasmettitori, \IL_]C 4
Rilasciare il tasto: esattamente al 5° lampeggio per cancellare completamente la memoria N X3/X5

Nota: Durante la cancellazione il “led radio” lampeggia velocemente e il termine dell'operazione € segnalato da 5 lampeggi. La cancellazio-
ne completa della memoria modifica anche eventuali programmazioni effettuate (tempo lavoro, indirizzo TTBUS, ...) riportando la centrale alla

\

configurazione di fabbrica.

AN

J

5)

Accessori opzionali

/

\_

La centrale mindy AO2 prevede un connettore per il collegamento
con il programmatore SMU. E possibile utilizzare il programmatore
per inserire, cancellare, ricercare e copiare i codici dei trasmettitori.

Altre funzioni possono essere eseguite dalle unita di programmazio-
ne TTP e TTI attraverso l'ingresso TTBUS.

Fare riferimento alle istruzioni del programmatore SMU per i dettagli
del suo utilizzo.

A Con l'utilizzo del programmatore SMU vengono gestiti
solamente i codici dei radiocomandi. Solo le funzioni di
“read” e “write” leggono e copiano l'intero contenuto del-
la memoria della centrale quindi anche i parametri e le
configurazioni (tempo lavoro, indirizzo TTBUS...). Quando
si utilizzano questi comandi accertarsi che vengano ese-
guiti su prodotti compatibili.

\

J
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6)

Cosa fare se...

/

\

La manovra non parte neanche agendo sul tasto T1 della
scheda.

Verificare che la scheda sia correttamente alimentata e il fusibile sia
integro. Tra i morsetti 8-9 deve essere presente la tensione di rete e
tra i morsetti 10-11 si deve misurare una tensione continua di circa
24Vdc.

Non si riesce a comandare nessuna manovra e il led in cor-
rispondenza dell'ingresso STOP lampeggia velocemente.
E probabile sia avvenuto un corto circuito /o un sovraccarico sulle
uscite dei servizi. La centrale dispone di un fusibile che si ripristina
automaticamente, provare a togliere alimentazione, aspettare qual-
che secondo e ridare alimentazione.

Le tensioni di alimentazione sono corrette, ma la manovra
continua a non partire.

Per attivare la manovra occorre che I'ingresso Stop e quello di Photo
diano il consenso: verificare che i led in corrispondenza di tali ingressi

siano accesi. Controllare che i dip-switch 3-4 corrispondano al tipo di
ingresso utilizzato. Se I'ingresso ¢ di tipo 8,2KQ la tensione misurata
tra i morsetti 10-12 deve essere compresa tra 6Vdc e 18Vdc.

Non si riesce ad inserire un nuovo trasmettitore.

Verificare se il tipo di trasmettitore & compatibile con quelli gia inse-
riti in memoria. Spegnere e riaccendere la centrale controllando i
lampeggi del “led radio” per verificare il tipo dei trasmettitori gia
memorizzati.

Il tipo di trasmettitore da inserire é corretto, ma non si rie-
sce a memorizzare.

Verificare che il circuito ricevente della scheda funzioni correttamen-
te: utilizzare un trasmettitore gia funzionante. Se la centrale riceve
correttamente un codice radio, che perd non € presente in memoria,
lo segnala con un lampeggio del “led radio”. Se si & gia raggiunto il
massimo di trasmettitori inseribili (254), I'evento viene segnalato con
6 lampeggi.

\

7)

Caratteristiche tecniche

/

\_

Centrale elettronica

Alimentazione:

230 Vac 50/60 Hz oppure 120Vac 50/60Hz a seconda delle versioni

(vedere valore riportato sull'etichetta)

Potenza massima motore:

B600W versione a 230Vac; 400W versione a 120Vac

Tensione segnali comando: circa 24Vdc

Servizi (morsetti 8-9):

tensione 24Vdc +£30%; corrente max 50mA

Ingresso stop:

configurabile tra NA, NC oppure 8,2kQ +-25%

Tempo lavoro:

programmabile da 5 a 120s

Tempo pausa:

programmabile da 1 a 120s o escludibile

Temperatura di funzionamento: -20 + 50 °C

Dimensioni / peso:

128 x 112 x 43mm 350gr

Grado protezione IP: 44

Ricevitore radio

Frequenza: 433.92 MHz

Codifica: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

N° Massimo trasmettitori memorizzabili: 254

Nice spa si riserva il diritto di apportare modifiche ai prodotti in qualsiasi momento riterra necessario

o

Dichiarazione CE di conformita
Dichiarazione CE di conformita alla Direttiva 1999/5/CE

NOTA: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato
nel documento ufficiale, depositato presso la sede di Nice S.p.a., e in parti-
colare all'ultima revisione disponibile prima della stampa del presente manua-
le. Il testo qui presente ¢ stato riadattato per motivi editoriali.

Numero: 241/A02; Revisione: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sot-
to lapropria responsabilita che il prodotto:

Nome produttore: NICE s.p.a.

Indirizzo: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italia

Tipo: Centrale di comando per 1 motore 230 Va.c.

Modello: A02 - Accessori: Radiocomandi serie FLO, FLOR, Smilo

Risulta conforme a quanto previsto dalla seguente direttiva comunitaria:

e 1999/5/CE DIRETTIVA 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL
CONSIGLIO del 9 marzo 1999 riguardante le apparecchiature radio e le
apparecchiature terminali di telecomunicazione e il reciproco riconoscimen-

to della loro conformita
Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 300220-3 V1.1.1:2000,

Inoltre, risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie,
cosi come modificate dalla Direttiva 93/68/CEE del consiglio del 22 Luglio 1993:

e 73/23/CEE; DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973
concernente il riavicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative al
materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione.
Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (per le parti applicabili), EN 60335-2-97:2000 (per le
parti applicabili),
EN 60335-2-103:2003 (per le parti applicabili), EN 60950-1:2001 (per le
parti applicabili)

89/336/CEE; DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989,
per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla com-
patibilita elettromagnetica.

Secondo le seguenti norme: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

Lauro Buoro
(Amministratore Delegato)

Oderzo, 2 Gennaio 2006

)
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Avertissements:

La logique de commande MINDY AQ2 est destinée a la commande d'un  vent disposer de fins de course électromécaniques qui en limitent le
moteur asynchrone monophasé utilisé pour automatiser le mouvement  mouvement. Nous rappelons que les installations d'automatisation doi-
de rideaux métalliques, portes basculantes, portails, volets roulants ou  vent étre exécutées par du personnel qualifié et expert dans le respect
stores. Toute autre utilisation est impropre et interdite. Les moteurs doi-  des lois et des normes.

1) Description du produit

/

La logique de commande Mindy A02 permet de commander des moteurs asynchrones monophasés a la tension de secteur avec des
connexions type COMMUN, OUVERTURE, FERMETURE. Elle est indiquée pour I'automatisation de rideaux métalliques, portes basculantes,
portails, stores ou volets roulants. La logique de commande incorpore un récepteur radio qui opére a la fréquence de 433,92 MHz compa-
tible avec les typologies d'émetteurs suivantes:

Vu que le type de codage est différent, le premier émetteur

Tableau “A1” mémorisé détermine la typologie de ceux qui pourront étre

Codage | Ligne TX Emetteurs mémorisés par la suite, voir «codage» dans le tableau A1.

FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 On peut mémoriser jusqu'a 254 émetteurs.
VERY VERY VE La gestion des émetteurs radio est facilitée par I'utilisation
NICE WAY | WM080G, WM240C (code C) des unités de programmation SMU, TTP ou TTI.

FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R Apres chaque commande le moteur est alimenté pendant
VERY VERY VR le «temps de travail» prévu et programmé durant la phase
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 d'installation. Le fin de course électromécanique présent
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG, PLANOTIME dans le moteur arréte le mouvement au niveau de la posi-
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMO080G, WM240C (code A ou B) tion réglée. Il est possible de programmer le «temps de

SMILO SMILO SM2, SM4 pause» aprés lequel s'effectuera la refermeture automa-
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D) tique.

La logique de commande dispose de certaines entrées sur lesquelles on peut activer des commandes type «pas a pas», «ouverture», «fer-
meture» et des signaux d'intervention de dispositifs de sécurité type photocellules ou commandes d'arrét. La logique de commande peut
étre connectée a des systemes TTBUS.

c D E F

B OO
01

fusible de ligne (5 A)

relais «fermeture»

relais «ouverture»

transformateur basse tension
microprocesseur

connecteur pour programmateur SMU
dip-switch programmation

led «radio»

touche «radio»

led entrées «stop», «photo» et «pas a pas»
borne pour antenne radio

touche «pas a pas»

bornes entrées basse tension

bornes connexion ligne, moteur et clignotant

1t
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2) Installation

/A Les installations électriques et les automatismes doi-
vent étre effectués par du personnel expert et qualifié
dans le respect des normes en vigueur. Toutes les L

connexions doivent étre effectuées en I'absence d'alimen- R
tation de secteur.

Pour procéder a I'installation, fixer le boitier comme sur la figure 1.
En cas de pergage du boitier pour la fixation et le passage des
cébles, prendre les précautions qui s'imposent pour garantir I'indice
de protection IP requis. L'entrée des cébles doit toujours se faire par
le bas.




/

2.1) Connexions électriques

ARespecter scrupuleusement les connexions prévues,
en cas de doute, ne pas tenter en vain mais consulter les
fiches techniques d'approfondissement disponibles éga-

Une connexion erronée peut provoquer des pannes graves
a la logique de commande. Ne pas connecter plusieurs
moteurs en paralléle si cela n'est pas expressément pré-
vu par le type de moteur, utiliser éventuellement les car-
tes d'extension prévues pour cet usage.

\

\Iement sur le site www.niceforyou.com.

J
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2.1.1) Schéma électrique B
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/2.1.2) Description des connexions
Bornes Fonction Description
1-2 Flash = clignotant 230 V
3-4-5-6 Moteur = sortie commande moteur (fermeture, commun, ouverture, terre)
7-8-9 Alimentation = ligne d'alimentation de secteur (terre, phase, neutre)
10-11 24 \ce = sortie 24 Vcc (services) max. 50 mA
12 Stop = entrée pour dispositifs de sécurité (arrét/bord sensible)
13 Photo = entrée pour photocellules
14 Pas a pas = entrée pour commande cyclique (ouverture - arrét - fermeture - arrét) ou connexion TTBUS
15-16 Antenne = entrée antenne récepteur radio

AN

/2.1.3) Notes sur les connexions

La logiqgue de commande prévoit 2 bornes (10-11) d'alimentation en
basse tension (24 Vcc) pour les services, par exemple les photocel-
lules. Trois autres bornes (12-13-14) sont destinées aux entrées de
commande et/ou de sécurité; pour ces derniéres le commun est la

borne a O volt (10). Certaines de ces entrées ont des fonctions qui
dépendent des programmations effectuées.

Entrée STOP
Cette entrée est destinée a la connexion des dispositifs de sécurité,
par exemple les bords sensibles. L'entrée peut étre utilisée aussi
bien avec des contacts normalement fermés (NF) que normalement
ouverts (NO) ou a résistance constante (8,2KQ); se référer au cha-
pitre «<Fonctions programmables» pour régler le dip-switch 3-4 sui-
vant le type d'entrée utilisé.
Attention: seule I'entrée a résistance constante (dip-switch n°3 =
ON) garantit le niveau minimum de résistance aux pannes requis par
les normes. Normalement, l'intervention du dispositif connecté a
I'entrée Stop provoque I'arrét du mouvement avec une bréve inver-
sion; pour désactiver cette inversion a I'intervention du dispositif de
sécurité, par exemple quand le bord sensible touche le sol, on peut
utiliser un contact «S» avec en série une résistance de 8,2KQ a
connecter en parallele au bord sensible (voir figure 2). Le contact «S»
\doit étre positionné de maniere a fermer les derniers 30-40 mm dans

le mouvement en fermeture avant que n'intervienne le bord sensible.
Quand le contact «S» est fermé et que le bord sensible intervient, par
exemple sur le sol, I'automatisme se blogue sans inversion en main-
tenant la porte completement fermée.

Dans ce cas, seule la manceuvre d'ouverture est autorisée.

L'état de I'entrée «stop» est signalé par la led «stop», comme indi-
qué dans le tableau suivant.

Tableau “A2”
LED “STOP” Etat entrée STOP
ON Active (manceuvre autorisée)
OFF Non active (manceuvre blogquée)
50%0ON+50%0OFF Désactivation de I'inversion
20%ON+80%OFF Non active avec désactivation de I'inversion

(seule I'ouverture est autorisée)

8,2KQ

10 Bord sensible
12 Py

8,2KQ2

L

J
\
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Entrée PAS A PAS

Chaque commande sur cette entrée exécute la séquence ouverture
- arrét - fermeture - arrét. Avec ce mode, si la commande est main-
tenue pendant plus de 3 secondes (mais moins de 10), on a toujours
I'activation d'une manceuvre d'ouverture. Si la commande dépasse
10 secondes, on a toujours I'activation d'une manceuvre de ferme-
ture. Cette particularité peut étre utile pour synchroniser plusieurs
logiques de commande, commandées en parallele, dans la méme
direction, indépendamment de I'état dans lequel elles se trouvent.

L'entrée pas a pas est également I'entrée de communication «TTBUS».

\Le «TTBUS» est un bus développé pour contrdler des logiques de

commande pour stores et volets roulants et moteurs prévus a cet effet.
Le bus offre la possibilité de contréler séparément jusqu'a 100 unités
en les connectant simplement en parallele a I'aide de deux conduc-
teurs. D'autres informations sont disponibles dans les instructions des
commandes par «TTBUS».

Entrée PHOTO

Cette entrée est destinée a la connexion de photocellules avec un
contact du type NF. Sans autorisation, seule la manoceuvre d'ouver-
ture peut étre exécutée; s'il manque I'autorisation durant la fermetu-
re, une inversion est effectuée.

\

3) Essai

Une fois que les connexions sont terminées, il est possible passer a
I'essai de l'installation.

A L'essai de I'automatisme doit étre effectué par du per-
sonnel qualifié et expérimenté qui devra veiller a établir
les essais prévus en fonction du risque présent.

L'essai est la partie la plus importante de toute la réalisation de I'au-
tomatisme.

Chaque élément, comme le moteur, les dispositifs de sécurité, les
photocellules, etc. peut nécessiter une phase spécifique d'essai;
c'est pourquoi il est conseillé de suivre les procédures figurant dans
les manuels d'instructions correspondants.

Il faut faire particulierement attention lors de I'installation du moteur
qui doit avoir des fins de course électromécaniques qui en limitent le
mouvement en respectant la course prévue. Les fins de course du
moteur doivent étre réglés avant de poursuivre avec les autres
phases de I'essai.

LLe comportement de la logique de commande est lié aussi aux pro-
grammations effectuées.

Pour I'essai de I'installation, suivre les indications ci-dessous.

LLes manceuvres ne peuvent étre effectuées que si les entrées STOP
et PHOTO les autorisent, ce qui est signalé par les led correspon-
dantes allumées.

1 Vérification du sens de rotation

Comme, dans certains cas, le comportement des dispositifs de

sécurité dépend du sens de la manceuvre, il faut vérifier que le

moteur est correctement connecté.

- Couper l'alimentation a la logique de commande puis la réactiver au
bout de quelgues secondes.

- Effectuer une commande avec la touche T1 ou l'entrée pas a pas
(borne 14).

- Vérifier que I'automatisme se déplace dans le sens physique d'ou-
verture; si le mouvement s'effectue en fermeture, couper I'alimen-
tation a la logique de commande et inverser les cables du moteur
connectés aux bornes 3 et 5.

2 Vérification de la durée de la manceuvre

- Commander une manceuvre d'ouverture et vérifier que quelques
secondes apreés la fin de la manceuvre, I'alimentation au moteur est
interrompue (relais «ouverture» = OFF).

- Si les temps de travail de la logique de commande ne sont pas
satisfaisants, il faut reprogrammer le temps de travail, comme indi-
qué dans le chapitre 4.1 «Programmation du temps de travail».

- En partant d'une situation d'ouverture complete, commander une
manceuvre de fermeture et vérifier que quelques secondes apres
la fin de la manceuvre, I'alimentation au moteur est interrompue
(relais «fermeture» = OFF).

3 Vérification du fonctionnement des entrées

Vérifier qu'une commande sur I'entrée pas a pas (borne 14) exécu-
te la séquence: ouverture - arrét - fermeture - arrét (si dip-switch 1
et 2 = OFF).

4 Vérification du fonctionnement des photocellules (si
elles sont connectées)

- Commander une manceuvre de fermeture et vérifier qu'en cas
d'interruption du faisceau des photocellules, la logique de com-
mande inverse le sens et commande |'ouverture.

- Commander une manceuvre d'ouverture et vérifier qu'en cas d'in-
terruption du faisceau des photocellules, la logiqgue de commande
poursuit I'ouverture.

5 Vérification du fonctionnement des dispositifs de sécu-
rité (s'ils sont connectés) sur I'entrée STOP.

Commander une manceuvre de fermeture et vérifier que, durant la

manceuvre, l'intervention d'un dispositif connecté a l'entrée 12

(STOP):

- provogue l'arrét immédiat du mouvement avec une bréve inver-
sion.

Commander une manceuvre d'ouverture et vérifier que, durant la

manceuvre, l'intervention d'un dispositif connecté a l'entrée 12

(STOP):

-provoque I'arrét immédiat du mouvement avec une bréve inversion.

6 Vérification de I'exclusion de l'inversion (si le contact «S»
est présent):

- commander une manceuvre de fermeture et activer le contact «S »
d'exclusion de l'inversion; provoquer maintenant l'intervention du
dispositif connecté a I'entrée Stop et vérifier que la manceuvre s'in-
terrompt instantanément et qu'aucune inversion ne se produit.

7 Vérification des forces d'impact (si nécessaire)
Effectuer les essais pour la mesure des «forces d'impact», confor-
mément aux dispositions de la norme EN 12445,




4) Programmation

( La logique de commande permet de programmer certains paramétres et de sélectionner diverses fonctions qui sont décrites en détalil ci-dessous.

)

4 N

4.1) Programmation du temps de travail

Le «Temps de Travail» est le temps maximum pendant lequel la carte électronique commande le moteur pour qu'il atteigne le fin de course
de montée ou de descente; la valeur d'usine ou apres un effacement de la mémoire est d'environ 120 secondes. Si on le souhaite, il est pos-
sible de modifier le temps de travail d'un minimum de 5 secondes a un maximum de 120. La procédure de programmation s'effectue en
«auto-apprentissage», c'est-a-dire en mesurant le temps nécessaire pour effectuer toute la manceuvre.

Il faut mesurer la manceuvre la plus lourde pour le moteur (et donc la plus lente), normalement le réenroulement et partir avec le moteur au
niveau d'un fin de course. Il est conseillé de programmer le temps de travail quelques secondes de plus par rapport au temps strictement
nécessaire a la manceuvre.

Pour effectuer la programmation, suivre les étapes indiquées dans le tableau suivant.

Tableau “A3” Programmation du temps de travail Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T1 sur la logique de commande pour faire démarrer L 4
—
le moteur.
2. Au bout de 5 secondes, avec la touche T1 enfoncée, la mesure de la durée de la A 4
—
manceuvre commence. 5s
3. Quand on reléache la touche T1, le moteur s'arréte et le nouveau temps de travail est 4
mémorisé (attention: attendre plus de 4 secondes avant de commander une manceuvre).

Note: Pour maodifier le temps de travalil, il suffit de répéter la procédure du point 1 au point 3, pour désactiver la refermeture automatique,
ou du point 1 au point 5 (tableau A4) pour I'activer.

o

4.2) Programmation du temps de pause pour la refermeture automatique

Il est possible de programmer un «temps de pause» compris entre 1 et 120 secondes. Aprés une ouverture, a la fin du «temps de pause», une
fermeture est automatiquement commandée.

Tableau “A4” Programmation du temps de pause pour la refermeture automatique Exemple
Programmer le temps de travail comme indiqué ci-dessus (tableau A3) jusqu'au point 3.

4. Dans les 2 secondes qui suivent I'arrét de la manceuvre, rappuyer sur T1 et la maintenir v
. —
enfoncée: la mesure du «temps de pause» commence alors. 2s
5. Quand on relache la touche T1, la logique de commande mémorise le «temps de pause» 4
et fait redémarrer le moteur en sens inverse. Gl

Note: Pour éliminer la refermeture automatique, il faut effacer le temps de pause: pour ce faire, programmer le «temps de travail» en s'ar-
rétant au point 3.

/
\

/4.3) Fonctions programmables
La logique de commande dispose de 4 dip-switchs qui permettent de personnaliser certaines fonctions de maniére a rendre I'installation mieux
adaptée aux différentes exigences.

Attention: certaines fonctions programmables sont liées a des dispositifs de sécurité: il faut donc évaluer attentivement
ces programmations en fonction du niveau de sécurité requis.

Switch 1 Off = entrée PAS A PAS fonctionnement: «pas & pas»
On = entrée PAS A PAS fonctionnement: «ouverture»
Switch 2 Off = fonction collective non activée
On = fonction collective activée
Switch 3-4 Off Off = entrée STOP avec contact NO
Off On = entrée STOP avec contact NF
On Off = entrée STOP avec contact a résistance constante 8,2KQ sans exclusion de l'inversion
On On = entrée STOP avec contact a résistance constante 8,2KQ avec exclusion de l'inversion.

/
\
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4.4) Description des fonctions

Entrée Pas a pas:

Cette entrée, qui effectue normalement la séguence: ouverture -
arrét - fermeture - arrét, peut étre programmée comme «ouverture»
(dip-switch 1 ON); dans ce cas, la séquence devient: ouverture -
arrét - ouverture - arrét. Avec l'entrée pas a pas ainsi programmeée
et la fonction «collective» activée, il n'est pas possible de comman-
der la fermeture qui ne pourra avoir lieu que par refermeture auto-
matique ou avec une commande par radio.

Fonction collective:
L'activation de la fonction collective permet d'empécher, durant une
manceuvre d'ouverture, qu'une commande d'ouverture ou pas a pas

\

puisse arréter ou inverser la manoceuvre tant que celle-ci n'est pas
terminée. Durant une manceuvre de fermeture, une commande
d'ouverture ou pas a pas provoque une inversion en ouverture.

Entrée Stop

Cette entrée peut étre programmée au moyen des dip-switchs 3 et
4 dans divers modes selon le type de dispositifs de sécurité connectés:
Contact NO (normalement ouvert).

Contact NF (normalement fermé).

Contact a résistance constante 8,2KQ sans exclusion de I'inversion.
Contact a résistance constante 8,2KQ avec exclusion de I'inversion.

-
/

4.5) Mémorisation des émetteurs

La logique de commande reconnait les différents types d'émetteurs
(voir tableau A1); puisque le type de codage est différent, le premier
émetteur mémorisé détermine aussi la typologie de ceux qui pourront
étre mémorisés par la suite. Pour changer la typologie d'émetteurs, |l
est d'abord nécessaire d'effacer toute la mémaoire (voir tableau A7).

J
\

Il est possible de vérifier le type d'émetteurs mémorisés dans la
logique de commande et donc le type d'émetteurs qui peut étre ajou-
té; pour ce faire, il suffit de contréler le nombre de clignotements de la
«led radio» quand la logique de commande est mise sous tension.

Tableau “A5”

1 clignotement «led radio»
2 clignotements «led radio»
3 clignotements «led radio»

Vérification du type d'émetteurs mémorisés

Emetteurs mémorisés type FLO
Emetteurs mémorisés type FLOR
Emetteurs mémorisés type SMILO

5 clignotements «led radio»

Mémoire vide (aucun émetteur mémorisé)

Les émetteurs peuvent étre mémorisés en agissant directement sur
la touche T2 de la logique de commande (obligatoire pour le premier
émetteur) ou au moyen de la technique de mémorisation a distance
si I'on dispose d'un émetteur déja activé.

LLa mémorisation des émetteurs peut se faire de deux manieres:
Mode |

Dans ce mode, la fonction des touches de |'émetteur est fixe: la
touche 1 commande I'ouverture, la touche 2 un arrét, la touche 3 la

Mode 1l

Dans ce mode, chaque touche de I'émetteur peut étre associée a I'une
des 4 commandes possibles: «pas a pas», «ouverture», «fermeture»,
«arrét». Dans ce cas, il faut mémoriser I'émetteur, en appuyant sur la
touche voulue, pour chaque commande a activer. Bien s(r, on peut
associer a chaque touche une seule commande alors que la méme
commande peut étre activée par plusieurs touches. Dans la mémoire,
une seule place est occupée pour chague touche mémorisée.

Tableau “A6”

fermeture et la touche 4 un arrét. On effectue une seule phase de Exemple | Mémorisation en mode |I
mémorisation pour chaque émetteur; peu importe, durant cette pha- A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
se, quelle touche est pressée et un seul emplacement est occupé Touche 1 | Quverture
dans la mémoire. Touche 2 | Fermeture
Touche 3 Pas a pas
Touche 4 Pas a pas
Pour mémoriser les émetteurs, se reporter aux tableaux suivants.
Tableau “A7” Mémorisation en mode | Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 pendant au moins 3 secondes. L 4
3s
2. Quand la «led radio» s'allume, relacher la touche. N 4
I
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur I'une des 4
touches de I'émetteur & mémoriser. 3s

Note: Si la mémorisation a été effectuée correctement la «led radio» émettra 3 clignotements. S'il y a d'autres émetteurs a mémoriser, répé-
ter la phase 3 dans les 10 secondes qui suivent sinon la phase de mémorisation s'interrompt.

Tableau “A8” Mémorisation en mode Il Exemple
1. Presser puis relacher la touche T2 un nombre de fois égal a la fonction voulue: 4 4
1 = «pas a pas» 2 = «ouverture» 3 = «fermeture» 4 = «arrét»
2. Vérifier que la «led radio» émet un nombre de clignotements égal a la fonction voulue. NIz
AN
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur la touche de L 4
I'émetteur que I'on souhaite mémoriser. 3s

Note: Si la mémorisation a été effectuée correctement la «led radio» émettra 3 clignotements lents. S'il y a d'autres émetteurs a mémoriser,

\répéter la phase 3 dans les 10 secondes qui suivent sinon la phase de mémorisation s'interrompt.
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4.6) Mémorisation a distance

II'est possible d'ajouter un nouvel émetteur dans la mémoire de la
logique de commande sans agir directement sur la touche T2 de pro-
grammation. Il est nécessaire de disposer d'un émetteur déja mémo-
risé et en service. Le nouvel émetteur «héritera» des caractéristiques
de celui qui est déja mémorisé; cela signifie que si le premier émet-
teur est mémorisé en mode |, le nouveau sera mémorisé Iui aussi en
mode | et on pourra agir sur n'importe quelle touche des deux émet-
teurs. Si le premier émetteur est mémorisé en mode I, le nouveau

sera également mémorisé en mode II; dans ce cas, il faudra faire
attention aux touches qui seront utilisées sur les deux émetteurs: en
effet, la touche utilisée sur le nouvel émetteur correspondra a la
méme fonction que celle de la touche pressée sur I'ancien émetteur.
Avec les 2 émetteurs que nous appellerons NOUVEAU (I'émetteur a
mémoriser) et ANCIEN (I'émetteur déja mémorisé), se placer dans le
rayon d'action des émetteurs et exécuter les phases indiquées dans
le tableau A9.

Tableau “A9” Mémorisation a distance Exemple
1. Appuyer pendant au moins 5 secondes sur la touche du NOUVEL émetteur puis la relacher. 4 4
5s @
2. Appuyer lentement trois fois de suite sur la touche de I'ANCIEN émetteur. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Appuyer lentement une seule fois sur la touche du NOUVEL émetteur puis la relacher. V4
X1
Note: s'il y a d'autres émetteurs a mémoriser, répéter toutes les opérations pour chague nouvel émetteur.
Tableau “A10” Effacement de la mémoire d'un seul émetteur Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 quand la led radio s'allume. 4 Ny
o
2. Avec la led allumée et la touche enfoncée, émettre avec le TX que I'on veut éliminer. 4 Ny 4
a0
3. Cing clignotements signalent I'effacement du code. N L 4
Relacher la touche durant les 5 clignotements. S'il n'y a qu'un seul clignotement, I'émetteur N

n'est pas présent dans la mémoire de la logique de commande.
Note: S'il y a d'autres émetteurs a effacer, répéter toutes les phases pour chaque émetteur. Si un émetteur est mémorisé en mode I, il faut
effectuer un effacement pour chaque touche mémorisée.

-
/
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4.7) Effacement de la mémoire

Il est possible d'effacer la mémoire en se limitant aux codes des émetteurs ou completement de maniere a reconfigurer la logique de com-
mande selon les parametres d'usine. Une fois que tous les émetteurs ont été effacés, il est également possible de modifier le type d'émet-
teurs qui peuvent étre utilisés. Pour effacer la mémoire, suivre la procédure suivante:

Tableau “A11” Effacement de la mémoire de tous les émetteurs et/ou paramétres mémorisés Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 de la logique de commande. 4
=
2. En maintenant la touche T2 enfoncée, attendre que la led radio s'allume, attendre qu'elle ¥ N L
i , , N — [1- N
s'éteigne, puis attendre qu'elle commence a clignoter. an \
3. Relacher la touche au 3e clignotement exactement pour effacer uniquement les émetteurs. N 4
Relacher la touche au 5e clignotement exactement pour un effacement complet de la mémoire. N XB8/X5

Note: Durant I'effacement, la «led radio» clignote rapidement et la fin de I'opération est signalée par 5 clignotements. L'effacement complet
de la mémoire modifie également les éventuelles programmations effectuées (temps de travail, adresse TTBUS, ...) et reconfigure la logique
de commande selon les parametres d'usine.

J

5)

Accessoires en option

/

\

La logique de commande Mindy AO2 comprend un connecteur pour A Avec l'utilisation du programmateur SMU, seuls les

la connexion au programmateur SMU. Il est possible d'utiliser le pro-
grammateur pour ajouter, effacer, rechercher et copier les codes des
émetteurs. D'autres fonctions peuvent étre exécutées par les unités
de programmation TTP et TTI a travers I'entrée TTBUS.

Se reporter aux instructions du programmateur SMU pour plus d'in-
formations sur son utilisation.

codes des radiocommandes sont gérés. Seules les fonc-
tions de lecture et écriture lisent et copient la totalité du
contenu de la mémoire de la logique de commande et
donc également les paramétres et les configurations
(temps de travail, adresse TTBUS, etc.) Quand on utilise
ces commandes, s'assurer qu'elles sont effectuées sur
des produits compatibles.
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6) Que faire si...

/

La manceuvre ne démarre pas méme si I'on agit sur la
touche T1 de la carte.

Vérifier que la carte est correctement alimentée et que le fusible est
intact. La tension de secteur doit étre présente entre les bornes 8-9
et I'on doit mesurer entre les bornes 10-11 une tension continue
d'environ 24 Vcc.

Il n'est possible de commander aucune manceuvre et la
LED correspondant a I'entrée STOP clignote rapidement.
Un court-circuit et/ou une surcharge s'est probablement produit sur
les sorties des services. La logique de commande dispose d'un
fusible qui se rétablit automatiquement; couper ['alimentation,
attendre quelques secondes puis remettre sous tension.

Les tensions d'alimentation sont correctes mais la

manceuvre ne démarre toujours pas.

Pour activer la manceuvre, il faut que I'entrée Stop et I'entrée Photo
\I'autorisent: vérifier que les led correspondant a ces entrées sont

allumées. Contrdler que les dip-switchs 3-4 correspondent au type
d'entrée utilisée. Si I'entrée est du type 8,2KQ, la tension mesurée
entre les bornes 10-12 doit étre comprise entre 6 et 18 Vcc.

Il n'est pas possible d'ajouter un nouvel émetteur.

Vérifier si le type d'émetteur est compatible avec ceux qui sont déja
mémorisés. Eteindre et rallumer la logique de commande en obser-
vant les clignotements de la «led radio» pour Vvérifier le type d'émet-
teurs déja mémorisés.

Le type d'émetteur a ajouter est correct mais il n'est pas
possible de le mémoriser.

Vérifier que le circuit de réception de la carte fonctionne correcte-
ment: utiliser un émetteur qui soit déja en service. Si la logique de
commande regoit correctement un code radio qui n'est pas présent
dans la mémoaire, elle le signale par un clignotement de la «led radio».
Si le nombre maximum d'émetteurs mémorisables (254) est atteint,
I'évenement est signalé par 6 clignotements.

\

7) Caractéristiques techniques

Logique de commande électronique

Alimentation:

230 Vca 50/60 Hz ou 120 Vca 50/60 Hz selon les versions
(voir la valeur indiquée sur I'étiquette)

Puissance maximum du moteur:

600 W - version a 230 Vca; 400 W - version a 120 Vca

Tension des signaux de commande: environ 24 Vcc

Services (bornes 8-9):

tension 24 Vcc + 30 %; courant max. 50 mA

Entrée Stop:

configurable entre NO, NF ou 8,2KQ + - 25 %

Temps de travail:

programmable de 5a 120 s

Temps de pause:

programmable de 1 a 120 s ou excluable

Température de fonctionnement: -20 + 50 °C

Dimensions/poids:

128 x 112 x 43mm 350gr

Indice de protection IP: 44

Récepteur radio

Fréquence: 433,92 MHz

Codage: FLO (code fixe), FLOR (code variable) SMILO (code variable)

Nbr. maximum d'émetteurs mémorisables: 254

\Nice s.p.a. se réserve le droit d'apporter des modifications aux produits a tout moment si elle le juge nécessaire.

J

4 Déclaration CE de conformité
Déclaration CE de conformité a la Directive 1999/5/CE

NOTE: Le contenu de cette déclaration de conformité correspond a ce qui est
déclaré dans le document officiel, déposé au siege de Nice S.p.a., et en par-
ticulier a la derniére révision disponible avant I'impression de la présente noti-
ce technique. Le texte ici présent a été réadapté pour des raisons d'édition.
Numéro: 241/A02; Révision: 0

Je soussigné Lauro Buoro en qualité d'Administrateur Délégué, déclare sous
mon entiere responsabilité que le produit:

Nom producteur: NICE s.p.a.
Adresse: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustignée, 31046 Oderzo (TV) Italie
Type: Logique de commande pour 1 moteur 230 V c.a.

Modeles: A02 - Accessoires: Radiocommandes série FLO, FLOR, Smilo

Est conforme a ce qui est prévu par la directive communautaire suivante:

* 1999/5/CE DIRECTIVE 1999/5/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU
CONSEIL du 9 mars 1999 concernant les équipements hertziens et les
équipements terminaux de télécommunication et la reconnaissance
mutuelle de leur conformité.

Selon les normes harmonisées suivantes: EN 300220-3 V1.1.1:2000,

\_

En outre, il est conforme a ce qui est prévu par les directives communautaires
suivantes, telles qu'elles sont modifiées par la Directive 93/68/CEE du conseil du
22 juillet 1993:

e 73/23/CEE ; DIRECTIVE 73/23/CEE DU CONSEIL du 19 février 1973, concer-
nant le rapprochement des législations des Etats membres relatives au maté-
riel électrique destiné a étre employé dans certaines limites de tension.

Selon les normes harmonisées suivantes: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (pour les parties applicables), EN 60335-2-97:2000
(pour les parties applicables),

EN 60335-2-103:2003 (pour les parties applicables), EN 60950-1:2001
(pour les parties applicables),

89/336/CEE; DIRECTIVE 89/336/CEE DU CONSEIL du 3 mai 1989,
concernant le rapprochement des Iégislations des Etats membres relatives
a la compatibilité électromagnétique.

Selon les normes suivantes: EN 301 489-1:2004, EN 301 489-3:2002.

Oderzo, 2 Janvier 2006 LLauro Buoro

(Administrateur délégué)

\
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Hinweise:

Die Steuerung MINDY AO02 dient zum Steuern eines einphasigen Asyn-  mechanischen Endschaltern zur Begrenzung der Bewegung ausgestat-
chronmotors, der zur Automatisierung von Rollladen, Kipptoren, tet sein. Wir erinnern daran, dass Automatisierungsanlagen unter Ein-
Toren, Behdngen oder Markisen benutzt wird. Jeder andere Einsatz ist  haltung der Gesetzesverordnungen und Vorschriften durch erfahrenes
unsachgemalB und daher untersagt. Die Motoren mUssen mit elektro-  Fachpersonal realisiert sein mussen.

1) Beschreibung des Produktes

/

\

Mit der Steuerung Mindy A02 kénnen einphasige Asynchronmotoren mit Netzspannung mit Anschliissen fiir GEMEINSAM, OFFNEN und
SCHLIEBEN gesteuert werden. Die Steuerung eignet sich zur Automatisierung von Rollladen, Kipptoren, Toren, Markisen oder Behéngen. Sie
beinhaltet einen Funkempfanger, der auf einer Frequenz von 433,92 MHz arbeitet und mit folgenden Sendern kompatibel ist:

Tabelle “L Da der Codierungstyp unterschiedlich ist, bestimmt der

Codierung| TX-Typ Sender zuerst eingegebene Sender auch die Typik jener, die man
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 spater eingeben wird - siehe “Codierung” in Tabelle A1.
VERY VERY VE Es kdnnen bis zu 254 Sender gespeichert werden.
NICE WAY | WM080G, WM240C (Code C) Die Verwaltung der Funksender ist durch die Handcom-
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R puter SMU, TTP oder TTI vereinfacht.
VERY VERY VR Nach jedem Befehl wird der Motor in der vorgesehenen
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 und bei der Installation programmierten “Arbeitszeit”
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG, PLANOTIME gespeist. Der elektromechanische Endschalter im Motor
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMO080G, WM240C (Code A oder B)]  stoppt die Bewegung in der eingestellten Position. Die
SMILO SMILO SM2, SM4 “Pausezeit”, nach der ein automatischer Zulauf erfolgt,
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D) kann programmiert werden.

» o«

Die Steuerung verflgt Uber Eingéange, an denen man Befehle wie “Schrittbetrieb”, “6ffnen”, “schlieBen” sowie Signale zur Ausldsung von Sicher-
heitsvorrichtungen wie Photozellen oder Stoppbefehle aktivieren kann. Die Steuerung kann an TTBUS-Systeme angeschlossen werden.

C D E F A Liniensicherung (5A)
- B Relais “schlieBen”
B - - Q@@ C Relais “6ffnen”
@ G D Niederspannungstransformator
@ ) E Mikroprozessor
| H F Verbinder flr Programmierer SMU
b G Programmierungs-Dip-Switch
— g I H LED “Radio”
A = o I Taste “Radio”
@ O MHQ/M// L L LED der Eingénge "Stopp", "Foto" und "Schrittbetrieb"
D op-T M Klemme fir Funkantenne
[ —M N Taste “Schrittbetrieb”
5. o0 . T O Klemmen flr Niederspannungseingange
FLASHY C A ©@® L N x g e f;’ a LQ P Klemmen fir die Verbindung der Linie, des Motors und
der Blinkleuchte
P O N

2) Installation

/A Elektrische Anlagen und Automatisierungen miissen
unter Einhaltung der Gesetzesverordnungen durch erfah- o
renes Fachpersonal realisiert werden. Alle Anschliisse T

sind bei nicht vorhandener Netzspannung auszufiihren. i’

Als erstes muss das Geh&use wie in Abbildung 1 gezeigt befestigt
werden. Beim Lochen des Gehduses zur Befestigung und Durch-
fihrung der Kabel sind MaBnahmen zu treffen, damit die verlangte
Schutzart IP gesichert bleibt. Die Kabel missen immer von unten her
eingeflhrt werden.
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/2.1) Elektrische Anschliisse

A Die vorgesehenen Anschliisse genauestens ausfiihren;
im Zweifelsfall keine unniitzen Versuche machen, sondern
die technischen Bldtter zu Rate ziehen, die im Internet

\

Ein falscher Anschluss kann schwere Defekte an der
Steuerung verursachen. Mehrere Motoren miteinander nur
parallel schalten, falls ausdriicklich fiir den Motortyp vor-

\unter www.niceforyou.com zur Verfiigung stehen.

2.1.1) Schaltplan

gesehen; ggf. die speziellen Erweiterungskarten benutzen./
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2.1.2) Beschreibung der Anschliisse

AN

Klemmen Funktion Beschreibung

1-2 Flash = Blinkleuchte 230V

3-4-5-6 Motor = Steuerausgang des Motors (schlieBen, gemeinsamer Leiter, 6ffnen, Erde)

7-8-9 Betriebsspannung = Spannungslinie vom Netz (Erde, Phase, Nullleiter)

10-11 24Vdc = Ausgang 24 Vdc (Nebeneinrichtungen) max. 50mA

12 Stopp = Eingang fur Sicherheitsvorrichtungen (Stopp/Schaltleiste)

13 Photo = Eingang fur Photozellen

14 Schrittbetrieb = Eingang fUr zyklischen Betrieb (6ffnen-Stopp-schlieBen-Stopp) und TTBUS-Verbindung
15-16 Antenne = Eingang fur Funkempfangerantenne

J

/2.1.3) Anmerkungen zu den Anschliissen

Die Steuerung verflugt Uber 2 Niederspannungsklemmen (10-11,
24Vdc) fur die Nebeneinrichtungen wie z.B. Photozellen. 3 weitere
Klemmen (12-13-14) dienen flr die Steuereingdnge und/oder Sicher-
heitsvorrichtungen; flr diese letzteren ist der gemeinsame Leiter die O

Volt Klemme (10). Die Funktionen bestimmter Eingange hangen von
der durchgefihrten Programmierung ab.

Eingang STOPP

Dieser Eingang dient zum Anschluss von Sicherheitsvorrichtungen
wie z.B. Schaltleisten. Der Eingang kann sowohl mit gewohnlich
geschlossenen NC-Kontakten als auch mit gewdhnlich gedffneten
NO-Kontakten oder mit konstantem Widerstand (8,2KQ2) benutzt
werden - siehe das Kapitel “Programmierbare Funktionen” zur Ein-
stellung der Dip-Switches 3-4 je nach benutzter Eingangstypik.
Achtung: nur der Eingang mit konstantem Widerstand (Dip-Switch
Nr. 3=0ON) gewahrleistet die laut Vorschriften notwendige Fehlertole-
ranzklasse. Gewohnlich verursacht die Ausldésung der an Eingang
Stopp angeschlossenen Vorrichtung das Anhalten der Bewegung
mit einer kurzen Umkehrung; um diese Umkehrung bei Auslésung
der Sicherheitsvorrichtung zu deaktivieren (zum Beispiel, wenn die
Schaltleiste den FuBboden berlhrt), kann ein Kontakt “S” mit serien-
geschaltetem 8.2KQ Widerstand benutzt werden, der zur Schaltlei-

\ste parallel geschaltet werden muss (siehe Abbildung 2).

Der Kontakt “S” muss so angebracht sein, dass er sich in den letz-
ten 30-40 mm der SchlieBbewegung schlieBt, bevor die Schaltleiste
auslost. Wenn der Kontakt “S” geschlossen ist und die Schaltleiste
durch den FuBboden ausgelst wird, blockiert sich die Automatisie-
rung ohne Umkehrung und hélt das Tor ganz geschlossen.

Danach ist nur eine Offnungsbewegung zuléssig.

Der Status des Eingangs Stopp wird durch die LED “Stopp” gemel-
det, wie in der folgenden Tabelle angegeben.

Tabelle “A2”
LED “STOPP” Status des Eingangs STOPP
ON Aktiv (Freigabe der Bewegung)
OFF Nicht aktiv (Bewegung blockiert)
50%0ON+50%0FF | Deaktivierung der Umkehrung
20%ON+80%OFF Nicht aktiv mit Deaktivierung der Umkehrung

Umkehrung (nur die Offnung ist zulassig)

8,2KQ
10 Schaltleiste
12 .
S 8,2KQ

-)

24



\

Eingang SCHRITTBETRIEB

Durch einen Befehl auf diesen Eingang erfolgt die Sequenz &ffnen-
Stopp-schlieBen-Stopp. Wenn der Befehl in diesem Modus langer
als 3 Sekunden (aber weniger als 10) erteilt wird, aktiviert sich immer
eine Offnungsbewegung; wenn der Befehl langer als 10 Sekunden
erteilt wird, aktiviert sich immer eine SchlieBbewegung. Diese Beson-
derheit kann nUtzlich sein, um mehrere parallelgeschaltete Steuerun-
gen unabhangig vom Status, in dem sie sich befinden, in dieselbe
Richtung zu “synchronisieren”.

Der Eingang Schrittbetrieb ist auch der “TTBUS”-Kommunikations-
eingang. Bei dem “TTBUS” handelt es sich um einen Bus, der

entwickelt wurde, um Steuerungen fur Rollldden und Markisen und
dazu vorgesehene Motoren zu kontrollieren. Uber diesen Bus kénnen
bis zu 100 Einheiten einzeln kontrolliert werden, indem sie mit nur 2
Leitern einfach parallelgeschaltet werden. Weitere Auskiinfte sind in
den Anweisungen der “TTBUS”-Steuervorrichtungen enthalten.

Eingang PHOTO

Dieser Eingang dient fur den Anschluss von Photozellen mit NC-
Kontakt. Wenn keine Freigabe vorhanden ist, kann nur eine Off-
nungsbewegung ausgeflhrt werden; wenn die Freigabe wahrend
der SchlieBung fehlt, erfolgt eine Umkehrung.

J

3)

Abnahme

/

Nachdem die Anschlisse beendet sind, kann die Anlage abgenom-
men werden.

ADie Abnahme der Automatisierung muss von erfahre-
nem Fachpersonal mit Tests ausgefiihrt werden, die dem
vorhandenen Risiko entsprechen miissen.

Die Abnahme ist das Wichtigste an der ganzen Realisierung der
Automatisierung.

FUr jedes einzelne Element, wie z.B. Motor, Sicherheitsvorrichtun-
gen, Photozellen usw. kann eine spezielle Abnahme notwendig sein;
aus diesem Grund sind die in den jeweiligen Anweisungen angege-
benen Verfahren zu befolgen.

Besonders zu beachten ist die Installation des Motors, der elektro-
mechanische Endschalter haben muss, mit denen die Bewegung
auf die vorgesehenen Laufgrenzen zwischen diesen eingeschréankt
wird. Die Motorendschalter missen vor der Abnahme reguliert wer-
den. Das Verhalten der Steuerung hangt auch von der durchgefhr-
ten Programmierung ab.

Wie hier folgend beschrieben fur die Abnahme der Anlage vorgehen.

Damit die Bewegungen erfolgen kénnen, mussen die Eingange
STOPP und PHOTO immer ihre Freigabe geben, was an der Tatsa-
che zu erkennen ist, dass die entsprechenden LEDs leuchten.

1 Uberpriifung des Drehsinns

Da das Verhalten der Sicherheitsvorrichtungen in bestimmten Fallen

von der Bewegungsrichtung abhangt, muss der korrekte Anschluss

des Motors Uberprift werden.

- Die Betriebsspannung zur Steuerung abschalten und nach ein paar
Sekunden wieder einschalten.

- Mit Taste T1 oder dem Eingang Schrittbetrieb (Klemme 14) einen
Befehl erteilen.

- Priifen, dass sich die Automatisierung in Offnungsrichtung bewegt;
wenn es sich um eine SchlieBbewegung handelt, die Betriebsspan-
nung zur Steuerung abschalten und die an Klemmen 3 und 5 ange-
schlossenen Motorkabel umkehren.

2 Uberpriifung wihrend der Bewegung

- Einen Offnungsbefehl erteilen und priifen, ob sich die Betriebs-
spannung zum Motor ein paar Sekunden nach Bewegungsende
abschaltet (Relais “6ffnen” = OFF)

- Die Arbeitszeit wie in Kap. 4.1 “Programmierung der Arbeitszeit”
neu programmieren, falls die Arbeitszeiten der Steuerung nicht
zufrieden stellend sind.

- Bei ganz getffnetem Tor einen SchlieBbefehl erteilen und prifen,
ob sich die Betriebsspannung zum Motor ein paar Sekunden nach
Bewegungsende abschaltet (Relais “schlieBen” = OFF).

3 Uberpriifung der Funktionsweise der Eingsinge

Priifen, dass infolge eines Befehls auf Eingang Schrittbetrieb (Klem-
me 14) die folgende Sequenz ausgeflhrt wird: 6ffnen-Stopp-
schlieBen-Stopp (falls Dip-Switch 1 und 2 = OFF).

4 Uberpriifung der Funktionsweise der Photozellen (falls
angeschlossen)

- Eine SchlieBbewegung starten und priifen, ob die Steuerung nach
Unterbrechung des Photozellenstrahls die Bewegung in “6ffnen”
umkehrt.

- Eine Offnungsbewegung starten und priifen, ob die Steuerung
nach Unterbrechung des Photozellenstrahls die Offnungsbewe-
gung fortsetzt.

5 Uberpriifung der Funktionsweise der an Eingang STOPP
angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen

Eine SchlieBbewegung starten und prifen, ob die Ausldsung einer
an Eingang 12 (STOPP) angeschlossenen Vorrichtung wahrend der
Bewegung folgendes verursacht:

- das unverzlgliche Anhalten der Bewegung mit kurzer Umkehrung
Eine Offnungsbewegung starten und priifen, ob die Auslésung einer
an Eingang 12 (STOPP) angeschlossenen Vorrichtung wahrend der
Bewegung folgendes verursacht:

- das unverzlgliche Anhalten der Bewegung mit kurzer Umkehrung

6 Uberpriifung des Ausschlusses der Umkehrung (falls der
Kontakt “S” vorhanden ist):

- eine SchlieBbewegung starten und den Kontakt “S” Ausschluss
der Umkehrung aktivieren. Nun die Auslésung der an Eingang
Stopp angeschlossenen Vorrichtung verursachen und prifen, ob
die Bewegung unverziglich und ohne Umkehrung stoppt.

7 Uberpriifung der Aufprallkrifte (falls verlangt)
Die laut Norm EN 12445 vorgesehenen Tests zur Messung der “Auf-
prallkréfte” ausfuhren.

\
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4) Programmierung

Die Steuerung ermdglicht die Programmierung einiger Parameter und die Auswahl bestimmter Funktionen, die hier folgend vereinzelt

/

beschrieben sind.
-
/

\

4.1) Programmierung der Arbeitszeit

Die “Arbeitszeit” ist die Hochstzeit, in der die elektronische Steuerung den Motor steuert, damit dieser den Endschalter in “Auf* oder “Ab*“
erreicht; der werkseitig oder nach einem Ldschen des Speichers eingestellte Wert ist ca. 120 Sekunden. Die Arbeitszeit kann von einem Mini-
mum von 5 Sekunden bis zu einem Maximum von 120 Sekunden modifiziert werden. Die Programmierung erfolgt in “Selbsterlernung” bzw.
durch Messung der fUr die ganze Bewegung notwendigen Zeit.

Daher muss die fur den Motor schwierigste (und auch langsamste) Bewegung gemessen werden, gewohnlich das erneute Aufrollen, ange-
fangen mit Motor an einem Endschalter. Die Arbeitszeit sollte ein paar Sekunden langer als fur die Bewegung unbedingt notwendig einge-
stellt werden.

Zur Durchfiihrung der Programmierung nach den Schritten in der folgenden Tabelle vorgehen.

Tabelle “A3” Programmierung der Arbeitszeit Beispiel
1. Taste T1 dricken und gedrickt halten, um den Motor anzulassen v
2. 5 Sekunden spéater und mit Taste T1 gedrtckt, beginnt die Messung der Bewegungsdauer. ¥
- =
Wil 5s
3. Wenn man die Taste T1 loslasst, halt der Motor an und die neue Arbeitszeit wird gespeichert 4
(Achtung: vor dem Start einer Bewegung léanger als 4 Sekunden warten).

Anmerkung: Zur Anderung der Arbeitszeit genligt es, das Verfahren ab Punkt 1 und bis Punkt 3 zu wiederholen, wenn man keinen automa-
\tischen Zulauf winscht, oder bis Punkt 5 in Tabelle A4, wenn man den automatischen Zulauf winscht.

4.2) Programmierung der Pausezeit fiir den automatischen Zulauf \

Die “Pausezeit” kann von min. 1 bis max. 120 Sekunden programmiert werden. Nach einer Offnung erfolgt am Ende der “Pausezeit” automa-
tisch eine SchlieBung.

Tabelle “A4” Programmierung der Pausezeit fiir den automatischen Zulauf Beispiel

Die Arbeitszeit wie oben beschrieben programmieren (Tabelle A3 bis Punkt 3).

4. Innerhalb von 2 Sekunden ab Anhalten der Bewegung erneut auf T1 driicken und gedrickt ) 4

halten: ab diesem Augenblick beginnt die Messung der “Pausezeit”. 2s
5. Wenn man die Taste T1 loslasst, speichert die Steuerung die “Pausezeit” und lasst den 4

Motor im anderen Sinn starten.

Anmerkung: Wenn man den automatischen Zulauf oder die Pausezeit I6schen will, darf die Programmierung der “Arbeitszeit” nur bis Punkt

3 ausgefluhrt werden.
- J
\

4.3) Programmierbare Funktionen

Die Steuerung verflgt Uber 4 Dip-Switches, mit denen einige Funktionen personalisiert werden kénnen, so dass die Anlage dem jeweiligen
Bedarf bestens entspricht.

Achtung: bestimmte programmierbare Funktionen sind an Sicherheitsaspekte gebunden; die Programmierung dieser
Funktionen auch je nach verlangtem Sicherheitsniveau besonders achtsam ausfiihren.

Switch 1 Off = Eingang SCHRITTBETRIEB, Betriebsmodus “Schrittbetrieb”
On = Eingang SCHRITTBETRIEB, Betriebsmodus “6ffnet”
Switch 2 Off = Wohnblockfunktion nicht aktiviert
On = Wohnblockfunktion aktiviert
Switch 3-4 Ooff Off = Eingang STOPP mit NO-Kontakt
Off On = Eingang STOPP mit NC-Kontakt
On Off = Eingang STOPP mit Kontakt mit konstantem 8.2KQ Widerstand ohne Ausschluss der Umkehrung
On On = Eingang STOPP mit Kontakt mit konstantem 8.2KQ Widerstand mit Ausschluss der Umkehrung

- /
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4.4) Beschreibung der Funktionen

Eingang Schrittbetrieb:

Dieser Eingang, der gewodhnlich die Sequenz 6ffnen-Stopp-
schlieBen-Stopp ausflihrt, kann als “6ffnen” (Dip-Switch 1 ON) pro-
grammiert werden; die Sequenz wird in diesem Fall 6ffnen-Stopp-
offnen-Stopp. Wenn der Eingang Schrittbetrieb so programmiert
und die Wohnblockfunktion aktiviert ist, kann kein SchlieBbefehl
erteilt werden. Eine SchlieBung kann nur wegen automatischem
Zulauf oder Uber Funksteuerbefehl erfolgen.

Wohnblockfunktion:
Mit aktivierter Wohnblockfunktion verhindert man, dass die Off-
nungsbewegung durch einen Befehl “6ffnen” oder "Schrittbetrieb”

gestoppt oder umgekehrt werden kann, solange sie noch im Gang
ist. Wahrend einer SchlieBbewegung verursacht ein Befehl ,6ffnen”
oder "Schrittbetrieb" eine Umkehrung mit Offnung.

Eingang STOPP

Dieser Eingang kann Uber die Dip-Switches 3 und 4 je nach ange-
schlossenen Sicherheitsvorrichtungen verschiedenartig program-
miert werden:

NO-Kontakt (gewdhnlich gedffneter Kontakt)

NC-Kontakt (gewodhnlich geschlossener Kontakt)

Kontakt mit konstantem 8.2KQ Widerstand ohne Ausschluss der
Umkehrung

Kontakt mit konstantem 8.2KQ Widerstand mit Ausschluss der
Umkehrung

\

AY4

4.5) Speicherung der Sender

Die Steuerung erkennt verschiedene Sendertypen (siehe Tabelle A1);
da der Codierungstyp unterschiedlich ist, bestimmt der zuerst
gespeicherte Sender auch die Typik jener, die man spater eingeben
wird. Wenn man den Sendertyp wechseln will, muss zuerst der
ganze Speicher geldscht werden (siche Tabelle A7).

Der in der Steuerung gespeicherte Sendertyp und daher auch jener,
der hinzugefligt werden kann, kann Uberpruft werden; hierzu gentgt
es zu prifen, wie oft die LED ,Radio”

blinkt, wenn die Steuerung gespeist wird.

Tabelle “A5” Uberpriifung des gespeicherten Sendertyps

1-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung FLO

2-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung FLOR

3-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung SMILO

5-Mal Blinken der LED “Radio”

Speicher leer (kein Sender gespeichert)

Die Sender kodnnen direkt durch Betétigung der Taste T2 an der
Steuerung (Pflicht fir den ersten Sender) oder mit der Fernspeicher-
technik gespeichert werden, wenn man einen bereits gespeicherten
Sender zur Verflgung hat.

Die Sender kénnen auf 2 Arten gespeichert werden:

Modus |
In diesem Modus ist die Funktion der Sendertasten fest: mit Taste 1

Modus lI

In diesem Modus kann jeder Sendertaste einer der 4 folgenden Steu-
erbefehle zugeteilt werden: “Schrittbetrieb”, “6ffnen”, “schlieBen”,
“Stopp”. In diesem Fall muss der Sender durch Drlcken der
gewUnschten Taste fUr jeden Befehl, den man aktivieren will, gespei-
chert werden. NatUrlich kann jeder Taste nur ein Befehl zugeordnet
werden, wogegen derselbe Befehl durch mehrere Tasten aktiviert wer-
den kann. Im Speicher wird flir jede gespeicherte Taste ein Platz belegt.

Tabelle “A6”

wird der Befehl flr “6ffnen” erteilt, mit Taste 2 ein Stopp, mit Taste 3
der Befehl fur “schlieBen” und mit Taste 4 ein Stopp. Fur jeden Sen- Beispiel | Speicherung im Modus |l
der fUhrt man nur eine Speicherphase aus; in dieser Phase ist es A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
unwichtig, welche Taste man driickt und es wird nur ein Speicher- Taste 1 Offnen
platz belegt. Taste 2 SchlieBen
Taste 3 Schrittbetrieb
Taste 4 Schrittbetrieb
FUr die Speicherung der Sender auf folgende Tabellen Bezug nehmen.
Tabelle “A7” Speicherung im Modus | Beispiel
1. Mindestens 3 Sekunden lang auf Taste T2 drlicken und gedrtckt halten. L 4
3s
2. Die Taste loslassen, wenn die LED “Radio” aufleuchtet Se 4
T
3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf eine beliebige Taste des zu 4
speichernden Senders drlcken. 3s

Anmerkung: Die LED “Radio” wird 3 Mal blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. Schritt 3 innerhalb der nachsten 10 Sekunden wie-
derholen, wenn man weitere Sender speichern will, andernfalls wird die Speicherung beendet.

Tabelle “A8” Speicherung im Modus Il Beispiel
1. Auf Taste T2 sooft driicken, wie die gewunschte Funktion ist: 4 4
1 = Schrittbetrieb”; 2 = “6ffnen”; 3 = “schlieBen”; 4 = “Stopp”
2. Prifen, ob die LED ,Radio” sooft blinkt, wie die gewlnschte Funktion ist. NIz
AN
3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf die Taste des zu speichernden A 4
Senders drucken. 3s

Anmerkung: Die LED “Radio” wird 3 Mal langsam blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. Zur Speicherung weiterer Sender, Schritt 3

\innerhalb von 10s wiederholen, andernfalls wird die Speicherung beendet.

AN

J
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4.6) Fernspeicherung

Ein neuer Sender kann auch ohne direkte Betatigung der Program-
mierungstaste T2 in der Steuerung gespeichert werden.

Man muss hierzu Uber einen bereits gespeicherten und funktionie-
renden Sender verflgen. Der neue Sender wird die Merkmale des
bereits gespeicherten “erben”; wenn daher der erste Sender in
“Modus I” gespeichert ist, wird auch der neue Sender in “Modus I”
gespeichert; in diesem Fall kann auf eine beliebige Taste der Sender
gedrlickt werden. Wenn der erste Sender im Modus Il gespeichert

ist, wird auch der neue im Modus Il gespeichert sein; in

diesem Fall sind die Tasten, die man an den beiden Sendern benut-
zen wird, besonders zu beachten, da die Taste des neuen Senders
dieselbe Funktion

der am alten Sender gedrlckten Taste ausflhren wird.

Mit den beiden Sendern (NEU ist der zu speichernde Sender, ALT
der bereits gespeicherte) in die Reichweite der Fernbedienungen
gehen und die Schritte in Tabelle A9 ausfihren.

Tabelle “A9” Fernspeicherung Beispiel
1. Mindestens 5s auf die Taste des NEUEN Senders drlicken, dann loslassen. L 4 4
5s @
2. 3-Mal langsam auf die Taste des ALTEN Senders driicken. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. 1-Mal langsam auf die Taste des NEUEN Senders drlicken, dann loslassen. ¥4
X1

Anmerkung: Zur Speicherung weiterer Sender, alle Schritte fUr jeden neuen Sender wiederholen.

Tabelle “A10” Loéschen von nur einem Sender aus dem Speicher Beispiel
1. Taste T2 drlicken und gedriickt halten, bis die LED “Radio” aufleuchtet 4 Ny
I
2. mit leuchtender LED und gedriickter Taste mit dem Sender, den man Ioschen will, dialogieren ¥ (g L 4
s
3. Ein 5-maliges Blinken bedeutet, dass der Code geldscht ist. N L 4
Die Taste innerhalb der 5 Blinkvorgéange loslassen. Et X5

Wenn die LED nur einmal blinkt, ist der Sender im Speicher der Steuerung nicht vorhanden.
Anmerkung: wenn man weitere Sender I6schen will, mUssen fUr jeden Sender alle Schritte wiederholt werden. Ist ein Sender im Modus I
gespeichert, muss jede gespeicherte Taste geléscht werden.

-
/

4.7) Loschen des Speichers

Aus dem Speicher kdnnen nur die Sendercodes geldscht werden oder man kann den Speicher ganz I6schen, so dass die Steuerung wie-
der die werkseitige Konfiguration erhélt. Nachdem alle Sender geléscht sind, kann auch der benutzte Sendertyp modifiziert werden.
Zum Loschen des Speichers ist das folgende Verfahren durchzufihren:

Tabelle “A11” Loschen aller gespeicherten Sender und/oder Parameter aus dem Speicher: Beispiel

1. Auf Taste T2 an der Steuerung driicken und gedriickt halten 4

2. Taste T2 gedriickt halten und warten, bis die LED “Radio” aufleuchtet, dann warten bis *\D/* u \tﬁ
sie erlischt und wieder zu blinken beginnt =z \

3. Die Taste genau beim dritten Blinken loslassen, um nur die Sender zu l6schen N/ 4
Die Taste genau beim flnften Blinken loslassen, um den Speicher ganz zu léschen. D: X3/X5

Anmerkung: Wahrend des Ldschens fuhrt die LED ,Radio” ein Schnellblinken aus; das Ende des Vorgangs wird durch ein 5-maliges Blinken
gemeldet. Durch das vollstandige Loschen des Speichers andern sich auch eventuell ausgeflhrte Programmierungen (Arbeitszeit, TTBUS-
\Adresse, usw.) und die Steuerung wird in die werkseitige Konfiguration rickgesetzt.

/
\

J

5) Sonderzubehoér

/

A Mit der Programmiereinheit werden nur die Codes der
Fernbedienungen verwaltet. Nur die Funktionen “read”

Die Steuerung Mindy AQ2 verflgt Uber einen Verbinder flir den
Anschluss der Programmiereinheit SMU. Die Programmiereinheit

\

kann zum Eingeben, Léschen, Suchen und Kopieren der Senderco-
des benutzt werden.

Weitere Funktionen kénnen mit den Programmiereinheiten TTP und
TTI Uber den TTBUS-Eingang ausgefuhrt werden.

FUr Einzelheiten bezUglich der Benutzung wird auf die Anweisungen
der Programmiereinheit SMU verwiesen.

und “write” lesen und kopieren den ganzen Inhalt des
Speichers der Steuerung und daher auch die Parameter
und die Konfigurationen (Arbeitszeit, TTBUS-Adresse,
usw.). Wenn man diese Befehle anwendet, ist sicher zu
stellen, dass sie an kompatiblen Produkten ausgefiihrt
werden.

\

J
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6)

Was tun, wenn...

/

\

Keine Bewegung startet, auch nicht, wenn man die Taste
T1 an der Steuerung driickt.

Prifen, dass die Steuerung korrekt versorgt und die Sicherung
unbeschadigt ist. Zwischen den Klemmen 8-9 muss die Netzspan-
nung und zwischen den Klemmen 10-11 eine Gleichspannung von
ca. 24 Vdc vorhanden sein.

Infolge eines Befehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und
die LED an Eingang STOPP blinkt schnell.

Wahrscheinlicher Kurzschluss und/oder Uberlast an den Ausgéngen
der Nebeneinrichtungen. Die Steuerung verflgt Uber eine Sicherung,
die sich automatisch rlckstellt; die Betriebsspannung abschalten,
kurz warten und wieder einschalten.

Die Betriebsspannungen sind korrekt, aber es erfolgt
trotzdem keine Bewegung.

Damit sich eine Bewegung aktiviert, missen die Eingdnge Stopp
und Photo ihre Freigabe erteilen: priifen, ob die LEDs an diesen Ein-

gangen leuchten. Prifen, dass die Dip-Switches 3-4 dem benutzten
Eingangstyp entsprechen. Falls der Eingang vom Typ 8.2KQ ist,
muss zwischen den Klemmen 10-12 eine Spannung zwischen 6 und
18Vdc gemessen werden.

Die Speicherung eines neuen Senders gelingt nicht.
Prufen, ob der Sendertyp mit den bereits gespeicherten kompatibel
ist. Die Steuerung ausschalten und wieder einschalten und die Blink-
vorgange der LED “Radio” Uberprifen, um den Typ der bereits
gespeicherten Sender zu ermitteln.

Der einzugebende Sendertyp ist korrekt, kann aber nicht
gespeichert werden.

Prifen, ob der Empfangerteil der Steuerung korrekt funktioniert:
einen bereits gespeicherten Sender verwenden. Falls die Steuerung
einen Funkcode korrekt empfangt, der aber nicht gespeichert ist,
meldet sie das durch ein Blinken der LED ,Radio”. Falls die Hochst-
menge an speicherbaren Sendern (254) erreicht ist, wird dies durch
6 Mal Blinken gemeldet.

\

7)

Technische Merkmale

/

Elektronische Steuerung

Versorgung: 230 Vac 50/60 Hz oder 120Vac 50/60Hz je nach Versionen
(sieche Wert auf dem Aufkleber)
Motorhdchstleistung: B600W flr die 230Vac Version; 400W fUr die 120Vac Version

Spannung der Steuersignale: ca. 24Vdc

Nebeneinrichtungen (Klemmen 8-9):

Spannung 24Vdc +30% ; Hochststrom 50mA

Eingang STOPP:

als NO, NC oder 8,2KQ +-25% konfigurierbar

Arbeitszeit: programmierbar von 5 bis 120s

Pausezeit: programmierbar von 1 bis 120s oder ausschlieBbar
Betriebstemperatur: -20 + 50 °C

Abmessungen / Gewicht: 128 x 112 x 43mm 350gr

Schutzart IP: 44

Funkempfanger

Frequenz: 433.92 MHz

Codierung: FLO (Fixed Code), FLOR (Rolling Code) SMILO (Rolling Code)

Hbchstmenge an speicherbaren Sendern: 254

\Die Firma Nice S.p.a. behiilt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt anzubringen.

/

\_

CE-Konformitatserklarung
CE-Konformitatserkldrung mit der Richtlinie 1999/5/CE

Hinweis: Der Inhalt dieser Erklarung entspricht dem Inhalt des offiziellen am
Standort der Nice S.p.a. hinterlegten Dokuments in seiner letzten Uberarbei-
teten Version vor dem Druck dieses Handbuchs. Der hier enthaltende Text
wurde fUr die Veroffentlichung angepasst.

Nr: 241/A02; Revision: 0

Der Unterzeichnete Lauro Buoro erklart als GeschéftsfUhrer unter seiner Haf-
tung, dass das Produkt:

Herstellername: NICE s.p.a.
Adresse: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italien
Typ: Steuerung fiir Nr. 1 230Vac Motor

Modelle: A02 - Zubehor: Fernbedienungen der Serie FLO, FLOR und
Smilo

Konform mit den Vorschriften der folgenden EU-Richtlinie ist:

e RICHTLINIE 1999/5/CE DES EUROPAPARLAMENTS UND DES RATES
vom 9. Méarz 1999, was die Funkapparaturen und Terminals fir Fernmelde-
wesen und die gegenseitige Anerkennung ihrer Konformitat betrifft.
GemaB der folgenden harmonisierten Normen: EN 300220-3 V1.1.1:2000,

ist das Produkt weiterhin mit den Vorschriften der folgenden gemeinschaftiichen
Richtlinien sowie den Anderungen durch die Richtlinie 93/68/EWG des Rates
vom 22. Juli 1993 konform:

e RICHTLINIE 73/23/EWG DES RATES vom 19. Februar 1973 bezlglich der
Annéherung der Gesetzgebungen der Mitgliedsstaaten, was das elektri-
sche Material betrifft, das innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen zu ver-
wenden ist.

GemaB der folgenden harmonisierten Normen: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003, EN 60335-2-95:2001 (was die anwendbaren Teile betrifft), EN
60335-2-97:2000 (was die anwendbaren Teile betrifft),

EN 60335-2-103:2003 (was die anwendbaren Teile betrifft), EN 60950-1:2001
(was die anwendbaren Teile betrifft)

89/336/EWG; RICHTLINIE 89/336/EWG DES EUROPARATES vom 3. Mai
1989 flr die Anndherung der Gesetzgebung der Mitgliedstaaten bezliglich
der elektromagnetischen Vertréglichkeit.

GemanB der folgenden Normen: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

Oderzo, den 02. Januar 2006 lLauro Buoro

(Der 'geschaftsflhrende Direktor)
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Advertencias:

La central MINDY AQ2 esta destinada para accionar un motor asincro-
nico monofésico utilizado para automatizar el movimiento de cierres
enrollables, puertas basculantes, cancelas, persianas y toldos. Cualquier
otro uso es considerado inadecuado y esta prohibido. Los motores

vigentes.

1) Descripcion del producto

deben montar fines de carrera electromecanicos que limiten el movi-
miento. Recordamos que las instalaciones de automatizacion deben ser
efectuadas por personal experto y cualificado, respetando las normas

/

La central de mando Mindy AO2 permite accionar motores asincronicos monofésicos con tension de red, con conexiones tipo COMUN,
ABRIR, CERRAR. Se utiliza para automatizar cierres enrollables, puertas basculantes, cancelas, toldos y persianas. La central incorpora un
receptor que funciona con la frecuencia de 433.92 MHz, compatible con los siguientes tipos de transmisores:

Tabla “A1”

Codificacion| Linea TX Transmisores
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4
VERY VERY VE
NICE WAY | WM080G, WM240C (codigo C)
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R
VERY VERY VR
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOSG, PLANOTIME
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WM080G, WM240C (cédigo A o B)
SMILO SMILO SM2, SM4
NICE WAY | WM080G, WM240C (codigo D)
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La central dispone de algunas entradas en las que se pueden activar mandos tipo “paso a paso”,
de dispositivos de seguridad tipo fotocélulas o mandos de parada. La central puede conectarse a sistemas TTBUS.

TOoOZEZr—-IOMMOOWD
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Dado que el tipo de codificacion es diferente, el primer
transmisor memorizado determina también el tipo de
aquellos que se podran memorizar posteriormente,
véase “codificacion” en la tabla A1. Pueden memori-
zarse hasta 254 transmisores. La gestion de los tran-
smisores es mas facil gracias a las unidades de pro-
gramacion SMU, TTP o TTI. Después de cada mando,
el motor es alimentado durante el “tiempo de funcio-
namiento” previsto y programado durante la etapa de
instalacion. El fin de carrera electromecanico montado
en el motor detiene el movimiento en la posicion regu-
lada. Es posible programar el “tiempo de pausa”,
después del cual, se efectuara el cierre automatico.

abrir”, “cerrar”, y sefiales de activacion

Fusible de linea (5A)

relé “cerrar”

relé “abrir”

transformador de baja tension
microprocesador

conector para programador SMU

dip-switch de programacion

led “radio”

botoén “radio”

led entradas "stop", "fotocélula” y "paso a paso”
borne para la antena radio

botén “paso a paso”

bornes entradas baja tension

bornes conexion linea, motor y luz intermitente

2) Instalacion

/A Las instalaciones eléctricas y las automatizaciones
deben ser efectuadas por personal experto y cualificado,
respetando las normas vigentes. Todas las conexiones
deben efectuarse con la alimentacion de red desactivada.

Para proceder con la instalacion, fije la caja como indicado en la figu-
ra 1. Cuando se perfora la caja para la fijacion y para pasar los
cables, tome las medidas de precaucion adecuadas para garantizar
el grado de proteccion IP requerido. Los cables deben entrar desde
la parte inferior.
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2.1) Conexiones eléctricas

A Respete escrupulosamente las conexiones previstas; si
tuviera dudas, no pruebe inuatilmente, sino que consulte
las fichas técnicas disponibles también en la pagina Inter-
net www.niceforyou.com

Una conexion incorrecta puede provocar averias graves a la
central. No conecte varios motores en paralelo si no estu-
viera expresamente previsto para el tipo de motor, de ser
necesario, utilice las tarjetas de ampliacién especificas.

\

\
/
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2.1.2) Descripcion de las conexiones

Bornes Funcion Descripcion

1-2 Flash = luz intermitente 230V

3-4-5-6 Motor = salida mando motor (cerrar, comun, abrir, tierra)

7-8-9 Alimentacion = linea de alimentacion de red (tierra, fase, neutro)

10-11 24Vdc = salida 24 Vdc (equipos de servicios) Max. 50mA

12 Stop = entrada para dispositivos de seguridad (Stop/Banda sensible)

13 Photo = entrada para fotocélulas

14 Paso a paso = entrada para mando ciclico (abrir-stop-cerrar-stop) o conexion TTBUS
15-16 Antena = entrada antena receptor

AN

J

/2.1.3) Notas sobre las conexiones

La central tiene 2 bornes (10-11) de alimentacion de baja tension
(24Vdc) para los equipos de servicio, por ejemplo, fotocélulas.
Otros 3 bornes (12-13-14) estan destinados a las entradas de man-
do o de seguridad; para estos Ultimos, el comun es el borne de 0

voltios (10). Algunas de estas entradas tienen funciones que depen-
den de las programaciones configuradas.

Entrada STOP

Esta entrada esta destinada a la conexion de los dispositivos de
seguridad, por ejemplo, bandas sensibles.

La entrada puede utilizarse con contactos normalmente cerrados
(NC), normalmente abiertos (NA), o con resistencia constante
(8,2KQ); consulte el capitulo “Funciones programables” para confi-
gurar el dip-switch 3-4 segun el tipo de entrada utilizada.

Atencién: solo la entrada de resistencia constante (dip-switch
N°3=0ON) garantiza el nivel minimo de resistencia a las averias,
requerido por las normativas. Normalmente, la activacion del dispo-
sitivo conectado a la entrada Stop provoca la parada del movimien-
to con una breve inversion; para desactivar dicha inversion durante
la activacion del dispositivo de seguridad, por ejemplo cuando la
banda sensible toca el pavimento, es posible utilizar un contacto “S”
con una resistencia de 8,2KQ en serie, que debe conectarse en
\paralelo a la banda sensible (véase la figura 2).

El contacto “S” debe colocarse de manera que se cierre en los Ulti-
mos 30-40 mm durante el movimiento de cierre, antes de que se
active la banda sensible. Cuando el contacto “S” esta cerrado y la
banda sensible se activa, por ejemplo en el pavimento, la automati-
zacion se bloguea sin inversion, manteniendo la puerta completa-
mente cerrada. En dicha situaciéon se puede efectuar sélo la manio-
bra de Apertura. El estado de la entrada stop es sefalado por el led
“stop”, tal como se indica en la siguiente tabla.

Tabla “A2”

LED “STOP” Estado entrada STOP

ON Activada (asenso para la maniobra)

OFF Desactivada (maniobra bloqueada)

50%0ON+50%0FF | Desactivacion de la inversion

20%ON+80%OFF Desactivada con desactivacion de la
inversion (permitida sélo la apertura)

8,2KQ
10 Banda Sensible
12 Py

8,2KQ2

L
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31




/

\

Entrada PASO A PASO

Cada mando en esta entrada ejecuta la secuencia abrir-stop-cerrar-
stop. En esta modalidad, si el mando se mantiene durante mas de
3 segundos (pero menos de 10), siempre se activa una maniobra de
apertura; si el mando supera 10 segundos, siempre se activa una
maniobra de cierre. Esta solucidon puede ser Util para sincronizar
varias centrales, accionadas en paralelo, hacia la misma direccion,
independientemente del estado en que se encuentren.

La entrada paso a paso también es la entrada de comunicacion
“TTBUS”. El “TTBUS” es un bus desarrollado para controlar centrales
de mando para toldos, persianas y motores predispuestos.

El bus prevé la posibilidad de controlar individualmente hasta 100 uni-
dades, conectandolas simplemente en paralelo con 2 conductores
solos. Para mas informaciones, consulte las instrucciones de los man-
dos por "TTBUS".

Entrada PHOTO

Esta entrada esta destinada a la conexién de fotocélulas con con-
tacto NC.

Ante la ausencia del asenso, puede ejecutarse solo la maniobra de
apertura, si no hay asenso durante el cierre, se efectia una inversion

3)

Ensayo

Concluidas las conexiones, es posible proceder con el ensayo de la
instalacion.

A El ensayo de la automatizacion debe ser efectuado por
personal cualificado y experto que debera establecer las
pruebas previstas segun el riesgo presente.

El ensayo es la parte mas importante de toda la realizacion de la
automatizacion.

Cada componente del automatismo, por ejemplo el motor, disposi-
tivos de seguridad, fotocélulas, etc., exige un ensayo especifico; por
dicha razén, se deberan realizar los procedimientos indicados en los
manuales de instrucciones respectivos.

La instalacion del motor es muy importante porque debe tener los
fines de carrera electromecanicos que limitan el movimiento entre los
limites de carrera previstos. Los fines de carrera del motor deben
regularse antes de efectuar el ensayo.

El comportamiento de la central también esta asociado a las pro-
gramaciones efectuadas.

Para el ensayo de la instalacion, proceda de la siguiente manera.

Para permitir las maniobras es necesario que las entradas STOP y
PHOTO den el asenso, lo que es indicado por el encendido de los
leds correspondientes.

1 Control del sentido de rotacion

Puesto que en algunos casos el comportamiento de los dispositivos

de seguridad depende de la direccion de la maniobra, es necesario

controlar que el motor esté bien conectado.

- Corte la alimentacion de la central y activela de nuevo después de
algunos segundos.

- Active un mando utilizando el botén T1 o la entrada Paso a Paso
(borne 14).

- Controle que la automatizacion se mueva en el sentido de apertu-
ra; si el movimiento fuera de cierre, corte la alimentacion de la cen-
tral e invierta los cables del motor conectados a los bornes 3y 5.

2 Control de la duracion de la maniobra

- Accione una maniobra de apertura y controle que, después de
algunos segundos de que se haya concluido la maniobra, se cor-
te la alimentacion del motor (relé “abrir” = OFF).

- Si los tiempos de funcionamiento de la central no son satisfacto-
rios, programe nuevamente el tiempo de funcionamiento, tal como
descrito en el capitulo 4.1 “Programacion del tiempo de funciona-
miento”.

- Iniciando desde una situaciéon de apertura completa, accione una
maniobra de cierre y controle que, después de algunos segundos
de que se haya concluido la maniobra, se corte la alimentacion del
motor (relé “cerrar” = OFF).

3 Control del funcionamiento de las entradas

Controle que un mando en la entrada Paso a Paso (bornes 14) eje-
cute la secuencia: abrir-stop-cerrar-stop (si los dip-switch 1y 2 =
OFF).

4 Control del funcionamiento de las fotocélulas (si estan
conectadas)

- Active una maniobra de cierre y controle que, interrumpiendo el
haz de las fotocélulas, la central invierta el sentido de marcha en
apertura.

- Active una maniobra de apertura y controle que, interrumpiendo el
haz de las fotocélulas, la central siga el sentido de apertura.

5 Control del funcionamiento de los dispositivos de segu-
ridad (si estan conectados) en la entrada STOP

Durante la maniobra, la activaciéon de un dispositivo conectado a la

entrada 12 (STOP):

- provoque la parada inmediata del movimiento con una breve inver-
sion

Active una maniobra de apertura y compruebe que, durante la

maniobra, la activacion de un dispositivo conectado a la entrada 12

(STOP):

- provoque la parada inmediata del movimiento con una breve inver-
sion

6 Control de la desactivacion de la inversion (si esta mon-
tado el contacto “S”):

- active una maniobra de cierre y active el contacto “S” de desacti-
vacion de la inversion; entonces, provoque la activacion del dispo-
sitivo conectado a la entrada stop y controle que la maniobra se
detenga inmediatamente y que no se produzca ninguna inversion.

7 Control de las fuerzas de impacto (en su caso)
Realice las pruebas para medir las “fuerzas de impacto” tal como
previsto en la norma EN 12445.
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4) Programacion

( La central permite programar algunos parametros y seleccionar algunas funciones que describiremos detalladamente.

-

4.1) Programacion del tiempo de funcionamiento

El “Tiempo de Funcionamiento” es el tiempo méaximo durante el cual la tarjeta electrénica acciona el motor para que alcance el fin de carre-
ra de subida o de bajada; el valor configurado en fabrica, o después de borrar la memoria, es de alrededor de 120 segundos. Si Ud. lo
desea, es posible modificar el tiempo de funcionamiento desde un minimo de 5 segundos hasta un maximo de 120. El procedimiento de
programacion se realiza en modo “autoaprendizaje”, es decir midiendo el tiempo necessario para efectuar toda la maniobra.

Es necesario medir la maniobra mas dificil (es decir mas lenta) para el motor, normalmente la recogida, y arrancar con el motor en corres-
pondencia de un fin de carrera. Se aconseja programar el tiempo de funcionamiento algunos segundos de mas respecto del tiempo estric-
tamente necesario para la maniobra.

Para efectuar la programacion, siga los pasos indicados en la siguiente tabla.

Tabla “A3” Programacion del tiempo de funcionamiento
1. Pulse y mantenga pulsado el botén T1 en la central para que arranque el motor L 4
2. Después de 5 segundos con el botén T1 pulsado, comienza la medicion de la duracion de A 4
la maniobra 5s
3. Al soltar el botdn T1, el motor se detiene y se memoriza el nuevo tiempo de funcionamiento 4
(Atencion: espere mas de 4 segundos antes de poner en marcha una maniobra)

Nota: Si se desea modificar el tiempo de funcionamiento, es suficiente repetir el procedimiento iniciando desde el punto 1 y deteniéndose
en el punto 3 si no se desea el cierre automatico, o bien siga hasta el punto 5 en la tabla A4 si se desea el cierre automatico.

o

N/

4.2) Programacion del tiempo de pausa para el cierre automatico

Es posible programar un “tiempo de pausa” desde un minimo de 1 segundo hasta un méximo de 120 segundos. Después de un apertura, al
concluir el “tiempo de pausa”, se acciona automaticamente un cierre.

Tabla “A4” Programacion del tiempo de pausa para el cierre automatico Ejemplo
Programe el tiempo de funcionamiento como antedicho (Tabla A3) hasta el punto 3

4. Antes de 2 segundos desde la parada de la maniobra, pulse de nuevo T1 y manténgalo A4

pulsado; desde este instante, comienza la medicion del “tiempo de pausa 2s
5. al soltar el botén T1, la central memoriza el “tiempo de pausa” y el motor arranca en el 4

sentido opuesto

Nota: si se desea eliminar el cierre automatico, hay que cancelar el tiempo de pausa, programando el “tiempo de funcionamiento”, dete-
niéndose en el punto 3.

/
\

/4.3) Funciones programables
La central monta 4 dip-switches que permiten personalizar algunas funciones para adecuar alin mas la instalacion a las exigencias.

Atencion: algunas informaciones programables estan asociadas a aspectos de seguridad, evaliie detenidamente dichas
programaciones incluso en funcién del nivel de seguridad requerido.

Switch 1 Off = entrada PASO A PASO funcionamiento: “paso a paso”
On = entrada PASO A PASO funcionamiento: “abrir”
Switch 2 Off = Funcién comunitaria desactivada
On = Funcién comunitaria activada
Switch 3-4 Off Off = entrada STOP con contacto NA
Off On = entrada STOP con contacto NC
On Off = entrada STOP con contacto de resistencia constante 8.2KQ sin desactivacion de la inversion
On On = entrada STOP con contacto de resistencia constante 8.2KQ con desactivacion de la inversion

\

/
\

J

33




/

4.4) Descripcion de las funciones

Entrada Paso a paso:

Esta entrada, que normalmente efectla la secuencia abrir-stop-
cerrar-stop puede programarse como “abrir” (dip-switch 1 ON), en
este caso, la secuencia es abrir-stop-abrir-stop. Con la entrada paso
a paso programada de esta manera y la funcion “comunitaria” acti-
vada, no es posible accionar el cierre, que podra accionarse sélo
para el cierre automatico o con el mando por radio

Funcién comunitaria:

Con la funcién comunitaria activada se impide que, durante una
maniobra de apertura, un mando de abrir 0 paso a paso pueda
detener o invertir la maniobra hasta que dicha maniobra concluya.

Durante una maniobra de cierre, un mando de abrir o de paso a
paso provoca una inversion durante la apertura.

Entrada STOP

Esta entrada puede programarse con los dip-switches 3 y 4 de dife-
rentes modos, segun el tipo de dispositivos de seguridad conectados:
Contacto NA (Normalmente Abierto)

Contacto NC (Normalmente Cerrado)

Contacto de resistencia constante 8.2KQ sin desactivacion de la
inversion.

Contacto de resistencia constante 8.2KQ con desactivacion de la
inversion.

Y4

4.5) Memorizacion de los transmisores

La central reconoce varios tipos de transmisores (véase la tabla A1);
dado que el tipo de codificacion es diferente, el primer transmisor
memorizado determina también el tipo de aquellos que podran
memorizarse posteriormente. Si se desea cambiar el tipo de transmi-
sor, primero es necesario borrar toda la memoria (véase la tabla A7).

Es posible comprobar el tipo de transmisores memorizados en la cen-
tral y el tipo de transmisor que puede memorizarse; a tal fin, es sufi-
ciente controlar el nimero de destellos del “led radio” cuando se ali-
menta la central.

Tabla “A5” Control del tipo de transmisores memorizados

1 destello “led radio”

ansmisores memorizados tipo FLO

2 destellos “led radio”

Transmisores memorizados tipo FLOR

3 destellos “led radio”

Transmisores memorizados tipo SMILO

5 destellos “led radio”

Memoria vacia (ningun transmisor memorizado)

Los transmisores pueden memorizarse utilizando directamente el
botdn T2 de la central (obligatorio para el primer transmisor) o
mediante la técnica de la memorizacion a distancia, si tuviera a dis-
posicion un transmisor ya memorizado.

Existen 2 modos para memorizar los transmisores:
modo |

En esta modalidad la funcién de los botones del transmisor es fija:
el botén 1 acciona la apertura, el botén 2 acciona una parada, el

modo Il

En esta modalidad, cada botdn del transmisor puede asociarse a
uno de los 4 mandos posibles: “paso a paso”, “abrir’, “cerrar”,
“stop”. En este caso hay que memorizar el transmisor, pulsando el
botdn deseado, para cada mando a activar. Naturalmente, a cada
botén puede asociarse un solo mando, mientras que el mismo man-
do puede ser activado por varios botones. En la memoria se ocupa
un lugar por cada botén memorizado.

Tabla “A6”

botén 3 acciona el cierre, el botdn 4 acciona una parada. Para cada Ejemplo | Memorizacion en modo I
transmisor se egjecuta una Unica etapa de memorizacion y durante A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
esta etapa no es importante el boton que se pulsa; en la memoria Boton 1 | Abrir
se ocupa un solo lugar. Botéon 2 | Cerrar
Botén 3 Paso a paso
Boton 4 Paso a paso
Para memorizar los transmisores, consulte las siguientes tablas.
Tabla “A7” Memorizaciéon en modo 1 Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén T2 durante 3 segundos como minimo L 4
3s
2. Cuando el “led radio” se enciende, suelte el botdn. N 4
I
3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo cualquier boton del 4
transmisor que deba memorizar 3s

Nota: si la memorizacion se ha ejecutado correctamente, el “led radio” parpadeara 3 veces. Si hubiera otros transmisores a memorizar, repi-
ta el paso 3 antes de otros 10 segundos; en caso contrario, la memorizacion termina automaticamente.

Tabla “A8” Memorizaciéon en modo Il Ejemplo
1. Pulse el botén T2 la cantidad de veces equivalente a la funcién deseada: A 4 4
1 = “paso a paso” 2 = “abrir” 3 = “cerrar” 4 = “stop”
2. Controle que el “led radio” emita un nimero de destellos equivalente a la funcién deseada NIz
AN
3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo el botdn del transmisor v
que desea memorizar 3s 3s

Nota: si la memorizacion se ha ejecutado correctamente, el “led radio” parpadeara 3 veces lentamente. Si hubiera otros transmisores a

\memorizar, repita el paso 3 antes de otros 10 segundos; en caso contrario, la memorizacion termina automéaticamente.

AN

J

34



/

4.6) Memorizacion a distancia

Es posible memorizar un nuevo transmisor en la memoria de la cen-
tral sin tener que pulsar el boton T2 de programacion.

Es necesario tener un transmisor ya memorizado y que funcione.

El nuevo transmisor “heredard” las caracteristicas del transmisor
memorizado; por consiguiente, si el primer transmisor esta memori-
zado en modo |, el nuevo transmisor también se memorizara en
modo | y se podra pulsar cualquier botén de los transmisores. Si el
primer transmisor estd memorizado en modo II, el nuevo transmisor

también se memorizara en modo II; en este caso, habra que tener
cuidado qué botones se utilizaran en los 2 transmisores; en efecto,
el botdn que se utilizara en el nuevo transmisor efectuara la misma
funcion del botén pulsado en el viejo transmisor.

Con los 2 transmisores, que llamaremos NUEVO a aquel a memori-
zar, y VIEJO a aquel memorizado, coldbquese dentro del radio de
accion de los telemandos y efectle los pasos indicados en la tabla
A9.

Tabla “A9” Memorizacién a distancia Ejemplo
1. Pulse durante 5 segundos como minimo el boton en el NUEVO transmisor; después suéltelo. L 4 4
5s @
2. Pulse lentamente 3 veces el botdn en el transmisor VIEJO. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Pulse lentamente 1 vez el botdn en el transmisor NUEVO; después suéltelo. V4
X1
Nota: si hubiera que memorizar otros transmisores, repita todos los pasos para cada transmisor nuevo.
Tabla “A10” Cancelacion de un solo transmisor de la memoria Ejemplo
1. pulse y mantenga pulsado el botdn T2 hasta que se encienda el led radio 4 Ny
i
2. con led encendido y el botdn pulsado, transmita con el transmisor que desea eliminar 4 YLg 4
I
3. 5 destellos indican la cancelacion del codigo N 4
Suelte el botén antes del 5° destello Et

Si se produce 1 solo destello, el transmisor no esta en la memoria de la central

\II, hay que efectuar una cancelacion para cada botén memorizado

Nota: si hubiera que cancelar otros transmisores, repita todos los pasos para cada transmisor. Si un transmisor esta memorizado en modo

\

\

4.7) Borrado de la memoria

Es posible borrar de la memoria los cédigos de los transmisores, o también es posible borrarla completamente, regulando la central en la
configuracion de fabrica. Una vez cancelados todos los transmisores, también es posible modificar el tipo de los transmisores que pueden
utilizarse. Para borrar la memoria, siga estos pasos:

Tabla “A11” Cancelacion de todos los transmisores o de los parametros memorizados en la memoria Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén T2 de la central 4
=
2. Manteniendo pulsado el botén T2, espere a que el “led radio” se encienda, posteriormente ¥ N L
i — [1- N
espere a que se apague y que comience a parpadear /T N
3. Suelte el botén exactamente en el 3° destello para cancelar solo los transmisores, \Iji 4
Suelte el botén exactamente en el 5° destello para borrar completamente la memoria L X3/xs C32d

\eto.); la central vuelve a la configuracion de fabrica.

Nota: durante el borrado, el “led radio” parpadea rapidamente y, la conclusion de la operacion es indicada por 5 destellos.
Borrar completamente la memoria también significa modificar las programaciones efectuadas (tiempo de funcionamiento, direccion TTBUS,

/
\

J

5) Accesorios opcionales

/

LLa central mindy AO2 predispone de un conector para la conexion al
programador SMU. Es posible utilizar el programador para insertar,
cancelar, buscar y copiar los cédigos de los transmisores.

Otras funciones pueden efectuarse desde las unidades de progra-
macion TTP y TTI mediante la entrada TTBUS.

Consulte las instrucciones del programador SMU para mas detalles
\sobre su utilizacion.

A Utilizando el programador SMU se controlan tinicamen-
te los codigos de los radiomandos. Sélo las funciones de
“read” y “write” leen y copian todo el contenido de la
memoria de la central, por consiguiente, también los para-
metros y las configuraciones (tiempo de funcionamiento,
direcciéon TTBUS, etc.). Cuando se utilizan estos mandos,
controle que se ejecuten en productos compatibles.

\
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6) Qué hacer si...

/

La maniobra no arranca ni siquiera pulsando el botén T1
de la tarjeta.

Controle que la tarjeta esté alimentada correctamente y que el fusi-
ble esté en buenas condiciones. Entre los bornes 8-9 debe haber la
tension de red y entre los bornes 10-11 debe medirse una tension
continua de alrededor de 24Vdc.

No se logra accionar ninguna maniobra y el led en corres-
pondencia de la entrada STOP parpadea rapidamente.

Es probable que se haya producido un cortocircuito o una sobrecar-
ga en las salidas de los equipos de servicio. La central dispone de un
fusible que se restablece automaticamente; pruebe a cortar la alimen-
tacion, espere algunos segundos y active de nuevo la alimentacion.

Las tensiones de alimentacion son correctas, pero la

maniobra no arranca.

Para activar la maniobra es necesario que la entrada de Stop y
\aquella de Photo den el asenso: controle que los leds, en corres-

pondencia de dichas entradas, estén encendidos. Controle que los
dip-switches 3-4 correspondan con el tipo de entrada utilizada. Si la
entrada es tipo 8.2KQ, la tension medida entre los bornes 10-12
debe estar comprendida entre 6Vdc y 18Vdc.

No se logra memorizar un nuevo transmisor.

Controle si el tipo de transmisor es compatible con aquellos memo-
rizados en la memoria. Apague y vuelva a encender la central con-
trolando los destellos del “led radio” para verificar el tipo de transmi-
sores memorizados.

El tipo de transmisor a memorizar es correcto, pero no se
logra memorizar. Controle que el circuito de recepcion de la tar-
jeta funcione correctamente: utilice un transmisor que funcione. Sila
central recibe correctamente un codigo radio que no esta memori-
zado en la memoria, lo sefala con un parpadeo del “led radio”. Si se
ha alcanzado el nimero maximo de transmisores que pueden
memorizarse (254), el evento es sefialado con 6 destellos.

\
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7) Caracteristicas técnicas

/

Central electronica

Alimentacion:

230 Vac 50/60 Hz o bien 120Vac 50/60Hz segun la version
(véase el valor indicado en la etiqueta)

Potencia maxima del motor:

B00W version de 230Vac; 400W version de 120Vac

Tension senales de mando: 24Vdc aprox.

Equipos de servicio (bornes 8-9):

tension 24Vdc +30%; corriente max. 50mA

Entrada STOP:

configurable entre NA, NC o bien 8,2KQ +-25%

Tiempo de funcionamiento:

programable de 5 a 120 seg

Tiempo de pausa:

programable de 1 a 120 seg o desactivable

Temperatura de funcionamiento: -20 + 50 °C

Dimensiones / peso:

128 x 112 x 43mm 350gr

Grado de proteccion: P44

Receptor

Frecuencia: 433.92 MHz

Codificacion: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

N° méximo de transmisores memorizables: 254

\Nice S.p.a se reserva el derecho de modificar los productos cuando lo considere necesario

\

/Declaracién de conformidad CE

Declaracion de conformidad CE segun la Directiva 1999/5/CE

NOTA: el contenido de esta declaracion corresponde a aquello declarado en
el documento oficial depositado en la sede de Nice S.p.a. y, en particular, a
la Ultima revisién disponible, antes de la impresién de este manual. En este
manual, el texto ha sido readaptado por motivos de impresion.

Numero: 241/A02; Revision: 0

El suscrito Lauro Buoro, en su caracter de Director, declara bajo su respon-
sabilidad que el producto:

Nombre del fabricante: NICE s.p.a.

Direccion: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italia
Tipo: Central de mando para 1 motor 230 Va.c.

Modelo: A02 - Accesorios: Radiomandos serie FLO, FLOR, Smilo

Satisface los requisitos previstos por la siguiente directiva comunitaria:

® 1999/5/CE DIRECTIVA 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL
CONSEJO del 9 de marzo de 1999 acerca de los equipos de radio y los
equipos terminales de telecomunicacién y el reciproco reconocimiento de
su conformidad

\ Segun las siguientes normas armonizadas: EN 300220-3 V1.1.1:2000,

También satisfacen las siguientes directivas comunitarias, tal como modificadas
por la Directiva 93/68/CEE del consejo del 22 de julio de 1993:

e 73/23/CEE; DIRECTIVA 73/23/CEE DEL CONSEJO del 19 de febrero de
1973, acerca de la aproximacion de las legislaciones de los Estados miembros
relativas al material eléctrico destinado a ser usado dentro de dichos limites de
tension.

Segun las siguientes normas armonizadas: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (para las partes aplicables), EN 60335-2-97:2000 (para
las partes aplicables),

EN 60335-2-103:2003 (para las partes aplicables), EN 60950-1:2001 (para las
partes aplicables)

89/336/CEE; DIRECTIVA 89/336/CEE DEL CONSEJO del 3 de mayo de
1989, para la aproximacion de las legislaciones de los Estados miembros
relativas a la compatibilidad electromagnética.

Segun las siguientes normas: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

Oderzo, 02 de Enero de 2006 Llauro Buoro

(Director)

J
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Ostrzezenie:

Centralka MINDY AQ2 przeznaczona Jjest do sterowania silnikiem  elektromechanicznymi, ktére ograniczajg ruch. Przypominamy, ze instalacje
asynchronicznym jednofazowym stosowanym do napedu drzwi, bram  automatyczne maja by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel,
rolowanych, rolet lub markiz. Kazde inne uzycie jest niewlasciwe wiec  przestrzegajac odpowiednie przepisy i normy.

zabronione. Silniki powinny dysponowa¢ wytgcznikami krancowymi

1) Opis produktu
/

Centralka sterownicza mindy AO2 stuzy do sterowania silnikami asynchronicznymi jednofazowymi na napiecie sieciowe z podiaczeniem typu
WSPOLNY, OTWIERA, ZAMYKA. Nadaje sie ona do automatyzacji drzwi, bram rolowanych, rolet lub markiz. Centrala zawiera odbiornik radiowy,
ktory pracuje na czestotliwosci 433,92MHz i jest kompatybilny z nastepujacymi typami nadajnikow:

Tabela “A1” Poniewaz poszczegdine typy kodowania sie réznig, nadajnik

Kod Linia TX Nadajniki wczytany w pierwszej kolejnosci decyduje takze o rodzaju tych,

FLO FLO FLOT, FLO2, FLO4 kiére zostang wczytane w nastepne] kolejnosci; patrz
VERY VERY VE “kodyfikacja” w tabeli A1. Do pamieci mozna wczytac
NICE WAY | WM0OB0G, WM240C (kod C) maksymalnie 254 nadajniki. Zarzadzanie nadajnikami radiowymi

FLOR FLOR FLOTR, FLO2R, FLO4R jest utatwione poprzez zastosowanie jednostek programowanych
VERY VERY VR SMU, TTP lub TTI. Po kazdym poleceniu silnik zasilany jest przez
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 “czas pracy’ przewidywany i zaprogramowany podczas fazy
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG, PLANOTIME instalowania.  Elektromechaniczny — wytgcznik  krancowy
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMOB0G, WM240C (kod A lub B) znajdujacy sie w siiniku zatrzymuije ruch w poblizu nastawionego

SMILO SMILO SM2, SM4 polozenia.MoZliwe jest zaprogramowanie ‘czasu pauzy”, po
NICE WAY | WMOB0G, WM240C (kod D) ktorym ma nastgpi¢ zamkniecie automatyczne.

» oW

Centralka dysponuje kilkoma wejsciami, poprzez ktére mozna aktywowac polecenia typu “krok — po — kroku”, ‘otwiera”, “zamyka” oraz sygnaty
zadzialania zabezpieczen takie jak fotokomorki lub polecenia zatrzymania. Centrale mozna podigczyC do systemow TTBUS.

c D E F
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bezpiecznik liniowy (5 A)

przekaznik “zamyka”

przekaznik “otwiera”

transformator niskiego napiecia

mikroprocesor

podigczenie do programatora SMU

dip — switch programowania

dioda LED “radio"

przycisk “radio”

diody LED wejs¢ “stop”, “foto”, oraz “krok — po — kroku”
podigczenie dla anteny radiowej

przycisk “krok — po — kroku”

zaciski wejs¢ niskiego napiecia

zaciski podigczenia zasilania, silnika oraz lampy
sygnalizacyjnej
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2) Instalowanie

/Alnstalacje elektryczne oraz systemy automatyczne maja
byé wykonywane przez doswiadczonych i wykwalifikowanych -
pracownikéw z zachowaniem norm prawnych. Wszystkie —

potaczenia maja by¢ wykonywane przy odtaczonym zasilaniu 0
sieciowym.

Przed przystapieniem do instalacji zamocowac¢ obudowe centrali w
sposob przedstawiony na jak rysunku 1.

Wykona¢ w niej otwory do przeciagniecia przewodow w taki sposob,
aby zapewni¢ wymagany stopien bezpieczenstwa IP.

Wejscie przewododw powinno znajdowac sie zawsze od dotu.
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2.1) Potaczenia elektryczne

ADokIadnie przestrzegaé przewidziane podiaczenia, a w
przypadku watpliwosci nie eksperymentowaé¢ lecz
skonsultowaé szczegétowa dokumentacje techniczna

Jedno niewlasciwe pofaczenie moze spowodowaé powazne
uszkodzenia w centrali. Nie podigcza¢ ze soba réwnolegle
wiekszej ilosci silnikéw, jesli nie jest to wyraznie
przewidziane dla danego rodzaju silnika, ewentualnie
zastosowaé odpowiednie karty rozszerzen.

\dostepnq takze na stronie www.niceforyou.com.

2.1.1) Schemat elektryczny
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/2.1.2) Opis podtaczen \
Zaciski Funkcja Opis
1-2 Flash = lampa sygnalizacyjna 230 V
3-4-5-6 Silnik = wyjécie sterowania silnikiem (zamykanie, wspolny, otwieranie, uziemienie)
7-8-9 Zasilanie = linia zasilania z sieci (ziemia, faza, neutralny)
10-11 24V ps = wyjécie 24V ps (pomocnicze) max. 50 mA
12 Stop = wejscie dla urzadzen zabezpieczajgcych (Stop/ Listwa krawedziowa)
13 Foto = wejscie dla fotokomorek
14 Krok — po — kroku = wejscie dla sterowania cyklicznego (otwiera — stop — zamyka — strop) lub podigczenia TTBUS
15-16 Antena = wejscie anteny odbiomika radiowego

J

/2.1.3) Uwagi na temat potaczen

Centralka przewiduje 2 zaciski (10-11) zasilania niskiego napiecia (24V
ps) dla urzadzen pomocniczych, na przyktad fotokomorek. Pozostate 3
zaciski (12-13-14) przeznaczone sg dla wejs¢ sterujgcych i/lub
zabezpieczen; dla tych ostatnich wspdlinym jest zacisk na O volt (10).

Niektore z tych wejs¢ posiadaja funkcje, ktére zalezne sg od
wprowadzonego programu.

Wejscie STOP

Wejscie przeznaczone jest dla podigczenia urzadzen zabezpieczajgeych,
na przykiad listew krawedziowych. Wejscie moze by¢ stosowane ze
stykami tak normalnie zamknietymi (NC) jak i normalnie otwartymi (NO)
lub ze stalym oporem (8,2kQ); zapozna¢ sie z rozdzialem "Funkcje
programowalne" w celu ustawienia dip - switch 3-4 w zaleznosci od
rodzaju zastosowanego wejscia.

Uwagal Jedynie wejscie ze stalym oporem (dip — switch nr 3 = ON)
zapewnia minimalny poziom odpormnosci na uszkodzenia wymagany
przez normy. Zwykle zadziatanie urzagdzenia potgczonego z wejsciem
Stop wywotuje zatrzymanie ruchu z  krotkotrwalym  odwroceniem
kierunku; w celu wylgczenia tego odwrécenia przy zadziataniu
urzadzenia bezpieczenstwa, na przykiad, kiedy listwa krawedziowa
dotyka podioza, moZliwe jest zastosowanie styku ,S" polaczonego
szeregowo z oporem 8,2kQ podigczonym réwnolegle do  listwy
\kravv@dziovvej (patrz rys. 2).

Styk “S” umieszczony jest w taki sposob, aby zamykat sie na ostatnich
30-40 mm podczas ruchu zamykania, zanim zadziata wylgcznik (listwa)
krawedziowy. Kiedy styk 'S" jest zamkniety, a listwa krawedziowa
zadziata, na przyktad na podiozu, automatyka blokuje sie bez
odwrdcenia ruchu utrzymujac brame catkowicie zamknieta.

W takig] sytuacji dozwolony bedzie jest jedynie ruch Otwarcia. Stan

wejscia stop sygnalizowany jest przez diode 'stop", jak to
przedstawiono w ponizszej tabeli.

Tabela “A2”

DIODA “STOPO” | Stan wejscia STOP

ON Aktywny (zezwolenie na ruch)

OFF Nie aktywny (ruch zablokowany)
50%ON+50%0FF Whytgczenie odwrocenia
209%0ON+80%0OFF Nieaktywne z wylgczeniem odwrécenia

(dozwolone jedynie otwieranie)
8,2KQ
10 Listwa krawedziowa
12 Py

8,2KQ2

L
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Wejscie KROK - PO - KROKU

Kazde polecenie w tym wejsciu wykonuje sekwencje otwiera - stop -
zamyka - stop. W tym trybie, jesli polecenie zostaje utrzymane przez
wigce] niz 3 sekundy (ale krocej niz 10), wigcza sie zawsze ruch
otwierania; jesli polecenie przekracza 10 sekund wigcza sie zawsze ruch
zamykania. Ta charakterystyka moze by¢ przydatna dla synchronizacii
wigkszej liczby central polaczonych rdwnolegle do wykonania ruchu w
tym samym kierunku niezaleznie od stanu, w jakim sie znajduja.

Wejscie krok - po - kroku jest takze wejsciem komunikacyjnym
“TTBUS". “TTBUS" jest to linia sterujgca do kontrolowania central
sterujacych dla markiz i rolet oraz przystosowanych do tego silnikéw.

Bus przewiduje mozliwos¢  jednoczesnego  kontrolowania
pojedynczych jednostek, maksymalnie 100, przez podigczenie ich
rownolegle jedynie dwoma przewodami. Dodatkowe informacje
zawarte sg w instrukcjach sterowania przy pomocy “TTBUS”.

Wejscie FOTO

Wejscle to przeznaczone jest do podigczenia fotokomarek ze stykiem
typu NC. W przypadku braku zezwolenia moze by¢ wykonany jedynie
ruch otwarcia, jesli brak zezwolenia nastgpi podczas zamykania
wykonywane jest odwrdcenie ruchu.

J

3)

Odbiér

/

Po zakonczeniu potgczen mozliwe jest przystgpienie do prob
odbiorczych instalacji.

APréby odbiorcze automatyki maja byé wykonane przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktérego zadaniem
jest dokonanie przewidzianych testow, stosownie do
wystepujacego ryzyka.

Proby odbiorcze sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Kazdy pojedynczy element, na przyklad silnik, urzgdzenia
bezpieczenstwa, fotokomaorki, itp. moze wymagac specyficznej fazy
odbioru i z tego powodu zaleca sie wykonanie procedur podanych w
odpowiednich instrukcjach.

Szczegllng uwage nalezy zwrdcic na instalacje siinika, ktory ma
posiada¢ elektromechaniczne wylgczniki kraricowe ograniczajgce jego
ruch pomiedzy przewidzianymi krancami biegu. Wytaczniki krancowe
silnika nalezy wyregulowac¢ przed przystgpieniem do prob odbiorczych.
Zachowanie  centrali  sterujgcej zwigzane jest takze z
zaprogramowanymi w nigj funkcjami.

Podczas wykonywania prob odbiorczych postepowat w sposob
opisany w dalszej czesci.

Aby umozliwi¢ ruch koniecznym jest, aby wejscia STOP i FOTO dawaly
zezwolenia, ktére beda uwidocznione zaswieceniem sig odpowiednich
diod.

1 Kontrola kierunku obrotéw

Poniewaz w niektérych przypadkach zachowanie zabezpieczen

zalezne jest od kierunku ruchu, koniecznym jest sprawdzenie

poprawnosci podigczenia silnika.

- Odigczy¢ zasilanie centrali i przywrdcic je po kiku sekundach.

- Poda¢ polecenie wcisnigciem przycisku T1 lub wejscia Krok — po —
Kroku (styk 14).

- Sprawdzi¢, czy automatyka porusza sie w fizycznym  kierunku
otwarcia, jesli jest to kierunek zamykania nalezy odigczy¢ zasilanie
centrali | zamieni¢ przewody silnika podigczone do zaciskow 3 i 5.

2 Kontrola czasu trwania ruchu

- Zleci¢ wykonanie ruchu otwarcia i sprawdzi¢, czy w kilka sekund po
zakonczeniu ruchu zostaje odlaczone zasilanie silnika (przekaznik
"otwiera" = OFF).

- Jesli czasy pracy centrali nie sg zadowalajgce nalezy

przeprogramowac czas pracy W sSposob opisany w rozdziale 4.1

“Programowanie czasu pracy”.

Poczawszy od sytuacji petnego otwarcia zlecic wykonanie ruchu

zamkniecia i sprawdzi¢, czy w kika sekund po zakonczeniu ruchu

zostaje odigczone zasilanie silnika (przekaznik "zamyka" = OFF).

3 Kontrola funkcjonowania wejs¢

Sprawdzi¢, czy polecenie na wejsciu Krok — po — Kroku (zacisk 14)
wykona sekwencje: otwiera — stop — zamyka - stop (jesli dip-switch 1 i
2 = OFF).

4 Kontrola funkcjonowania fotokomérek (jesli sa podiaczone)

- Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy po przerwaniu wigzki
Swiatta fotokomadrek centrala odwraca kierunek ruchu na otwieranie.

- Uruchomi¢ ruch otwierania, sprawdzi¢, czy przerwanie wigzki Swiatta
powoduje kontynuowanie przez centrale ruchu otwierania.

5 Kontrola funkcjonowania urzadzen bezpieczenstwa (jesli sa
podtaczone) na wejsciu STOP
Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziala
urzadzenie podigczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krotkim cofnieciem.
Uruchomi¢ ruch otwierania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziala
urzadzenie podigczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krétkim cofnieciem.

6 Kontrola wytaczenia odwroécenia (jesli obecny jest styk "S"):

- uruchomic ruch zamykania i wigczy¢ styk "S" wykluczajgcy cofniecie,
nastepnie spowodowac¢ zadziatanie urzadzenia podigczonego do
wejscia stop | sprawdzi¢, czy ruch zatrzymuje sie natychmiast i nie
zaistnieje cofniecie.

7 Kontrola sit uderzenia (jesli to wymagane)
Wykona¢ proby dla pomiaru “sit uderzenia” w sposob przewidziany
przez norme EN 12445,

\
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4) Programowanie

( Centralka pozwala na zaprogramowanie parametrow oraz na wybieranie poszczegolnych funkgji, co zostanie szczegdlowo opisane. )

-

4.1) Programowanie czasu pracy

‘Czas pracy” to maksymalny czas, podczas ktérego ukiad elektroniczny steruje sitownikiem, aby osiagnat krancowy wytgcznik podnoszenia lub
opuszczania; wartose, fabryczna, lub po skasowaniu z pamieci, wynosi okoto 120 sekund. Jesli sie tego chce, to mozliwe jest dokonanie zmiany
czasu pracy z minimum 5 sekund na maksimum 120.

Procedura programowania dokonywana jest w trybie rozpoznawania, to znaczy przez pomiar czasu koniecznego dla wykonania petnego manewru.
Koniecznym jest zmierzenie manewru najciezszego dla sitownika (tym samym najwolniejszego), zwykle nawiniecie i uruchomienie sitownika w
poblizu jednego z wylacznikow krancowych. Zalecane jest aby zaprogramowac¢ czas o kilka sekund diuzszy niz ten, ktory jest niezbedny do
wykonania manewru.

Przy programowania nalezy wykonac kroki z ponizszej tabeli.

Tabela “A3” Programowanie czasu pracy Przyktad
1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk T1 w centralce, aby uruchomic¢ silnik. 4
2. Po uplywie 5 sekund przy wcisnietym przycisku T1 rozpoczyna sie pomiar czasu trwania ruchu. A 4
5s
3. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony silnik zatrzymuije sie i wczytany (zapamietany) zostaje nowy 4
czas pracy. (Uwaga: przed kolejnym uruchomieniem ruchu odczekac wiecej niz 4 sekundy)

Uwaga: Jesli zamierza sie zmodyfikowac czas pracy wystarczy powtdrzy¢ procedure poczynajge od punkiu 1 i konczac na punkcie 3 w przypadku,
jesli nie planuje sie zamkniecia automatycznego, a kontynuujac do punktu 5, w tabell A4, w przypadku zarzadzania zamkniecia automatycznego.

/4.2) Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego \

Mozliwe jest zaprogramowanie “czasu pauzy” od minimum 1 do maksimum 120 sekund. Po otwarciu, po uptywie “czasu pauzy” zostaje
automatycznie uruchomione zamykanie.

Tabela “A4” Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego Przyktad
Programowac czas pracy jak opisano to powyzej (tabela A3) do punktu 3.

4. W ciggu do 2 sekund od zatrzymania ruchu wcisna¢ ponownie T1 i przytrzymac, i od tej chwili 4
: f “ 5 -
rozpoczyna sie pomiar “czasu pauzy”. 2s
5. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony centralka zapamietuje “czas pauzy” i uruchamia silnik w 4
przeciwnym kierunku.

Uwaga: Jesli zamierza sie wyelminowa¢ ponownie zamkniecie automatyczne nalezy skasowaC czas pauzy, programujac ‘czas pracy” |
poprzestajac na punkcie 3.

J
\

AV

4.3) Funkcje programowane

Centralka dysponuje 4 dip — switchami, ktore pozwalaja na personalizowanie pewnych funkcji w sposob czynigey instalacie bardzigj
przystosowang do wymagan uzytkownika.

Uwaga: pewne funkcje programowane zwigzane sa z aspektami bezpieczenstwa, nalezy te programy uwaznie oceni¢ takze z
punktu widzenia wymaganego poziomu bezpieczenstwa.

Switch 1 Off = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “krok — po - kroku”
On = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “otwiera”
Switch 2 Off = Funkcja zespotu mieszkalnego wytaczona
On = Funkcja zespotu mieszkalnego wigczona
Switch3-4  Off Off = wejscie STOP ze stykiem NO
Off On = wejscle STOP ze stykiem NC
On Off = wejscle STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2KQ bez wylgczenia odwrdcenia ruchu
On On = wejscie STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2K'Q z wytgczeniem odwrdcenia ruchu

- J
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/4.4) Opis funkc;ji

Wejscie Krok - po - Kroku:

Wejscie to, ktdre normalnie wykonuje sekwencje: otwiera — stop —
zamyka — stop, moze zosta¢ zaprogramowane jako “otwiera” (dip —
switch 1 ON), w takim przypadku sekwencja zmienia sie: otwiera — stop
— otwiera — stop. Z wejsciem krok — po — kroku zaprogramowanym w
ten sposodb oraz wigczong funkcjg “zespotu mieszkalnego” nie ma
mozliwosci sterowania zamykaniem, ktore moze odbywac sie tylko
przez automatyczne zamykanie lub ze sterowaniem via radio.

Funkcja “zespotu mieszkalnego”:
Z wiaczong tg funkcjg nie dopuszcza sie, aby podczas ruchu
otwierania polecenie otwierania lub krok — po — kroku mogto zatrzymac

lub odwrdci¢ kierunek ruchu dopdki nie zostanie on zakonczony.
Podczas ruchu zamykania polecenie otwiera lub krok — po — kroku
powoduje odwrdcenie ruchu w strone otwierania.

Wejscie Stop

Wejscie to moze zosta¢ zaprogramowane przy pomocy dip - switcha
3 i 4 w roznych trybach w zaleznosci od rodzaju podigczonych
urzadzen bezpieczenstwa:

Styk NO (Normalnie Otwarty).

Styk NC (Normalnie Zamkniety).

Styk ze stalym oporem 8,2kQ bez wylgczenia odwrocenia kierunku.
Styk ze stalym oporem 8,2kQ z wytgczeniem odwrocenia kierunku.

\

o
/4.5) Wczytywanie nadajnikéw

Centralka rozpoznaje rozne rodzaje nadajnikow (patrz tabela A1), jako
7e rodzaj kodowania jest dla nich rézny, pierwszy wczytany nadajnik
okresla rodzaj tych, ktére bedzie mozna wczytaC w dalszej kolejnosci.
Jesli zamierza sie zmieni¢ rodzaj nadajnikow nalezy najpierw skasowac
calg pamie¢ (patrz tabela A7).

Tabela “A5”
1 migniecie “diody radio”

Kontrola rodza

ju wezytanych nadajnikéw

Nadajniki wczytane typu FLO

MoZliwe jest zweryfikowanie rodzajow nadajnikéw wczytanych do
pamieci centralki, aby okresli¢ rodzaj nadajnika, jaki moze zostac
dodany; w tym celu wystarczy sprawdzi¢ ilos¢ mignie¢ “diody
radiowe]”, kiedy centralka zostaje zasilona (zaraz po przylgczeniu do
sieci).

2 migniecia “diody radio” Nadajniki wczytane typu FLOR

3 migniecia “diody radio” Nadajniki wczytane typu SMILO

5 migniecia “diody radi”

Pusta pamie¢ (brak wczytanych nadajnikow)

Nadajniki mogg by¢ wczytane poprzez bezposrednie wcisniecie
przycisku T2 centrali (obowigzkowo dla pierwszego nadajnika) lub przy
pomocy techniki wezytywania na odlegtose w przypadku, jesli juz jeden
nadajnik jest wczytany.

MoZliwe sg 2 tryby wczytywania nadajnikow:

tryb |

W tym trybie funkcja przyciskow nadajnika jest stata: przycisk 1 steruje
otwarciem, przycisk 2 steruje stopem, przycisk 3 steruje zamknieciem,
przycisk 4 steruje stopem. Dokonuje sie tego w jednej tylko fazie
wczytywania dla kazdego z nadajnikdw, podczas tej fazy nie ma
znaczenia, ktory z przyciskdw zostaje wcisniety, bo zajete zostaje tylko
jedno miejsce w pamieci.

tryb I

W tym trybie kazdy z przyciskow nadajnika moze zosta¢ dostosowany do
jednego z 4 moZliwych polecen: “krok - po - kroku”, “otwiera”, “zamyka”,
“stop”. W tym przypadku nalezy wczyta¢ nadajnik wciskajac przycisk,
ktérym chcemy uruchamia¢ wybrane polecenia. Naturalnie kazdemu z
przyciskow moze zosta¢ przypisane tylko jedno polecenie, natomiast to
samo polecenie moze by¢ aktywowane przez kilkka przyciskow. W pamiec

zajete zostanie jedno miejsce dia kazdego wezytanego przycisku.

Tabela “A6”

Przyklad | Wezytywanie w trybie |l
AO2 nr 1 AO2 nr 2 AO2 nr 3
Przycisk 1 | Otwiera
Przycisk 2 | Zamyka
Przycisk 3 Krok - po - kroku
Przycisk 4 Krok - po - kroku

Przed przystapieniem do wczytywania do pamieci nadajnikdw nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi tabelami:

Tabela “A7” Wczytywanie w trybie | Przyktad
1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk T2 przez przynajmniej 3 sekundy. 4
3s
2. Kiedy “dioda radio” zadwieci sie zwolni¢ przycisk. Yo 4
I
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy dowolny przycisk wczytywanego 4
nadajnika. 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczyto sie powodzeniem “dioda radio” mignie 3 razy. Jesl sg nastepne nadajniki do wczytania do pamieci
odbiomnika, powtorzy¢ krok 3 w ciggu 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

Tabela “A8” Wczytywanie w trybie Il Przyktad
1. Weisna¢ (krotkie nacisniecia) i zwolni¢ przycisk T2 tyle razy jaki numer ma zadana funkgcja: A 4 4
1 = "krok — po — kroku”, 2 = “otwiera”, 3 = “zamyka”, 4 = “stop”
2. Sprawdzi¢, czy “dioda radio” emituje serie mignie¢, gdzie ilos¢ btyskow = numer zgdanej funkgji. \D/
AN
3. W ciagu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy ten przycisk nadajnika, ktory ma L 4
wykonywac wybrang funkcje. 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczyto sie powodzeniem “dioda radio” wykona 3 powolne migniecia. Jesli sg jeszcze inne nadajniki do wczytania,
\povvtérzyé krok 3 w ciggu do 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

J
\
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4.6) Wczytywanie zdalne

nadajnik zostat wczytany do pamieci w trybie Il to rowniez nowy
zostanie wezytany w trybie I, w tym przypadku nalezy zwrécic uwage
na to, kiére przyciski uzywane beda w obu nadajnikach, bowiem
przycisk stosowany w nowym nadajniku spetniac bedzie te sama
funkcje co wciskany przycisk starego nadajnika. Trzymajgc oba
nadajniki, z ktérych nazwiemy NOWYM ten, do wczytania, a STARYM
ten juz wczytany do pamieci, znajdujgc sie w poblizu odbiomika (w
zasiegu dziatania nadajnikow), wykona¢ kroki podane w tabeli A9.

Mozliwe jest wczytanie nowego nadajnika do pamieci centralki bez
bezposredniego postugiwania sie przyciskiem programowania T2.
Nalezy wowczas dysponowac nadajnikiem juz wczytanym w pamieci i
sprawnym. Nowy nadajnik “odziedziczy” charakterystyki tego juz
wczytanego do pamiec, jesl zatem pierwszy nadajnik wezytany jest do
pamieci w trybie | to i nowy nadajnik zostanie wczytany w trybie i w
procesie wczytywania mozna postugiwac sie

dowolnie wybranym przyciskiem w obu nadajnikach. Jesli pierwszy

Tabela “A9” Wczytywanie zdalne Przyktad
1. Weisna¢ na przynajmniej 5 sekund przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. 4 4
5s @
2. Weisng¢ powoli 3 krotnie przycisk STAREGO nadajnika. 4 4 4
1s 1s 1s
3. Wecisng¢ powoli 1 raz przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. ¥4
X1
Uwaga: jesli sa do wezytania do pamieci inne nadajniki, powtdrzy¢ te wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.
Tabela “A10” Kasowanie z pamieci jednego tylko nadajnika Przyktad
1. wcisnac i przytrzymac przycisk T2 az do zaswiecenia sie diody radio, ¥ N
o
2. przy wigczonej diodzie i wcisnietym przycisku T2, nada¢ sygnat poprzez TX, ktory zamierza 4 *\D/* ¥
sie wyeliminowac, an
3. 5 mignie¢ sygnalizuje skasowanie kodu. N L 4
Zwolni¢ przycisk w ciggu do 5 migniec. Et X5

Jesli pojawi sie tylko 1 migniecie, nadajnik nie jest wczytany do pamieci centralki.
Uwaga: jesli sg jeszcze inne nadajniki do skasowania powtorzy¢ wszystkie kroki dia kazdego z nadajnikdw. Jesli ktorys z nadajnikow wezytany jest
do pamieci w trybie Il nalezy skasowac¢ kazdy z wczytanych do pamieci przyciskow tego nadajnika.

- /
4 )

4.7) Kasowanie pamieci

Mozliwe jest skasowanie z pamieci samych tylko koddw nadajnikow lub catej pamieci z przywrdceniem centralce ustawien fabrycznych.,
Po skasowaniu wszystkich nadajnikow moZzliwe jest zmienienie takze rodzaju nadajnikdw, jakie mogg by¢ uzywane.
Aby skasowa¢ cata pamie¢ wykona¢ nastepujacg procedure.

Tabela “A11” Kasowanie z pamieci wszystkich nadajnikdw i/lub zapisanych parametrow. Przykiad
1. Weisnac i przytrzymac przycisk T2 centralki L 4
Crzd
2. Przytrzymuijgc przycisk T2 odczekac az “dioda radio” zaswieci sie, a nastepnie zaczeka¢ az ¥ N L
o . . . - = I .
zgasnie a potem zacznie migac. /TN \
3. Zwolni¢ przycisk dokiadnie przy 3-cim mignieciu, aby skasowac tylko nadajniki. N/ 4

Zwolni¢ przycisk dokladnie przy 5-tym mignieciu, aby catkowicie skasowa¢ pamiec. D: XB/X5
Nota: Uwaga: Podczas kasowania “dioda radio” bedzie szybko migac, a zakonczenie operacji sygnalizowane bedzie 5 mignieciami. Catkowite
kasowanie pamieci zmienia takze ewentualne programowanie (czas pracy, adres TTBUS,...) przywracajac centralce konfiguracje fabryczna.

- J

5) Akcesoria opcjonalne

\

Centrala mindy AO2 posiada zigcze do podigczania z programatorem
SMU. MoZliwe jest zastosowanie programatora w celu wczytywania,
kasowania, szukania i kopiowania koddw nadajnikow.
Pozostate funkcje mogg by¢ wykonywane przez
programujgce TTP oraz TTI poprzez wejscie TTBUS.
Zapozna¢ sie z instrukcjami programatora SMU w zakresie szczegotow
\Jego uzytkowania.

jednostki

A Przy zastosowaniu programatora SMU podlegaja
zarzadzaniu jedynie kody polecen radiowych. Tylko funkcje
“read” oraz “write” odczytuja i kopiuja cala zawartosé
pamieci centralki, a tym samym tez i parametry oraz
konfiguracje (czas pracy, adres TTBUS ... ). Kiedy stosuje sie
te polecenia nalezy upewni¢ sie aby byly one wykonywane
przy produktach kompatybilnych.




6) Co robic jesli...

/

Ruch nie startuje takze po wcisnieciu przycisku T1 w centrali.
Sprawdzi¢, czy centrala jest wiasciwie zasilana i czy bezpiecznik jest
nienaruszony. Miedzy zaciskami 8 — 9 ma byC napiecie sieciowe, a
pomiedzy zaciskami 10 - 11 powinno wystepowac napiecie stale okoto
24 Vps.

Nie jest mozliwe wiaczenie ruchu i dioda odpowiadajaca
wejsciu STOP szybko miga.
Prawdopodobnie nastgpito zwarcie i/lub przepiecie na wyjsciu do
urzadzen. Centrala dysponuje bezpiecznikiem, ktéry uzbraja sie
automatycznie; sprobowac odtaczy¢ zasilanie, odczekac kilka sekund
i przywrécic zasilanie.
Napiecia zasilania sa wlasciwe, lecz ruch nadal nie
rozpoczyna sie.
Aby uruchomi¢ ruch konieczne jest, aby wejscie Stop oraz Foto
udzielity zezwolenia: sprawdzi¢, czy diody odpowiadajgce tym
\vvejéciom Swieca sie. Sprawdzi¢, czy dip — switche 3 — 4 odpowiadajg

zastosowanemu rodzajowi wejscia. Jesli wejscie jest typu 8,2kQ to
napigcie zmierzone migdzy zaciskami 10 — 12 powinno zawierac sie w
zakresie od 6 Vps do 18 Vps.

Nie mozna wczytaé¢ nowego nadajnika.

Sprawdzi¢, czy typ nadajnika jest kompatybilny z tymi, jakie sg juz
wczytane do pamieci. Wylaczy¢ i wiaczy¢ ponownie centralke,
kontrolujgc  pulsowanie “diody radio” w celu sprawdzenia typu
nadajnikdw zapisanych do pamieci.

Rodzaj nadajnika do wprowadzenia jest witasciwy, lecz nie
mozna wczyta¢ go do pamieci.

Sprawdzi¢, czy ukiad odbiorczy karty dziata prawidlowo: zastosowac
nadajnik juz pracujgcy. Jesli centrala odbiera poprawnie kod radiowy,
ktory nie jest obecny w pamieci, sygnalizuje ten fakt pulsowaniem
“diody radio”. Jesli osiggnieto maksymalna ilos¢ nadajnikdw mozliwych
do wezytania (254), to fakt ten sygnalizowany bedzie 6 mignieciami.

\
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7) Dane techniczne

Centrala elektroniczna

Zasilanie:

230 Vpp 50/60 Hz lub 120 Vpp 50/60 Hz w zaleznosci od wersji
(patrz wartos¢ podana na etykietce)

Maksymalna moc silnika:

B600W wersja 230 Vpp, 400 W wersja 120 Vpp

Napiecie sygnalow sterowania:

okolo 24Vps

Wyjscia (zaciski 8 — 9):

napiecie 24Vps + 30%; prad max 50mA

Wejscie Stop: konfigurowalne pomiedzy NO, NC lub 8,2kQ +-25%
Czas pracy: programowalny od 5 do 120 sek

Czas pauzy: programowany od 1 do 120 sek lub wytaczany
Temperatury pracy: -20 + 60 °C

Wymiary / waga: 128 x 112 x 43mm 350gr

Stopien bezpieczenstwa IP: 44

Odbiornik radiowy

Czestotliwose: 433.92 MHz

Kodowanie: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)
Maksymalna ilos¢ wezytywanych do pamieci nadajnikow: 254

\Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili, kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

\
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4 Deklaracja CE zgodnosci

Deklaracja CE zgodnosci z Dyrektywa 1999/5/CE

UWAGA: Tres¢ niniejszej deklaracji zgodna jest z oficjalna deklaracja
zdeponowang w siedzibie Nice S.p.a. a w szczegdlnosci z najnowszg wersjg
dostepng przed wydrukowaniem niniejszego po-drecznika. Ponizszy tekst zosta,
przeredagowany z przyczyn wydawniczych.

Numer: 241/A02; Kontrola: 0

Nizej podpisany Lauro Buoro jako Zarzadca Peinomocny, deklaruje na wiasna
odpowiedzialnos¢, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigne', 31046 Oderzo (TV) Wiochy
Typ: Centrala sterujaca z 1 silnikiem 230Vpp

Modele: A02 - Akcesoria: Nadajniki radiowe z serii FLO, FLOR, Smilo

Sa godne z tym co przewidziano w nastepujacych dyrektywach unijnych:

e 1999/5/CE; DYREKTYWA 1999/5/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO |
RADY z dnia 9 marca 1999 odnoszgce sie do urzgdzen radiowych, urzadzen
koncowych i wzajemnego rozpoznania ich zgodnosci
Zgodnie z nastepujgcymi normami  zharmonizowanymi: EN  300220-3
V1.1.1:2000,

.

Ponadto, produkt sg zgodne z tym, co przewidziano w nastepujacych dyrektywach
unijnych, tak jak zmienione przez Dyrektywe 93/68/CEE rady z dnia 22 lipca 1993r.:

e 73/23/CEE DYREKTYWA 73/23/CEE RADY z dnia 19 lutego 1973 dotyczaca
Zblizenia legislacyjnego Krajow czionkéw, dotyczaca materialdw elektrycznych
przeznaczonych do pracy w okreslonych granicach napiecia.

Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania), EN 60335-
2-97:2000 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania),

EN 60335-2-103:2003 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania), EN 60950-
1:2001 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania),

89/336/CEE; DYREKTYWA 89/336/CEE RADY z dnia 3 maja 1989,
dotyczaca zblizenia legislacyjnego  Krajow czionkéw, dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Zgodnie z nastgpujgcymi normami: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

r'u. THF

Lauro Buoro
(Zarzadca Petinomocny)

Qderzo, 02 stycznia 2006

\
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Aanbevelingen:

De besturingseenheid MINDY AQ2 is bestemd voor het aansturen van een
éénfase asynchroonmotor die gebruikt wordt om rolpoorten, kanteldeu-
ren, poorten, rolluiken of zonwering automatisch te doen bewegen. Elk
ander gebruik is oneigenlijk gebruik en dus verboden. De motoren moe-

1) Beschrijving van het product

ten voorzien zijn van elektromechanische eindschakelaars die de loop
daarvan beperken. Wij herinneren u er hierbij aan dat automatiseringsin-
stallatie door daartoe bevoegd en ervaren personeel moeten worden aan-
gelegd waarbij wetten en andere regelgeving in acht worden genomen.

/

Met de besturingseenheid Mindy A02 is het mogelijk éénfase asynchroonmotoren op netspanning aan te sturen met aansluitingen van het
type GEMEENSCHAPPELIJK, OPEN en SLUIT. Ze kan gebruikt worden om rolpoorten, kantelpoorten, poorten, zonwering of rolluiken te
automatiseren. De besturingseenheid heeft een ingebouwde radio-ontvanger die op een frequentie van 433,92 MHz werkt, welke voor de

o

volgende soorten zenders gebruikt kan worden:

Tabel “A1”

Omdat het soort codering anders is, bepaalt de zender
die als eerste is ingevoerd ook het type zenders dat
daarna ingevoerd kan worden, zie “codering” in tabel A1.

Er kunnen maximaal 254 zenders in het geheugen wor-
den opgeslagen. Het beheren van de radiozenders is
veel eenvoudiger geworden door de programmeerinrich-

tingen SMU, TTP of TTI te gebruiken. Na een instructie
wordt de motor voor een bepaalde “bedrijfstijd” die tij-
dens de installatiefase is geprogrammeerd, van stroom
voorzien. De elektromechanische eindschakelaar in de
motor onderbreekt de beweging op de ingestelde posi-

Codering | Leiding TX | Zenders
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4
VERY VERY VE
NICE WAY | WMO080G, WM240C (code C)
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R
VERY VERY VR
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMO080G, WM240C (code A of B)
SMILO SMILO SM2, SM4
NICE WAY | WMO080G, WM240C (code D)

tie. Het is mogelik een “pauzeduur” te programmeren
waarna automatische hersluiting zal plaatsvinden.

n o«

De besturingseenheid beschikt over enkele ingangen waarop instructies van het type “stap-voor-stap”, “open” en “sluit” geactiveerd kunnen
worden alsook signalen van inschakeling van veiligheidsinrichtingen als fotocellen of instructies om te stoppen. De besturingseenheid kan

aangesloten worden op de TTBUS-systemen.
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Lijnzekering (5A)

relais “sluit”

relais “open”

transformator laagspanning

microprocessor

stekker voor programmeerinrichting SMU
dipschakelaar programmering

led “radio”

knop “radio”

led ingangen "stop", "foto" en "stap-voor-stap”
klemmetje voor radio-antenne

knop “stap-voor-stap”

klemmetjes ingangen laagspanning
klemmetjes aansluiting lijn, motor en knipperlicht

2)

Installatie

-

A De elektrische installaties en automatiseringen moeten
door ervaren en daartoe bevoegd personeel aangelegd
worden met inachtneming van de wettelijke voorschriften.
Bij elke aansluiting die u uitvoert dient u eerst de span-
ning van het apparaat te halen.

Bij het installeren dient u het kastje te bevestigen zoals dat op afbeel-
ding 1 te zien is.

Wanneer er gaten in het kastje geboord moeten worden om dat te
bevestigen en de kabels doorheen te laten lopen, dient u de nodige
voorzorgsmaatregelen te treffen om de vereiste beveiligingsklasse IP
zeker te stellen. De kabels moeten altijd van onderaf de box binnen-
komen.
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2.1) Elektrische aansluitingen

AHoud u nauwgezet aan de aanwijzingen voor de aan-
sluitingen zoals die voorzien zijn; waag u in geval van twij-
fel niet aan experimenten, maar raadpleeg de daarvoor

de site www.niceforyou.com beschikbaar zijn.

Een verkeerd uitgevoerde aansluiting kan ernstige schade
aan de besturingseenheid veroorzaken. Sluit nooit meer-
dere motoren parallel aan, indien dit niet voor het soort
motor uitdrukkelijk voorzien is, maar gebruik eventueel de
daarvoor bestemde uitbreidingskaarten.

\bestemde gespecificeerde technische bladen die ook op

2.1.1) Elektrisch schema
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2.1.2) Beschrijving van de aansluitingen

AN

Klemmetjes Functie Beschrijving

1-2 Flash = knipperlicht 230V

3-4-5-6 Motor = uitgang aansturing motor (sluit, gemeenschappelijk, open, aarde)

7-8-9 Stroomvoorziening = lijn van stroomtoevoer van het elektriciteitsnet (aarde, fase, nulleider)

10-11 24Vdc = uitgang 24 Vdc (neveninrichtingen) Max 50mA

12 Stop = ingang voor veiligheidsinrichtingen (Stop/Contactlijst)

13 Photo = ingang voor fotocellen

14 Stap-voor-stap = ingang voor cyclische aansturing (open-stop-sluit-stop) of aansluiting van TTBUS
15-16 Antenne

= ingang antenne radio-ontvanger /

/2.1.3) Opmerkingen over de aansluitingen

De besturingseenheid heeft 2 klemmetjes (10-11) voor stroomvoorzie-
ning in laagspanning (24Vdc) voor de neveninrichtingen bijvoorbeeld
fotocellen. Drie andere klemmetjes (12-13-14) zijn bestemd voor de
instructie- en/of veiligheidsingangen; voor deze laatste is de gemeen-

schappelijke het kiemmetje op 0 volt (10). Sommige van deze ingangen
hebben een functie die afhankelik is van de ingevoerde programmering.

Ingang STOP
Deze ingang is bestemd voor de aansluiting van de veiligheidsinrich-
tingen, bijvoorbeeld contactlijsten. Deze ingang kan gebruikt worden
zowel bij normaal gesloten contacten (NC) als bij normaal open con-
tacten (NA) of met een constante weerstand (8,2KQ); raadpleeg het
hoofdstuk “Programmeerbare functies” voor het instellen van de dip-
schakelaars 3-4 op grond van het soort gebruikte ingang.
Let op!: alleen de ingang met constante weerstand (dipschakelaar
3=0N) garandeert het minimumniveau van uitschakeling van de
gevolgen van defecten, zoals dat in de regelgeving vereist is.
Gewoonlijk veroorzaakt inwerkingtreding van de inrichting die op de
ingang Stop is aangesloten onderbreking van de beweging met een
korte terugloop. Om terugloop als gevolg van inwerkingtreding van
een veiligheidsinrichting uit te schakelen, bijvoorbeeld wanneer de
contactlijst met de vloer in aanraking komt, is het mogelijk een con-
\taot “S” te gebruiken met in serie een weerstand van 8,2KQ die

parallel op de contactlijst aangesloten moet worden (zie afbeelding
2). Het contact “S” dient zo geplaatst te worden dat dit de laatste
30-40mm van de sluitbeweging dichtgaat , voordat de contactlijst in
werking treedt. Wanneer het contact “S” gesloten is en de contact-
lijst bijvoorbeeld op de vloer in werking treedt, stopt de automatise-
ring zonder terugloop waarbij de deur helemaal dicht blijft. In deze
situatie is alleen een openingsmanoeuvre mogelijk De status van de
ingang stop wordt door de led “stop” gesignaleerd op de manier
zoals dat op onderstaande tabel is aangegeven.

Tabe “A2”

LED “STOP” Status ingang STOP

ON Actief (toestemming voor manoeuvre)

OFF Niet actief (manoeuvre geblokkeerd)

50%0ON+50%0OFF Uitschakeling van de terugloop

20%0ON+80%OFF Niet actief met uitschakeling van de
terugloop (alleen opening toegestaan)

8,2KQ
10 Contactlijst
12

8,2KQ

S

-)
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Ingang STAP-VOOR-STAP

De instructies op deze ingang vinden in de volgorde open-stop-sluit-
stop plaats. Hierbij wordt er als de instructie langer dan 3 seconden
(maar korter dan 10) aangehouden wordt, altijd een openings-
manoeuvre geactiveerd;

als de instructie langer dan 10 seconden duurt, wordt er altijd een
sluitbeweging geactiveerd. Dit kan nuttig zijn om meerdere parallel
aangestuurde besturingseenheden in dezelfde richting te synchroni-
seren, onafhankelijk van de staat waarin ze zich bevinden.

De ingang stap-voor-stap is tevens de communicatie-ingang “TTBUS”.
\De “TTBUS” is een bus die ontworpen is om de besturingseenheden

van zonwering en rolluiken alsook daarop voorbereide motoren aan te
sturen. De bus heeft de mogelijkheid een maximum van 100 eenheden
afzonderlijk te controleren en wel door ze eenvoudig parallel met slechts
2 draden aan te sluiten. Verdere informatie vindt u in de aanwijzingen
van de instructies via “TTBUS”.

Ingang PHOTO
Deze ingang is bestemd voor aansluiting van fotocellen met een con-
tact dat tot het type NC behoort. Wanneer er geen toestemming is,
kan er alleen een openingsbeweging uitgevoerd worden; als die toe-
stemming tijdens de sluitmanoeuvre komt te ontbreken, vindt er een
terugloop plaats.

J

3) Eindtest

/

Wanneer alle aansluitingen verricht zijn kan de eindtest van de instal-
latie uitgevoerd worden.

A De eindtest van de automatisering dient altijd door
daartoe bevoegd en ervaren personeel uitgevoerd te wor-
den dat dat ook bepalen moet welke tests in functie van
de bestaande risico's noodzakelijk zijn.

De eindtest is verreweg het belangrijkste onderdeel van de aanleg
van een automatisering.
Elk afzonderlijk onderdeel, bijvoorbeeld motor, veiligheidsinrichtin-
gen, fotocellen e.d. kan een specifieke eindtestfase vragen; het is
daarom raadzaam de procedures uit de desbetreffende handleiding
zorgvuldig uit te voeren.

Bijzondere aandacht dient geschonken te worden aan de installatie
van de motor die voorzien moet worden van elektromechanische
eindschakelaars; deze dienen ervoor te zorgen dat de manoeuvre op
de eindposities onderbroken wordt. De eindschakelaars van de
motor moeten afgesteld worden voordat u de eindtest gaat uitvoe-
ren. De reactie van de besturingseenheid is ook afhankelijk van de
programmering.

Voor de eindtest van de installatie gaat u te werk zoals hieronder
beschreven wordt.

Voordat een manoeuvre van start gaat dienen de ingangen STOP en
PHOTO toestemming daarvoor geven; dit wordt gesignaleerd door-
dat de desbetreffende ledjes branden.

1 Controle van de draairichting

Omdat in sommige gevallen de reactie van de veiligheidsinrichtingen

afhankelijk is van de richting van de manoeuvre, is het noodzakelijk

te controleren of de motor correct is aangesloten.

- Haal de spanning van de besturingseenheid en breng die na ver-
loop van enkele seconden weer onder stroom.

- Geef met de toets T1 of via de ingang Stap-voor-stap (klemmetje
14) een instructie.

- Controleer of de automatisering daadwerkelijik open gaat; als de
automatisering sluit, dient u de spanning van de besturingseenheid
te halen en de motorkabeltjes die op de klemmetjes 3 en 5 aange-
sloten zijn, te verwisselen.

2 Controle duur van manoeuvre

- Laat de automatisering een openingsmanoeuvre uitvoeren en con-
troleer of enkele seconden nadat de manoeuvre ten einde is, de
stroomtoevoer naar de motor onderbroken wordt (relais “open” =
OFF).

- Als de bedrijfstijd van de besturingseenheid niet naar tevredenheid
is, dient u de bedrijfstid opnieuw te programmeren zoals dat
beschreven is in hoofdstuk 4.1 “programmering van de bedrijfstijd”

- Vanuit de situatie dat de automatisering helemaal open is laat u

\ een sluitbeweging uitvoeren en controleert u of enkele seconden

nadat de manoeuvre ten einde is, de stroomtoevoer naar de motor
onderbroken wordt (relais “sluit” = OFF).

3 Controle werking ingangen

Controleer of een instructie op de ingang Stap-voor-stap (Klemmetje
14) de volgorde: open-stop-sluit-stop volgt (bij dipschakelaars 1 en
2 = OFF).

4 Controle werking fotocellen (indien aangesloten)

- Laat een sluitmanoeuvre van start gaan en controleer of bij onder-
breking van de lichtbundel van de fotocellen de besturingseenheid
de looprichting in “open” verandert.

- Laat een openingsmanoeuvre van start gaan en controleer of bij
onderbreking van de lichtbundel van de fotocellen de besturings-
eenheid de openingsbeweging voortzet.

5 Controle werking van de veiligheidsinrichtingen (indien
aangesloten) op de ingang STOP

Laat een sluitmanoeuvre van start gaan en controleer of tijdens de

beweging inwerkingtreding van een inrichting die op de ingang 12

(STOP) is aangesloten:

- een onmiddellijke onderbreking van de manoeuvre met een korte
terugloop ten gevolge heeft

Laat een openingsmanoeuvre van start gaan en controleer of tijldens

de beweging inwerkingtreding van een inrichting die op de ingang 12

(STOP) is aangesloten:

- een onmiddellijke onderbreking van de manoeuvre met een korte
terugloop ten gevolge heeft

6 Controle of terugloop al dan niet uitgesloten is (indien
het contact “S” aanwezig is):

- laat een sluitmanoeuvre van start gaan en activeer het contact “S”
voor uitsluiting van de terugloop; zorg er nu voor dat de inrichting
die op de ingang stop is aangesloten, in werking treedt en contro-
leer of de beweging onmiddellijk tot staan komt en dat er geen
enkele terugloop plaats vindt.

7 Controle impactkrachten (indien vereist)
Voer de tests uit om de “impactkrachten” volgens de standaard EN
12445 te meten.
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4)

Programmering

De besturingseenheid biedt de mogelijkheid bepaalde parameters te programmeren en enkele functies te selecteren die hieronder gedetail-
leerd zullen worden beschreven.

/
-
/

\_

4.1) Programmering van de bedrijfstijd

De “Bedrijffsduur” is de maximale tijdsduur waarin de elektronische kaart de motor aanstuurt om deze de eindschakelaar van omhoog of
omlaag te bereiken; de waardedie in de fabriek wordt ingesteld of nadat het geheugen gewist is, bedraagt ongeveer 120 seconden. Desge-
wenst kan de bedriffsduur gewijzigd worden, en wel van eenminimum van 5 seconden tot een maximum van 120. De programmering vindt
via “zelfimprenting” plaats, dat wil zeggen door de tijd te meten die er nodig is om de gehe-le manoeuvre uit te voeren. U dient de voor de
motor zwaarste manoeuvre (en dus de langzaamste) te meten - normaal gesproken het oprollen - en de manoeuvre te laten starten terwijl
de motor bijeen eindschakelaar staat. Het is raadzaam de bedrijfsduur enige seconden langer te programmeren dan de tijd die strikt nood-
zakelijk is voor de manoeuvre.

Voor het programmeren hiervan dient u de stappen uit onderstaande tabel te volgen.

Tabel “A3” Programmering van de bedrijfstijd Voorbeeld
1. Druk op toets T1 van de besturingseenheid en houd die ingedrukt om de motor van start te A 4
- =
laten gaan
2. Nadat toets T1 5 seconden ingedrukt is gehouden, gaat het meten van de manoeuvreduur ¥
- =
van start Wil 5s
3. Wanneer u toets T1 los laat, stopt de motor en wordt de nieuwe bedrijfstijd in het geheugen 4
opgeslagen (Let op! wacht nog 4 seconden voordat u een manoeuvre van start laat gaan)

NB.: Als u de bedrijfstijd wilt veranderen behoeft u alleen maar de procedure van punt 1 tot punt 3 uit te voeren, als u geen automatische
hersluiting wilt. Als u wel wilt dat automatisering automatisch opnieuw sluit, gaat u tot punt 5 in tabel A4.

\

\_

4.2) Programmering van de pauzeduur, voor de automatische hersluiting

Het is mogelijk een “pauzeduur” met een minimum van 1 tot een maximum van 120 seconden te programmeren. Na een openingsmanoeuvre
na afloop van de “pauzeduur” wordt automatisch een sluitbeweging aangestuurd.

Tabel “A4” Programmering van de pauzeduur voor de automatische hersluiting Voorbeeld

Programmeer de bedrijfstijd zoals dat hierboven beschreven is (Tabel A3) tot punt 3

4. Binnen 2 seconden nadat de manoeuvre onderbroken is drukt u opnieuw op T1 en houdt u A 4

die ingedrukt; vanaf dit moment wordt de “pauzeduur” gemeten; 2s
5. Wanneer u toets T1 los laat, zal de besturingseenheid de “pauzeduur” in het geheugen 4

opslaan en de motor in de tegenovergestelde richting laten lopen

N.B.: Als u automatische hersluiting wilt uitschakelen dient u de pauzeduur te wissen; u programmeert hiertoe de “bedrijfstijd” waarbij u op
punt 3 stopt.

J
~

o

4.3) Programmeerbare functies

De besturingseenheid heeft 4 dipschakelaars waarmee het mogelijk is sommige functies zo aan te passen dat de installatie beter op bepaal-
de eisen is ingesteld.

Let op!: sommige programmeerbare functies zijn gekoppeld aan veiligheidsaspecten; bekijk deze programmeringen aan-
dachtig ook op grond van het vereiste veiligheidsniveau.

J
\

Schakelaar 1 Off = ingang STAP-VOOR-STAP werking: “stap-voor-stap”
On = ingang STAP-VOOR-STAP werking: “open”
Schakelaar 2 Off = Functie woonblok niet ingeschakeld
On = Functie woonblok ingeschakeld
Schakelaar 3-4 Off Off =ingang STOP bij contact NO
Off On = ingang STOP bij contact NC
On Off = ingang STOP bij contact met constante weerstand 8.2KQ zonder uitsluiting van de terugloop
On On = ingang STOP bij contact met constante weerstand 8.2KQ met uitsluiting van de terugloop

)
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4.4) Beschrijving van de functies

Ingang Stap-voor-stap:

Deze ingang, die normaal de volgorde: open-stop-sluit-stop uitvoert,
kan geprogrammeerd worden als “open” (dipschakelaar 1 ON); in dit
geval is de volgorde: open-stop-open-stop.

Wanneer de ingang stap-voor-stap op deze manier geprogram-
meerd is en de functie “woonblok” ingeschakeld is, is het niet moge-
lijik de automatisering te laten sluiten; dit kan alleen gebeuren via een
automatische hersluiting of via een radio-instructie

Functie woonblok:
Wanneer de functie woonblok is ingeschakeld, wordt ervoor gezorgd dat
tiidens een openingsmanoeuvre een instructie open of stap-voor-stap de

manoeuvre tot staan kan brengen of omkeren zolang die manoeuvre niet
ten einde is. Tijdens een sluitmanoeuvre veroorzaakt een instructie open
of stap-voor-stap een terugloop in de openingsrichting.

Ingang Stop

Deze ingang kan met behulp van de dipschakelaars 3 en 4 op ver-
schillende manieren geprogrammeerd worden, al naar gelang het
soort aangesloten veiligheidsinrichtingen:

Contact NO (Normaal Open)

Contact NC (Normaal Dicht)

Contact met constante weerstand 8.2KQ zonder uitsluiting van de
terugloop

Contact met constante weerstand 8.2KQ met uitsluiting van de
terugloop

o
/4.5) Geheugenopslag van de zenders

De besturingseenheid herkent verschillende soorten zenders (zie tabel
A1); omdat er verschillende soorten codering zijn, bepaalt de zender
die als eerste is opgeslagen ook het soort zenders dat daarna opge-
slagen kan worden. Indien u van type zender zou willen veranderen,
dient u eerst het geheugen helemaal te wissen (zie tabel A7).

1 knippering “led radio”

AN

U kunt nagaan welk type zenders in de besturingseenheid is opgesla-
gen en dus het soort zender dat kan worden toegevoegd; hiervoor
behoeft u slechts het aantal knipperingen van de “led radio” te tellen
wanneer de besturingseenheid van stroom wordt voorzien.

Tabel “A5” Controle van het type opgeslagen zenders

Opgeslagen zenders van het type FLO

2 knipperingen “led radio”

Opgeslagen zenders van het type FLOR

3 knipperingen “led radio”

Opgeslagen zenders van het type SMILO

5 knipperingen “led radio”

Leeg geheugen (geen enkele zender in het geheugen opgeslagen)

De zenders kunnen in het geheugen opgeslagen worden door toets
T2 van de besturingseenheid te gebruiken (verplicht voor de eerste
zender) of door de techniek van geheugenopslag op afstand toe te
passen indien u een reeds ingevoerde zender ter beschikking hebt.

Er zijn 2 manieren om de zenders in het geheugen op te slaan:

modus |

In deze modus staat de functie van de toetsen op de zender vast:
toets 1 stuurt het openen aan, toets 2 een stop, toets 3 stuurt het
sluiten aan en toets 4 een stop. Er vindt voor elke zender een enke-
le fase van geheugenopslag plaats; tijdens deze fase is het van geen
enkel belang op welke toets er wordt gedrukt en wordt er slechts
één plaats in het geheugen ingenomen.

modus |l

In deze modus kan elke toets van de zender gekoppeld worden aan één
van de 4 mogelijke instructies: “stap-voor-stap”, “open”, “sluit”, “stop”.
In dit geval dient u de zender in het geheugen op te slaan door voor elke
te activeren instructie op de gewenste toets te drukken. Natuurlijk kan
er aan elke toets slechts één instructie gekoppeld worden, terwijl deze
zelfde instructie door meerde toetsen geactiveerd kan worden. Er wordt

voor elke opgeslagen toets één plaats in het geheugen ingenomen.

Voorbeeld | Geheugenopslag in modus |l
AO02 1 A02 2 AO02 3
Toets 1 Open
Toets 2 Sluit
Toets 3 Stap-voor-stap
Toets 4 Stap-voor-stap

Om de zenders in het geheugen op te slaan gelieve u onderstaande tabellen te raadplegen.

Tabel “A7” Geheugenopslag in modus | Voorbeeld
1. Druk op toets T2 en houd die ten minste 3 seconden ingedrukt L 4
3s
2. Wanneer de “led radio” gaat branden, laat u de toets los *\‘D/* 4
T
3. Druk binnen 10 seconden ten minste 3 seconden op een willekeurige toets van de zender 4
die in het geheugen moet worden opgeslagen 3s

N.B.: Als de geheugenopslag tot een goed eind is gekomen, gaat het ledlampje radio 3 maal knipperen. Als er nog meer zenders in het geheugen
opgeslagen moeten worden dient u stap 3 binnen 10 seconden nogmaals uit te voeren; anders zal de fase van geheugenopslag beéindigd worden.

Tabel “A8” Geheugenopslag in modus Il Voorbeeld

1. Druk op toets T2 en laat hem weer los; u doet dit zoveel maal als het nummer van de A 4 4
gewenste functie: 1 = “stap-voor-stap” 2 = “open” 3 = “sluit” 4 = “stop”

2. Controleer dat de “led radio” net zoveel maal knippert als het nummer van de gewenste NIz
functie. N

3. Druk binnen 10 seconden ten minste 3 seconden lang op de toets van de zender die u in A 4
het geheugen wilt opslaan 3s 3s

N.B.: Als de geheugenopslag tot een goed eind is gekomen, gaat het ledlampje radio 3 maal langzaam knipperen. Als er nog meer zenders in het geheu-
\ gen opgeslagen moeten worden dient u stap 3 binnen 10 seconden nogmaals uit te voeren; anders zal de fase van geheugenopslag beéindigd worden. /
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4.6) Geheugenopslag op afstand

U kunt een nieuwe zender in het geheugen van de besturingseen-
heid opslaan zonder de programmeertoets T2 te gebruiken.

U dient dan over een zender te beschikken welke al in het geheugen
is opgeslagen en die goed werkt.

De nieuwe zender zal de eigenschappen van de reeds in het geheu-
gen opgeslagen zender "erven". Als dus de eerste zender in modus
| is opgeslagen, zal ook de nieuwe zender in modus | in het geheu-
gen worden opgeslagen en kunt u dus op een willekeurige toets van
de zenders drukken. Als de eerste zender daarentegen in modus |I

opgeslagen is, zal ook de nieuwe in modus Il worden opgeslagen; in
dit geval dient u er goed op te letten welke toetsen u op de 2 zen-
ders gebruikt, want de toets die u op de nieuwe zender gebruikt zal
dezelfde functie verrichten als de toets die u op de oude zender hebt
ingedrukt. Ga nu met de 2 zenders - waarvan de in te voeren zen-
der de NIEUWE genoemd wordt en de zender die al in het geheu-
gen opgeslagen is de OUDE genoemd wordt - binnen het bereik van
de afstandsbedieningen staan en voer de stappen uit zoals die in
tabel A9 zijn weergegeven.

Tabel “A9” Geheugenopslag op afstand Voorbeeld
1. Druk ten minste 5 seconden op de toets van de NIEUWE zender, laat hem daarna los ¥ 4
55 ot
2. Druk 3 maal langzaam op de toets van de OUDE zender 4 4 V4
1s 1s 1s
3. Druk 1 maal langzaam op de toets van de NIEUWE zender, laat hem daarna los Y4
X1
N.B.: als er nog meer zenders moeten worden opgeslagen dient u voor elke nieuwe zender alle stappen uit te voeren
Tabel “A10” Wissen van één enkele zender uit het geheugen Voorbeeld
1. Druk op toets T2 en houd die gedrukt totdat het ledje radio gaat branden 4 Ny
2. Terwijl het ledje brandt en u de toets ingedrukt houdt, zendt u met de TX die u wilt verwijderen 4 YLo 4
e
3. 5 knipperingen geven aan dat de code gewist is. Laat de toets binnen de 5 knipperingen los.  \ 1L/ 4
Als het lampje slechts 1 maal knippert, is de zender niet in het geheugen van de Et X5

besturingseenheid aanwezig

N.B.: als er nog meer zenders gewist moeten worden, dient u voor elke zender apart alle stappen uit te voeren. Als er een zender in modus

\II is opgeslagen dient u elke in het geheugen opgeslagen toets apart te wissen

/

\

4.7) Wissen van het geheugen

Het is mogelijk het geheugen alleen voor wat betreft de codes van de zenders of in zijn geheel te wissen waarbij u de besturingseenheid in
de fabrieksconfiguratie terugbrengt. Wanneer alle zenders gewist zijn kunt u ook het type van de te gebruiken zenders wijzigen.
Om het geheugen te wissen dient u onderstaande procedure te volgen:

Tabel “A11” Wissen van alle opgeslagen zenders en/of parameters uit het geheugen Voorbeeld

1. Druk op toets T2 van de besturingseenheid en houd die ingedrukt ¥

2. Houd toets T2 ingedrukt en wacht dat de “led radio” gaat branden; wacht vervolgens tot 4 *\D/* u N L
het uit gaat en daarna begint te knipperen /TN N

3. Laat de toets precies bij de 3de knippering los om alleen de zenders te wissen, L 4
Laat de toets precies bij de 5de knippering los om het geheugen helemaal te wissen D: XB/X5

N.B.: Tijdens het wissen knippert de “led radio” snel, terwijl het einde van de handeling aangegeven wordt door 5 knipperingen. Wanneer het
geheugen in zijn geheel gewist wordt, worden ook eventueel uitgevoerde programmeringen (bedrijfstijd, adres TTBUS...) gewijzigd waarbij

de besturingseenheid in de fabrieksconfiguratie wordt teruggebracht.

J
\

J

5)

Apart leverbare accessoires

/

\

De besturingseenheid Mindy A02 heeft een stekker waarop de pro-
grammeerinrichting SMU aangesloten kan worden. U kunt de pro-
grammeerinrichting gebruiken om de zendercodes in te voeren, te
wissen, te zoeken en te kopiéren.

Andere functies kunnen door de programmeereenheden TTP en TTI
via de ingang TTBUS uitgevoerd worden.

Raadpleeg de aanwijzingen van de programmeerinrichting SMU
voor de details inzake toepassing daarvan.

A Bij gebruik van de programmeerinrichting SMU kunt u
alleen de codes van de radiobesturingen beheren. Alleen
de functies “read” en “write” lezen en kopiéren de gehele
inhoud van het geheugen van de besturingseenheid en
dus ook de parameters en configuraties (bedrijfstijd,
adres TTBUS...). Wanneer deze besturingen gebruikt wor-
den dient u zich ervan te verzekeren dat die op verenig-
bare producten worden gebruikt.

\
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6) Wat te doen als...

/

spanning van ongeveer 24Vdc gemeten worden.

het dan weer onder stroom.

manoeuvre gaat nog steeds niet van start.

De manoeuvre gaat niet van start, ook niet als u op toets T1
op de kaart drukt. Controleer of de kaart correct van stroom wordt
voorzien en of de zekering intact is. Tussen de klemmetjes 8-9 moet
er netspanning staan en tussen de klemmetjes 10-11 moet er een

Het is onmogelijk een manoeuvre van start te laten gaan en het
ledlampje met betrekking tot de ingang STOP knippert snel.

Waarschijnlijk is er kortsluiting opgetreden en/of overbelasting op de
uitgangen van de neveninrichtingen opgetreden. De besturingseen-
heid heeft een zekering die automatisch teruggesteld wordt; probeer
de stroom van het apparaat te halen, wacht enige seconden en zet

De spanning van de stroomtoevoer is correct, maar de

Om de manoeuvre te activeren dienen de ingang Stop en de ingang
\Photo die vrij te geven: ga na of de ledlampjes voor die ingangen

\

branden. Controleer of de dipschakelaars 3-4 overeenkomen met
het gebruikte type ingang . Als de ingang tot het type 8.2kQ behoort,
moet de tussen de klemmetjes 10-12 gemeten spanning tussen de
BVdc en 18Vdc liggen.

Het is onmogelijk een nieuwe zender in te voeren.

Ga na of het type zender verenigbaar is met die welke reeds in het
geheugen zijn ingevoerd. Zet de besturingseenheid uit en weer aan
en controleer daarbij het aantal knipperingen van de “led radio” om
na te gaan welke type zenders reeds in het geheugen is opgeslagen.

Het type in te voeren zender is correct, maar er vindt geen
geheugenopslag plaats. Ga na of het ontvangcircuit van de kaart
correct werkt: gebruik een reeds functionerende zender. Als de
besturingseenheid een radiocode correct ontvangt, maar die niet in
het geheugen aanwezig is, wordt dit aangegeven met een knippe-
ring van de “led radio”. Als het maximaal in te voeren aantal zenders
(254) bereikt is, wordt dit met 6 knipperingen gesignaleerd.

J

7) Technische gegevens

/

Elektronische besturingseenheid

\

Stroomvoorziening:

230 Vac 50/60 Hz of 120Vac 50/60Hz al naar gelang de uitvoeringen
(zie de waarde op het typeplaatje)

Maximumvermogen motor:

B600W uitvoering op 230Vac; 400W uitvoering op 120Vac

Spanning instructiesignalen:

ongeveer 24Vdc

Neveninrichtingen (klemmetjes 8-9):

spanning 24Vdc +30%; stroom max. 50mA

Ingang stop: configureerbaar tussen NA, NC of 8,2kQ +-25%
Bedrijfstijd: programmeerbaar van 5 tot 120s

Pauzeduur: programmeerbaar van 1 tot 120s of uit te sluiten
Werkingstemperatuur: -20 + 50 °C

Afmetingen/gewicht: 128 x 112 x 43 mm 350 gr

Beschermingsklasse IP: 44

Radio-ontvanger

Frequentie: 433,92 MHz

Covering: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)
Maximum aantal zenders dat opgeslagen kan worden: 254

\Nice spa behoudt zich het recht voor op elk door haar nuttig geacht moment wijzigingen aan haar producten aan te brengen /

4 EG-Verklaring van overeenstemming

gelegd. De tekst hier is om publicatietechnische redenen aangepast

Nummer: 241/A02; Herziening: 0

geerd Bestuurder onder zijn verantwoordelijkheid dat het product:

Naam fabrikant: NICE s.p.a.

Type: Besturingseenheid voor 1 motor 230 Va.c.

taire richtlijn:

Volgens onderstaande geharmoniseerde normen:
V1.1.1:2000.

\_

EG-Verklaring van overeenstemming met de Richtlijn 1999/5/EG

N.B.: De inhoud van deze verklaring van overeenstemming komt overeen met
de laatste beschikbare herziening, voor het ter perse gaan van deze handlei-
ding-, van het officiéle document dat bij het kantoor van Nice S.p.a is neer-

De ondergetekende Lauro Buoro verklaart in zijn hoedanigheid van Gedele-

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italié

Bovendien dat het product in overeenstemming met de bepalingen van de\
onderstaande communautaire richtlijinen is, zoals die bij Richtlijn 93/68/ EEG van
de Raad van 22 juli 1993 gewijzigd zijn:

e 73/23/EEG; RICHTLIUN 73/23/EEG VAN DE RAAD van 19 februari 1973 inza-
ke de onderlinge aanpassing van de wetgevingen van de Lidstaten betreffen-
de elektrisch materiaal dat wordt gebruikt bestemd voor een toepassing bin-
nen bepaalde spanningsgrenzen.

Volgens onderstaande geharmoniseerde normen: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (voor zover van toepassing), EN 60335-2-97:2000 (voor
zover van toepassing),

EN 60335-2-103:2003 (voor zover van toepassing), EN 60950-1:2001 (voor
zover van toepassing)

89/336/EEG; RICHTLIJN 89/336/EEG VAN DE RAAD van 3 mei 1989,
inzake de onderlinge aanpassing van de wetgevingen van de Lidstaten
betreffende elektromagnetische compatibiliteit.

Volgens onderstaande geharmoniseerde normen: EN 301 489-1:2004 ; EN
301 489-3:2002

Modellen: A02 - Accessoires: Radiobesturing serie FLO, FLOR, Smilo
In overeenstemming is met de voorschriften van onderstaande communau-

e 1999/5/EG RICHTLIUN 1999/5/EG VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN Far~= .
VAN DE RAAD van 9 maart 1999 betreffende radio-apparatuur en telecom- x
municatie-eindapparatuur en de wederziidse erkenning van hun conformiteit.

EN 300220-3

Oderzo, 02 januari 2006 LLauro Buoro

(Gedelegeerd Bestuurder)
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